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Robomow:

Vyrobky vyrabi spole€nost Robotics Acquisitions (Friendly Robotics).

Vyrobky Friendly Robotics jsou schvaleny CE. ‘ €

Vyrobky Friendly Robotics vyhovuji poZzadavkim smérnice RoHS (omezeni
pro nebezpecné latky) 2002/95/ES a smérnici WEEE (odpadové elektrické
a elektronické zafizeni) 2002/96/ES.

© Friendly Robotics, 2012-A. VSechna prava vyhrazena. Bez pisemného souhlasu Friendly Robotics
daného pfedem nesmi byt zadna Cast tohoto dokumentu fotograficky kopirovana, reprodukovana,
elektronicky pfenasena nebo prekladana.

Vyrobek, specifikace vyrobku a tento dokument podiéhaji zménam bez upozornéni. VSechny ostatni
obchodni znaéky jsou vlastnictvim svych prislusnych majiteld.

S zacim robotem Robomow od Friendly Robotics vas vitame do svéta robotd pro domacnost!

Dékujeme vam za zakoupeni nadeho vyrobku. Vime, Ze si budete uZivat volného Casu navic, ktery
budete mit, kdyZ pro sekani svého travniku budete pouzivat Robomow. Je-li fadné pfipraven a pouzivan,
Robomow bude na vasem travniku pracovat bezpec&né a poskytne vam kvalitu sekani, ktera se vyrovna

nékolika sekackam kteréhokoli typu. Vzhled vaseho travniku na vas udéla dojem a nejlepSi ze vSeho

bude, ze to Robomow udélal za vas.

DULEZITE!

Nasledujici stranky obsahuji dalezité bezpe€nostni a provozni pokyny.
Prectéte si prosim vSechny pokyny v této priruéce a rid'te se jimi. Peélivé si prectéte
a prohlédnéte vSechny bezpeénostni pokyny, upozornéni a varovani, které tato priru¢ka
obsahuje.
Jestlize si tyto pokyny, upozornéni a varovna oznameni neprectete a nebudete se jimi Fidit,
miuze to mit za nasledek vazné zranéni nebo umrti osob a domacich zvirat ¢i poskozeni
osobniho vlastnictvi.
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Bezpecnostni pokyny a opatreni

Priprava a pokyny

1.

Dfive nez budete se sekatkou Robomow® pracovat, preététe si pedlivé tuto pirucku. Dobfe se
seznamte s ovladacimi prvky a nalezitym pouzivanim Robomow® a fidte se véemi bezpe&nostnimi a
vystraznymi pokyny.

2. Robomow® nepouziveijte k Zadnému jinému ucelu, nez pro ktery je uréen.

3. Nikdy nedovolte, aby s Robomow® pracovaly déti nebo dospélé osoby, které nejsou dobre
obeznameny s témito pokyny.

4. Nikdy nesekejte, jsou-li nablizku lidé — zejména déti, nebo domaci zvifata.

5. UzZivatel je odpovédny za nehody nebo nebezpedi, které se pfihodi jinym lidem nebo jejich majetku.

6. Durazné doporucujeme pouzivat volby menu: ,Détska pojistka” nebo ,Poj. kradeze”, ma-li se
zabranit v provozovani détem nebo jinym, ktefi nejsou obeznameni s bezpecnou obsluhou sekacky.

7. Tento pfistroj nesmi pouzivat déti nebo osoby se snizenou fyzickou, smyslovou nebo mentalni
zpusobilosti nebo osoby, které nemaji dostate¢né zkusSenosti a znalosti o jeho uzivani, pokud nad
nimi neni dohled nebo neobdrzely pokyny. Déti by mély byt pod dohledem, aby bylo zajisténo, ze si
se zafizenim nehraji.

8. Varovani! Hrozi-li nebezpeci bourky, odpojte obvodové vedeni ze stanice zakladny/spinace obvodu a
vyndejte zastréku pfivodu proudu (230V/120V) ze sitové zasuvky.

Priprava

9. Zajistéte rozvrZeni a sestavu obvodového vedeni podle pokynu.

10. P¥i sekani pomoci dalkového ovladani noste vzdy pevnou obuv a dlouhé kalhoty.

11. Pravideln& kontrolujte plochu, na které Robomow® provadi sekani, a odstrariujte kameny, klacky,
draty, kosti a jiné pfedméty. Pfedméty zasazené bfity mohou byt odmrstény a mohou lidem zpUsobit
vazna zranéni.

12. Pouzivejte jen pfisludenstvi a dopliiky uréené pro tento vyrobek.

Provoz

13. Robomow nikdy nenechavejte sekat bez dozoru.

14. PFi pouzivani dalkového ovladani sekejte pouze za denniho svétla nebo pfi dobrém umélém
osvétleni.

15. Nepracujte s Robomow® pomoci délkového ovladani, jste-li bosi nebo mate-li na sobé oteviené
sandaly. VZdy noste pevnou obuv a dlouhé kalhoty.

16. Vyhnéte se provozu Robomow® na mokré travé. NepouzZiveijte jej za desté.

17. Kdyz pouzivate dalkové ovladani, budte si vZdy jisti svym stabilnim postavenim na svazich.

18. Se sekackou nepracujte na svazich se sklonem vétSim nez 18 stupnid.

19. VSechny ochranné kryty, Stity, bezpeénostni zafizeni a senzory udrZzujte stale na svém misté.
Poskozené soucastky véetné nalepek opravte nebo vyméiite. Nepracujte s Robomow®, jestlize jsou
nékteré soutastky poskozené nebo opotiebované.

20. S Robomow® nepracujte, jestlize néktery bezpeénostni prvek nebo bezpeénostni zafizeni jsou
poskozené nebo neschopné provozu.

21. Nepokousejte se vyradit z provozu nebo zrusit néktery bezpecnostni prvek nebo zafizeni.

22. P¥i pouziti dalkového ovladani zapinejte motor vzdy podle pokynu a nohy méjte dostate¢né daleko od
bFitd.

23. Tento stroj ma otacejici se ostry bfit! Nikdy nenechavejte pracovat sekacku bez dozoru; pfi jejim
provozu udrzujte okolostojici, déti a domaci zvifata dostate¢né daleko od sekacky.

24. Nikdy nedovolte, aby kdokoli na sekacce jezdil nebo sedél.

25. Nepifiblizujte ruce a nohy k sekacimu bfitu a jinym pohybujicim se sou¢astem.

26. Tento pfistroj nikdy nezvedejte ani nepfenasejte, kdyz bézi motory.

27. Nikdy se nepokousejte sekacku oSetfovat nebo sefizovat, kdyZ je v €innosti.

28. Sekacku, ktera je v provozu, nikdy nezvedejte ani se nepokousSejte kontrolovat bfit.

29. Vzdy vyjméte pojistku dfive, neZ budete sekacku zvedat nebo se pokouset o sefizeni.



Stanice zakladny

30. Robomow nikdy neponechavejte v provozu bez dozoru.

31. Pfi programovani ¢asli a dnd automatickych vyjezdl zajistéte, aby tato okna provozu byla
naprogramovana tehdy, kdyz nejsou na travniku déti, domaci zvifata a jini okolostojici.

32. Do prostoru kontaktt stanice zakladny nedavejte kovové predméty.

33. Po odejmuti pojistky ze sekacky vzdy resetujte souasny ¢as a datum. Neudélate-li to, mize to mit za
nasledek neimysiny provoz Robomow, coz mlze zpUsobit vazna télesna zranéni.

34. Nestfikejte vodu pfimo do prostoru stanice zakladny.

Premisténi

Pro bezpecny pfesun z pracovni plochy nebo na ni:
35.

36.

37.

Pouzijte dalkové ovladani (k dostani jako pfisluSenstvi),
abyste piejeli z mista na misto (viz oddil 2.4).

V pfipadé raznych vySkovych urovni nebo schodl sekacku
vypnéte stisknutim tlacitka hlavniho vypinale, zvednéte
dviftka v narazniku umisténa na horni strané Robomow a
pfeneste sekaCku za drzadlo, pfiemz spodni zadni strana
spociva na vasem stehnu tak, jak je uvedeno na obrazku
vpravo.

V pfipadé dlouhé prepravy autem se poZaduje odejmuti
pojistky a pouziti originalniho obalu.

Udrzba a uskladnéni

38.
39.

40.
41.
42.
43.

44,

45.

46.
47.

Robomow® udrzuijte, oSetfujte a skladujte podle pokynti (viz kapitola 5).

Pfredtim nez budete na Robomow pracovat nebo jej zvedat, vyjméte pojistku baterie. Pojistku baterie
vyjméte i pfed provadénim udrzby.

VSechny matice, svorniky a Srouby udrZujte utazené, aby byl zajistén bezpelny stav tohoto pfistroje.
Vyménte opotfebované nebo poskozené bezpecnostni soucastky.

KdyZz kontrolujete, oSetfujete nebo vymériujete bfit, noste silné rukavice.

U této sekacky pouzivejte pouze originalni vybaveni, baterie a pfivod proudu/nabijeCku. Nespravné
pouziti muze mit za nasledek zasazeni elektrickym proudem, pfehrati nebo unik korozivni kapaliny z
baterie.

Baterii neotevirejte ani neposkozujte. Uvolnény elektrolyt je korozivni a mize poSkodit o¢i nebo
pokozku.

PFi zakladani obvodového vedeni a zatloukani kald/kolik(i vedeni noste ochranu oli a pouzivejte
rukavice. VSechny koliky zarazte pevné, aby udrzely vedeni a zabranily tak nebezpeci zakopnuti.
PFivod proudu/nabije¢ku nepouzivejte, jestlize se poskodila pFivodni Shdra.

PFi vkladani pojistky do robota mlize vzniknout jiskra. Z tohoto divodu je zakazano provadét takovéto
Ukony v blizkosti hoflavych materiala. Je rovnéz zakazano pouzivat sprej nebo jakékoli Cistici
materialy pro ¢isténi elektronickych kontaktl kvuli riziku vzniceni pfi vkladani pohonné jednotky nebo
pojistky.

Konec pouzivani vyrobku

48.

49.

50.
51.

Robomow a jeho pfisluSenstvi je tfeba na konci jejich zivotnosti shromazdovat oddélené, aby se
zabranilo tomu, ze odpadové elektrické a elektronické zafizeni skonli na mistech zavazek, aby se
podpofilo opétovné vyuziti, Uprava a regenerace elektrického a elektronického zafizeni za ucelem
zachovani, ochrany a zlepSeni kvality Zivotniho prostiedi, ochrany zdravi osob a rozumného a
proziravého vyuziti pfirodnich zdroju.

Robomow ani zadnou jeho €ast (v€etné nabijeCky, stanice zakladny a spinace obvodu) neodstrariujte
jako netfidény komunalni odpad — je tfeba je sbirat oddélené.

Zeptejte se svého mistniho distributora/prodejce, jaké zplsoby vraceni a sbéru jsou k dispozici.

Baterie neodhazujte do ohné a pouzité baterie nedavejte do domovniho odpadu. Baterie se musi
sbirat, recyklovat nebo likvidovat zplisobem Setrnym k Zivotnimu prostfedi.



Vysveétleni vystraznych nalepek

Tyto symboly jsou umistény na Robomow?®; pied provozovanim Robomow® si je peélivé preététe.

NEBEZPECI! Ostré rotujici brity. Udrzujte ruce a nohy v bezpeéné
vzdalenosti. Mohou zplisobit vazné zranéni.
Vystraha — Nedotykejte se rotujicich bfitd.

AMA

2

1. Vystrazny varovny symbol — UPOZORNENI — toto je nebezpe&né motorové naradi. PFi jeho
obsluze bud'te opatrni a Fid'te se vSemi bezpeénostnimi pokyny a upozornénimi.

2. Prectéte si pfiruCku pro obsluhu — Prectéte si pokyny pro uzivatele dfive, nez budete vas
Robomow® provozovat.

3. Nebezpeci vymrsténych nebo odletujicich pfedméti — Vystaveno je celé télo, bud'te opatrni.

4. Udrzujte bezpe€nou vzdalenost od stroje v provozu
Osoby — zejména déti, domaci zvifata i ostatni okolostojici — udrzujte mimo prostor, v némz
se Robomow pravé pouziva.

5. Odfiznuti prstt nohou nebo rukou - Oto¢ny bfit sekacky
Riziko zranéni otacejicim se zacim britem. Nepfiblizujte se rukama a nohama a nepokousejte
se Robomow za tuto plochu zvednout.

6. PFed praci na Robomow® nebo jeho zvedanim vyjméte pojistku.
7. Nejezdéte na sekaéce Robomow®.

Likvidace starého elektrického a elektronického zafizeni
Robomow® ani jakoukoli jeho &ast neodstrariuijte jako netfidény
komunalni odpad — misto toho je tfeba je pfedat na pfisluSném
sbérném misté k recyklaci elektrického a elektronického zafizeni.
I

Shoda CE
Tento vyrobek vyhovuje platnym smérnicim EU.




Bezpeénostni prvky Robomow®

1. Détska pojistka / Bezpe€nostni ochrana (Groven I)

Tato volba menu nabizi bezpe&nostni prvek pomahajici zabranit volnému provozovani sekacky
détmi nebo témi, ktefi nejsou obeznameni s jeji bezpeé&nou obsluhou.

2. Pojistka proti kradezi / Bezpecnostni ochrana (uroven Il)
Systém zajisténi proti kradezi poskytuje uzivateli funkci blokovani, ktera zabrani, aby nékdo
pouZzil nebo Fidil Robomow, aniz by mél platny vstupni kod. Budete vyzvani, abyste zadali
Styfmistny kod podle své volby, ktery se bude pouzivat jako vas osobni bezpecnostni kod.

3. Senzor zvednuti
Na pfedni strané Robomow je umistén senzor Hallova jevu (magneticky senzor polohy). V
pfipadé, Ze se pfi Cinnosti bfitu pfedni ¢ast sekacky zvedne asi o 2,5 cm (1 palec) z polohy,
kdy spociva na zemi, otaceni bfitu se okamzité (< 1 sekunda) zastavi.

4. Senzor vychyleni
Na pfedni strané Robomow je umistén opticky senzor. V pfipadé, Ze se pfedni ¢ast sekacky
zvedne nahoru smérem do svislé polohy, bfit se okamzité zastavi a Robomow na to bude
upozorfovat a davat pokyn uzivateli, aby vynal pojistku, nez jej bude zvedat.

5. Cidlo na narazniku
Naraznik je vybaven €idlem Hallova jevu, které se aktivuje pfi narazu sekacky do pevného
nepohyblivého pfedmétu a pfi otevieni krytu narazniku. Kdyz je €idlo na narazniku aktivovano,
sekatka okam?zité (< 1 sekunda) zastavi ota&eni bfitu, pferusi pohyb v tomto sméru a obrati
se pry€ od pfekazky.

6. Tlacitko nouzového zastaveni

Je umisténo na ovladacim panelu, ma Cervenou barvu. Kdyz se toto tlaCitko stiskne kdykoli
béhem provozu, ustane veSkery pohyb sekacky a okamzité se zastavi ota€eni Dbfitu
(< 1 sekunda).

7. Pojistka baterii
Je umisténa pod krytem narazniku na levé strané Robomow. Vyjmutim pojistky baterii se
zabrani jakékoli ¢innosti Robomow. Vyjmuti pojistky se pozaduje pfed zvednutim Robomow a
pfed provadénim udrzby.

8. Kontrola pritomnosti obsluhy ve dvou krocich
Pouzivéate-li pfi ruénim rezimu dalkové ovladani, pro zapnuti bfitu sekacky jsou vyzadovany
dvé nezavislé ¢innosti prstl. Po zapojeni musi zUstat tlacitko bfitu sekacky stisknuté, aby
provoz bfitu pokraoval. Jakmile se tlagitko uvolni, musi se postup zapnuti ve dvou krocich
zopakovat.

9. Elektronicky fizeny systém nabijeni
Robomow je vybaven vnitfnim systémem Fizeni nabijeni. Ten vdm umoZni nechavat nabijecku
stale pfipojenou, i kdyZ je baterie UpIné& nabita. Ridici systém zabrani prebiti baterie a bude ji
ponechavat pIné nabitou a udrzovanou pro pFisti pouziti.

10.Zatavené baterie
Baterie, které uvadéji Robomow v innost, jsou zcela zatavené a bez ohledu na polohu
nebudou propoustét zadny druh kapalin. Navic baterie obsahuji jednorazové pouzitelnou
pojistku pro pfipad zkratu nebo poruchy proudu.



11.Stanice zakladny/spinaé obvodu a obvodové vedeni
Robomow nemuze pracovat bez instalovaného obvodového vedeni, které je aktivovano
stanici zakladny/spinacem obvodu. V pfipadé, Ze se stanice zakladny/spina¢ obvodu vypne
nebo jinak prestane fungovat, Robomow zastavi €innost. Stejné tak pferusi Robomow provoz,
pokud by doSlo k pferuSeni obvodového vedeni. Pokud je obvodové vedeni pferuSeno pred
provozem, Robomow vibec nezahaji Cinnost. Mlze pracovat jen v hranicich obvodového
vedeni.

12.Automatické vystrazné varovani pred provozem
Kdyz je Casové naplanovano, ze sekaCka ma podle ¢asového rozvrhu zahdgjit automaticky
provoz ze stanice zakladny, 5 minut pfed provozem bude uveden v &innost vystrazny bzucak
a provozni svétlo. Je to vystrazné upozornéni, Ze se ma plocha vyklidit a zkontrolovat.

13. Ochrana sledovanim piehfati

Motor bfitu a kazdy ze dvou hnacich motor( kol jsou béhem provozu trvale sledovany, zda
nedochazi k situaci, ktera mlze zpUsobit prehfati téchto motord. V takovém pfipadé
Robomow zastavi ¢innost alespon dotyéného motoru a pfipadné samotné sekacky a hlasi, Zze
se motor ochlazuje. | kdyz je to neobvyklé, mize k tomu dojit, kdyz je sekaCka na silné
prerostlé travé; spodni strana sekacky je ucpana z nedostateéného Cisténi; sekacka narazila
na pfekazku, ktera neni zpulsobila aktivovat idlo na narazniku, a tim zabranit sekacce v
pohybu; nebo problémové upraveny terén zpulsobil zaklesnuti sekacky a brani ji v pohybu.

UPOZORNENI!

Tento vystrazny symbol se nachazi na nékolika
mistech této priru€ky. Je uréen pro zvyraznéni
bezpeénostnich, varovnych a vystraznych
sdéleni. Takto ozna€enym informacim vénujte
prosim zvlastni pozornost a nez budete
pokracovat se ujistéte, ze jste sdéleni plné
porozuméli.




Jak pracuje

= Pfed provozovanim Robomow se pozaduje jednorazové zalozeni tenkého vodi¢e zvaného obvodové
vedeni, ktery se poklada kolem okrajl travniku a jinych ploch, na néz podle vaseho pfani nema sekacka
vjizdét.

= Spolu s Robomow jsou dodavany koliky, které se pouzivaji k upevnéni a pfidrzeni obvodového vedeni k
zemi pod Urovni travy; vedeni brzy zmizi pod nové narostlou travou a nebude vidét.

= Stanice zakladny se umistuje podél obvodového vedeni a ma dvé hlavni funkce:
- Vytvaret podél obvodového vedeni slaby signal (velmi nizké napéti);
- Nabijet baterie Robomow.

= Po dokonc&eni jednorazového ulozeni vedeni kolem travniku v€etné stanice zakladny nastavte tydenni
program a po celou sezénu zapomernite na sekani!

= Robomow bude odjizdét ze stanice zakladny v den a ¢€as naplanovany v automatickém tydennim
programu; bude sekat travnik a zajizdét zpét do stanice zakladny pro nabiti, aby byl pfipraven k dalSimu
provozu.

= Kdyz Robomow opousti stanici zakladny, automaticky se spousti signal pfenasSeny prostfednictvim
stanice zakladny; signal vytvafi virtualni sténu viditelnou pouze pro Robomow, &imz jej udrzuje uvnitf
travniku, a tim zabrariuje Robomow ve vyjeti do prostoru, kam nema podle vadeho prani vjizdét.

Stromy, které jsou
dostatecné velké,
aby dovolily
Robomow do nich
narazit, nepotfebuji
mit kolem sebe
obvodové vedeni

o

Stanice zakladny
vytvari podél vedeni
signdl a pouziva se

k nabijeni baterii

Robomow

Robomow detekuje
signal a méni smér,
kdyZ dojede k vedeni

Obvodové vedeni
jako virtualni
sténa viditelna
pouze pro
Robomow

Strom s prohlubni nebo kvétinami
kolem vyZaduje umistit okolo vedeni

Robomow:



Co je v krabici

Otevrete krabici a Robomow zvednéte z drzaku. Robomow a stanice zakladny jsou spolu spojeny dvéma
pasky. Prestfihnéte je a vytdhnéte Robomow ze stanice zakladny.

Robomow® Stanice zakladny

Privod proudu

Kiily stanice
zakladny

Vedeni

Konektor Konektor
/ dilce vedeni
y
Pravitko RoboRuler
Lirw e Thcrn {1 Wil e e £135°
Robomew: It maws, You don't I
www.rohomow.cu @ www.robamaw. com “"‘_'m Wiire ™ * PIECEET
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Kapitola 1 — Stanice zakladny a zalozeni obvodového vedeni

1.1 Pripravy

=  Pred zakladanim proctéte dukladné provozni a bezpecnostni pfirucku.

= Pfed zakladanim se doporucuje travnik posekat tradi¢ni sekaCkou a pozemek zalit, aby se koliky
zatloukaly snadnéji.

= OQveéfte si, Ze v krabici jsou vSechny soucasti pro zakladani (viz ,Co je v krabici“, stranka 10).
=  P¥i zakladani budete potfebovat také nasledujici naradi:

Kombinacni Maly plochy
klesté a kfizovy Sroubovak

Kladivo

Obrazek 1.1 — Naradi potfebné pro zalozeni

1.2 Naplanovani zalozeni

DULEZITA INFORMACE! Dfive neZ zahajite zakladani, je nezbytné nejprve si preéist
tuto kapitolu, abyste si byli védomi vSech pravidel a pokyn( pro zaloZeni, a byli tak schopni
urcit nejlepsi umisténi stanice zakladny a padorysné rozvrzeni obvodového vedeni.

1.2.1 Umisténi stanice zakladny

= Osadte ji na nejvétsim pozemku nebo zéné;

= Je tfeba ji umistit podél vnéjSiho okraje (pfi zalozeni na plose travniku) nebo mimo travnik (pro
vnéjSi osazeni stanice zakladny odkazujeme na odstavec 1.3.2);

= Na zadnim dvore, kam neni vidét z ulice;

= Na stinném misté (je to lepSi kvuli delSi Zivotnosti baterie);

= Na pomérné rovném pozemku;

= Pobliz zasuvky ve zdi (230V / 120V) — délka kabelu nizkého napéti je 15 m (50 stop).
(Poznamka: Délka kabelu nizkého napéti se nesmi ménit).

N Umisténi stanice
,:wc.}’-f ( Sl P z&kladny

s,

Zo6na zakladny

e

55554
56855046 49454904.0Y

o=

Zéna A
Vzdalenosti mezi
vedenimi vétSi nez 1m
(3 stopy)

Zona zakladny

Vedeni k dalSimu pozemku jsou
rovnobézna a dotykaji se. Mezera
Obrazek 1.2 - mezi nimi je pouze pro ilustraci.

Umisténi stanice zakladny
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= Poznamka: Pfivod proudu je vhodny pro venkovni pouziti, pozaduje se vSak jeho umisténi v suchém
chranéném misté, které je dobfe vétrané a neni vystavené pfimému slunecnimu zafeni.

UPOZORNENI!

Maze dojit k vaznému zranéni! Pri pokladani Snary pfivodu
proudu ke stanici zakladny zajistéte bezpec¢né pripevnéni Sntry
k zemi, aby nepredstavovala riziko pro zakopnuti.

Neved'te ji pfes povrchy chodnikl a vjezdovych cest apod., kde
ji nelze bezpecné upevnit.

Stanici zakladny umistéte alespon jeden metr od roht;
= Stanici zakladny umistéte bariérou sméfujici dovnitr travniku;

= Robomow je nepropustny pro vodu a dést, pro maximalni ochranu se vSak doporucuje umistit stanici
zakladny daleko od postrikovacich hlavic.

Max. 15m
(50 stop)

Bariéra musi
byt uvnitf —
travniku Kabel nizkého
napéti
Min. 1m Y
(3 stopy)
od rohu

Obrazek 1.3 -
Vzdalenost stanice zakladny od nasténné zasuvky

1.2.2 Vice zén/ploch a uzké prichody

U vas doma bude mozna potieba zalozit vice nez jednu zonu, aby Robomow mohl pracovat na vSech
travnicich ucelné. Tam, kde k sobé& zatravnéné plochy nepfiléhaji nebo jsou oddélené ploty, chodniky
¢i jinymi objekty, je zapotfebi vytvofit z kazdé z nich oddélenou zénu.

Pfi urCovani oddélenych zon jsou dvé moznosti, jak polozit vedeni:

Varianta A: VSechny zdny jsou vzajemné propojené v okruhu a spojené se stanici zakladny. Obvodové
vedeni mdze byt dlouhé az 500 metri (1650 stop) v jednom okruhu, jestlize je pfipojeno ke stanici
zakladny (obrazek 1.4).

Varianta B: Oddélené zony, které jsou pfipojené ke stanici zakladny a spinaci obvodu (k dostani jako
pFisluSenstvi — viz kapitola 7). Spina¢ obvodu je mozné premistovat mezi riznymi zénami (obrazek
1.5).

Pro sekani dalSich ploch prosté zavezte nebo zaneste Robomow na plochu, kterou chcete posekat, a
uvedte jej do provozu. Timto zpUsobem jej Ize snadno nastavit, pokud jedna zéna potiebuje krat$i
dobu provozu nez jina (kapitola 2.1.2). Kdyz je tato plocha dokoncena, zajedte se sekackou zpét do
stanice k opétovnému nabiti.

Determinuijte vzdalenost mezi sousednimi obvodovymi vedenimi:

1. Jsou-i zény instalovany pomoci stejného obvodového vedeni, které je zapojeno ke stejnému zdroji (stanice
zakladny / spina€ obvodu), potom sta¢i pouze udrzovat vzdalenost jednoho metru mezi vedenimi, aby se
zabranilo interferenci béhem provozu.

2. JsouHi zény instalovany pomoci obvodovych vedeni, ktera nejsou spojena a kazdé ma swvij viastni zdroj (stanice
zakladny / spina¢ obvodu), potom jsou poZzadovana nasledujici opatfent:

a.  Udrzujte minimalni vzdalenost mezi vedenimi (30-50cm), aby se umoznil pfesah mezi zacimi zénami, ale
synchronizujte ¢asové plany sekani, aby bylo zaji§téno, Ze nedojde k nezadoucim interferencim mezi
zonami. NEBO

b.  Udrzujte 2 metry mezi obvodovymi vedenimi, aniz by bylo zapotfebi synchronizovat provozni Casové plany.

12




Stanice zakladny

2\

Zobna zakladny

Zéna B
w A/'
Trebaze obrazek ukazuje
dvé oddélena vedeni, méla
i . by pfiléhat Maximalni délka vedeni pfipojeného
_ Obrazek 1.4 (varianta A) ke stanici zakladny v jednom okruhu
TFi zény jsou spolu spojeny v obvodu a je 500 m (1650 stop)

pfipojeny k stanici zakladny

Stanice zakladny

Vzdalenost mezi
vedenimi je v&tsi
nez1m
(3 stopy)

Obrazek 1.5 (varianta B)
Oddélené zony tam, kde
zatravnéné plochy nejsou souvislé
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Tam, kde zatravnéné plochy nejsou souvislé, Robomow bude automaticky sekat vSechny zény a na konci
kazdého provozu zajede zpét do stanice zakladny k opétovnému nabiti.

Plocha spojujici dvé pfipojené velké plochy se nazyva uzky prichod.

Jsou dva typy uzkych prichodu (obrazek 1.6):

Uzky priichod typu A
Alespon 1 m (3 stopy)
mezi vedenimi, aby jim
mohl byt Robomow uginné
veden, kdyz se pfi sekani
travniku pfemistuje mezi
dvéma plochami

Stanice

/ zakladny

Zo6na zakladny

i

Uzky priichod typu B
Vzdalenost 26 cm/10 palcu
(kratSi vzdalenost na pravitku
RoboRuler).
Robomow bude jezdit mezi
plochami, pficemz se bude
drZet obvodového vedeni,
zmenSuje se v8ak vyhlidka,
Ze pfi rastrovani (sekani
vnitfni plochy) bude prejizdét

Zobna zakladny

Zo6na zakladny

Obrazek 1.6 -
Vice ploch s uzkymi prichody

Nejméné 1 m (3 stopy) mezi vedenimi, takze Robomow se béhem provozu mlze u¢inné orientovat
pfi pfemistovani mezi plochami.

Typ A:

Typ B: Vzdalenost mezi vedenimi 26 cm (10 palct) - kratSi mira pravitka RoboRuler, takze Robomow muze
sledovat obvodové vedeni, aby zahajil provoz na pozadované ploSe, zmensuje se ale vyhlidka, ze
sekacka bude pfi rastrovani (sekani vnitfni plochy) pfejizdét mezi plochami. Zfizeni tzkého prichodu
typu B vyZaduje stanoveni riznych mist vstupu, aby sekani zacinalo v rdznych plochach (pro
nastaveni mist vstupu se odkazte na odstavec 2.1.1.2).

ZalozZeni Uzkého prachodu typu B musi byt Siroké 26 cm (10 palct) po celé délce prichodu, mélo by vSak byt
zfizeno jako zalomena Cara, aby se zmensSila moznost, Ze sekacka bude pfi provozu prejizdét mezi plochami.

Obvodové vedeni . a

% Koliky vedeni Zo6na zakladny
C = /
Sitka Gzkého:prichodu je
| 26 cm, je vSak zalozen jako
; ‘lomena’linie, aby zabranil
Robomow pi provozu :
E L , — uje s
] = zalomit linii- ve-2 bodech tak,-
£a —\
\\ 4 jakje:uvedeno vpravo.
v b
C

Sitka 26 cm /10 palct — kratsi

vzdalenost na pravitku Sitka 26 cm
(10 palcu)
Obrazek 1.7 - l Zona zéakladny I Zona zakladny

Zalozeni uzkého prichodu typu B

EE—
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1.2.3 Uréeni piekazek — ostriivka v obvodu

= Prekazky, které jsou pomérné pevné a vys$si nez 15 cm (6 palctl), jako jsou stromy, telefonni
stozary a sloupy elektrického vedeni, mohou byt ponechany v travniku, aniz by pfi zakladani
vedeni byly brany v uvahu. Robomow se obrati, kdyZ se stfetne s timto druhem prekazky.

= Ostatni prekazky, jako kvétinové zahony, fontany a malé stromy, musi byt pfed Robomow
chranény pomoci obvodového vedeni. Provede se to jako sou€ast postupu zaloZeni a obecné se
oznaéujl’ jako ostrL"Jvky v obvodu. UpFednosthuje se v8ak ohrani¢eni vSech pevnych objektt v

Pro vytvoreni ostrivku v obvodu (obrazek 1.8):

Zavedte vedeni z Useku obvodu, ktery je k pfekazce nejblize;

Prikolikujte vedeni okolo pfekazky s pouzitim kratké vzdalenosti na pravitku RoboRuler;

Vracejte se zpét na stejné misto okraje, odkud jste zacinali;

Je tfeba, aby vodice vedouci k ostrlivku v obvodu a zpét k okraji byly rovhobézné a dotykaly se,
nesméji se ALE kfizit. Vedeni k ostrlivku v obvodu a od ného mohou byt pfipevnéna stejnymi
koliky. Sekacka nerozezna tato dvé vedeni a bude sekat pfes né, jako kdyby neexistovala. Jediny
drat kolem ostrtivku v obvodu bude rozpoznan a zabrani sekacce ve vstupu do této plochy.

» Plochy s navzajem tésné seskupenymi prekazkami by mély byt zahrnuty do jediného ostriivku v
obvodu nebo by mély byt ponechany mimo uréenou plochu, pokud jsou blizko okraje travniku.

Obvodové vedeni
Spinac¢ obvodu
SR _
' L : . ".

| kdyZ obrazek ukazuje
dva vodice oddélené,

mély by pfiléhat a mély
by byt umistény pod

stejnymi koliky

Kolem prekazky se i Vzdalenost mezi dvéma vedenimi sousedicich ostrivki
5 . A A Obrazek 1.8 - v obvodu je min. 1 m (3 stopy), jinak je ohranitte
dodrzuje smér zakladani Zalozeni ostravk o . J
a Ozent: osdruv uv spolecné jako jeden ostrivek v obvodu
obvodu

Vystraha! Zalozeni obvodového
vedeni kolem pfekazky proti sméru
hodinovych ruci¢ek zpusobi, Ze
Robomow narazi do ostravku".

1.2.4 Svahy

Maximalni spad, na némz muze byt polozeno obvodové vedeni, je 15% (viz plocha oznacena jako ,,A* na obrazku
1.9).

Obvodové vedeni by nemélo leZet na svahu, ktery je prudsi nez 15 cm (6 palct) na 1 metr (3,3 stopy) (15 %). Je
zde riziko, Ze bude mit Robomow potiZe se zata€enim a mohl by pfejet vedeni obzvlasté za vihka, kdy mohou
koleCka uklouznout na mokré travé.

Obvodové vedeni je ale mozné polozit na svahu prudsSim nez 15 %, pokud se zde nachazi pfekazka (plot, zed
nebo husty zivy plot), které zajisti, Ze Robomow nevyjede z pracovni plochy.

Maximalni spad, na némz mize Robomow sekat uvnitf pracovni plochy, je 33%, cozZ se zhruba rovna 33 cm

(1 stopa) na 1 metr (3 stopy). V kazdém pfipadé se za pfili§ prudky da povazovat svah, ktery zplsobuje, Ze se
pfedni Cast sekaCky zveda ze zemé pfi pohybu smérem nahoru, a takovyto svah by nemél byt zahrnut do
pracovni plochy (viz plocha oznacena jako ,B“ na obrazku X). Svahy o sklonu vétsim nez 33 % neni mozné
zaclenit do pracovni plochy.
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Tato plocha by méla
byt vyjmuta
z pracovni plochy,
protoze obvodové
vedeni nemuze byt
poloZeno na svahu
se sklonem vétSim
nez 15 % (vySka
15 cm na vzdalenost
1m)

Dlouha vzdalenost na
pravitku RoboRuler ~ Robomow muze

sekat plochy uvnitf
34 cm/ 14 palcu pracovni plochy se 0-15¢cm \
sklonem do 33 cm >

na vzdalenost 1 m ~ 100cm
(33 %)

1.3 Umisténi stanice zakladny
Pro zalozeni stanice zakladny jsou dvé varianty:

1.3.1 Vnitini (uvniti travniku)

= Na zakladé vstupnich udaji uvedenych v odstavci 2.1 vyberte misto, kde chcete v travniku
zaloZit stanici zakladny.

= Stanici zakladny umistéte soubézné s okrajem travniku, pfi€emz bariéra bude obracena ¢elem
k vnitfni strané travniku (obrazek 1.13).

1.3.2 Vnéjsi (vné travniku)
= Vyberte misto mimo travnik, kam si prejete, aby Robomow zajizdél a nabijel se.
= Qveéfte, Zze prlchod mezi travnikem a vnéjsi plochou je rovinny a bez velkych vyskovych rozdild,
takZze Robomow neuvizne a bude sledovat vedeni plynule.

= Povrch mezi travnikem a stanici zakladny by mél byt pevny (jako chodnik nebo pevna plda) a
nemeél by byt pisCity nebo kamenity, aby na ném Robomow neklouzal nebo se nezablokoval.

= Je tfeba, aby plocha mezi travnikem a stanici zakladny byla bez pfekazek a objekt(.

N

Rovinny prichod mezi
travnikem a okolni plochou bez
vvskovvch rozdild

Pevny povrch bez prekazek, . l

aby na né&j mohl Robomow
viizdét bez prokluzovani

Obrazek 1.10 —
Vnéjsi zalozeni stanice zakladny
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Usporadani pro vjizdéni do uzkych prachodl vedoucich ke stanici zakladny by mélo obsahovat
trojhranné zalomeni pro zmen$eni moznosti, Zze pfi sekani vnitfni plochy (rastrovani) bude
Robomow vjizdét smérem ke stanici zakladny. Pro provedeni sestavy se zalomenimi viz
obrazek 1.7.

Vzdalenost mezi vedenimi ke stanici zakladny a zpét do travniku je 26 cm (10 palct).

Stanici zakladny je tfeba umistit na pravém vedeni Gzkého prichodu (stojite-li uvnitf travniku).
Dulezité: jelikoz jsou tato dvé vedeni velmi blizko sebe a ovliviiuji snimani senzor( vedeni,
stanice zakladny by neméla byt vyrovnana na stfedni ¢ary, které jsou na ni vyznacené. Je tieba
ji umistit s posunutim 10—-20 cm (4—8 palcu) doprava.

Doporu¢uje se umistit stanici zakladny alesport 25 cm (10 palc) pfed koncem vnéjsiho
prlichodu, aby se umoznil plynuly vstup sekacky do stanice zakladny.

Stanice zakladny je umisténa
s posunutim vpravo o 10-20
cm (4-8%) (neni zarovnano na

Doporuceno
(do 3 m/10 stop)

vedeni) X N
’

Doporuduje se pokracovat
s vedenim alespori 25 cm
(10%) za stanici zakladny

26cm /10* /

Zalomeni do trojuhelniku
provedené jako v Uzkém
prichodu typu B (odkazujeme
na obrazek 1.7)

Obrazek 1.11 —
Vnéjsi zalozeni stanice zakladny

1.4 Zalozeni obvodového vedeni

Ted, kdyz znate umisténi stanice zakladny a planujete rozvrzeni vedeni, mlzete zadit zakladat obvodové
vedeni v zéné zakladny.

1.41 Vychozi misto

bariérou obracenou dovnitf travniku tak, jak

uvadéji obrazky 1.11 nebo 1.13; \} :

Propichnéte plastovy obal obvodového vedeni a z Nz o;’r

plastového obalu vytdhnéte konce vedeni s 7

konektorem dilce. Konektor je tfeba pfipojit k . \

vedeni s polaritou podle obrazku 1.12; e i /W N
¢

Stanici zakladny umistéte podle svého zaméru s \

#

Plastovy obal je proveden jako zasobnik vedeni,
takze civku s dratem z obalu nevyjimejte;

ZacCatek vedeni pfikolikujte k zemi v misté, kde
bude umisténa stanice zakladny; urcité
ponechejte 30 cm (12 palcd) pro uzavieni obvodu

na konci zalozeni (obrazek 1.13); - =z

Vedeni za¢néte pokladat proti sméru hodinovych Obrazek 1.12 — Vytahnéte vedeni z
ruciCek — pfi stani uvnitf travniku tak, jak ukazuje plastového obalu - obal neodstranuijte, je
obrazek 1.13. proveden jako zasobnik.

Zacnéte vytahovat obvodové vedeni z plastového obalu a pfitom jak prochazite podél plochy travniku,
jej volné pokladejte ve sméru uvedeném na obrazku 1.13;
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U vychoziho mista, kde je
Obvodové vedeni — \ umisténa stanice zakladny,

nevyndavejte ho z plastového ' ponechejte 30 cm (12 palc)
obalu E :

A
1

1

1

' o \ \ T
1 -, 5 x

o \ :
\‘ . "‘

v s

Smér rozmistovani
vedeni od
stanice zakladny

Bariéra musi byt
uvnitf travniku

Obrazek 1.13 —
Smér rozmistovani obvodového
vedeni od stanice zakladny

1.4.2 Rozmist'ovani obvodového vedeni

= Obvodové vedeni za¢néte ukladat tak, Ze po nékolika metrech a v rozich travniku podle svého zaméru
zalozite koliky. Nezapomerite na prekazky, které potiebuji byt pfi pokladani vedeni ohraniceny.

= AZ odvinete drat v délce, ktera je pro dany Usek dostate€na, pouzijte pravitko RoboRuler dodavané pro
nastaveni spravné vzdalenosti od okraje travniku. RoboRuler se pouziva jako pomucka pro umisténi
obvodového vedeni podél zdi, plotd, chodniku, pfijezdovych cest, kvétinovych zahonu a jinych oblasti
obvodu.
Na pravitku RoboRuler se pouzivaji dvé zakladni miry (obrazek 1.14).

Kratsi vzdalenost se pouziva podél obvodovych okrajii tam, kde je plocha vné bezprostfedniho obvodu
bez prekazek a ve stejné relativni vySce jako obvodovy okraj nebo nize (chodnik na stejné drovni nebo
kvétinové zahony).

DelSi vzdalenost se pouziva podél obvodovych okraju tam, kde jsou na ploSe vné bezprostfedniho
obvodu prekazky nebo kde jsou podél obvodového okraje rozdilné vysky (zdi a ploty).

Dlouha vzdalenost na

pravitku RoboRuler — kde 1 et =

jsou v prostoru vné Pouziti pravitka RoboRuler

bezprostfedniho obvodu
prekazky nebo rozdily ve 1~

vysce podél okraje obvodu. !~y 2 2 g
2 B,

Kratka vzdalenost na !
pravitku RoboRuler — kde |

nejsou v prostoru vné '
bezprostfedniho obvodu '

Zadné prekazky a je zde
stejna nebo nizsi relativni
vyska na okraji obvodu.

__________________________
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Dulezité

Pokud okraj travniku hrani€i s jezirkem, bazénem nebo vodnim tokem nebo kde je uroven travniku vyse
nez 70 cm (2 stopy) od okraje kolem ného, potom je pozadovano udrzovat vzdalenost minimalné 1,2 m
(4 stopy) mezi vedenim a vodou (nebo snizenou plochou), jinak vytvorte plitek nebo podobnou bariéru
okolo okraje travniku, aby ji mohl Robomow detekovat. VySka musi byt minimalné 15 cm (6 palct). To
zajisti, Ze Robomow za Zzadnych okolnosti nepfejede vedeni a nedostane se mimo pracovni plochu.

143

Pripevnéni vedeni k zemi

Obvodové vedeni neni potfeba zahrabavat, ale pokud chcete, mlzete to udélat az do hloubky do 10 cm
(4 palce).

S Robomow jsou dodany malé koliky pouzivané k upevnéni obvodového vedeni a jeho pfidrzeni k zemi
pod urovni travy.

Zpocatku rozmistéte minimalni pocet kolikd, aby udrzely vedeni dole. Méjte na paméti, Ze nez doplnite
dalSi koliky, budete chtit zalozeni vedeni vyzkouSet a muzete zjistit, Ze na nékterych plochach je
potfeba umisténi vedeni trochu posunout.

Kdyz zatloukate koliky do definitivni hloubky v zemi, pevné napinejte vedeni. Koliky se mnohem
snadnéji vkladaji do vlhké puady. Jestlize je plda sucha, pred zakladanim obvodového vedeni pozemek
zalijte.

UPOZORNENI!

Muze dojit k poranéni oci. Pfi zatloukani kolikli pouzivejte nalezitou ochranu
oéi a noste vhodné pracovni rukavice. Tvrda nebo sucha zem muze
zpusobit, ze se koliky pfi zatloukani zlomi. V krajnim pfipadé muiize byt
uzitecné zaliti travniku tam, kde se budou koliky zatloukat.

Koliky je tfeba zatlouci v takové vzajemné vzdalenosti, Pro stahnuti

pfi které pfidrzi vedeni pod urovni travy a zabrani obvodového vedeni

nebezpeci zakopnuti (obrazek 1.15). k povrchu zemé pod

Je-li pfipevnéni k zemi spravné, jak dorGstda nova  Vvrcholky travy pridejte

trava, vedeni i koliky v ni brzy zmizi a nebudou vidét. dalsi koliky T

Jestlize je pro dokonCeni zalozeni potfeba dalSi

vedeni, pro napojeni jeho dvou konctl pouzijte dodané *\\tjp
vodotésné konektory vedeni tak, jak je vysvétleno v

kapitole 5.6.

DULEZITA INFORMACE!
Sroubované svorky nebo zkroucené kabely izolované izolaéni paskou nejsou dostate¢nym
propojenim. Pldni vihkost mlze zplsobit zoxidovani obnazenych koncli vedeni a disledkem toho
bude po Case preruseni obvodu.

1.4.4 Dokonceni zalozeni obvodového vedeni

Jakmile je obvodové vedeni hotové a pfikolikované k zemi, poslednim krokem dokonceni je pfipojeni
koncli vedeni k desce stanice zakladny a vyzkouSeni zalozZeni.

Ve vychozim misté zakladani obvodového vedeni jsou dva volné konce vedeni (obrazek

1.16).

K pfipevnéni téchto dvou koncli obvodového vedeni k zemi pouzijte stejny kolik a zkrutte je.

Konec dratu bez konektoru ustfihnéte na stejnou délku, prebyteény drat pfitom odstrarite.

Z konce dratu stahnéte 6 mm izolace (obrazek 1.17).

Obnazené obvodové vedeni vlozte pomoci malého plochého Sroubovaku do otvoru v konektoru;
utdhnéte Sroubek, abyste obvodové vedeni v konektoru upevnili (obrazek 1.18).

/4 % \‘?
- / * £ o§ “‘
=

4 N
[._ \ -
Obrazek 1.16 - Obrazek 1.17 - Obrazek 1.18 -
Dva volné konce vedeni Z konce dratu stahnéte Utahnéte Sroubek, abyste obvodové
ve vychozim misté 6 mm izolace vedeni upevnili v konektoru
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14.5

Umisténi a pripojeni stanice zakladny

Konektor obvodového vedeni pfipojte k desce stanice
zakladny (obrazek 1.19).

Predtim, nez privodni $fidru pfipevnite ke stanici zakladny,
peclivé rozvrhnéte jeji délku. Za¢néte pfitom od stanice
zakladny a vedte ji k hlavnimu pfivodu proudu. Zajistéte
jeji bezpecné upevnéni k zemi, aby nepfedstavovala riziko
zakopnuti.

Shdru nevedte pfes povrchy, kde nemuze byt pfipevnéna, Obrazek 1.19 -

jako jsou chodniky nebo pfijezdové cesty. Pro nejvy$Si Pfipojeni obvodového
ochranu zvazte umisténi pod zemi v ochranné kabelové vedeni k stanici zakladny
trubce. ' T,

Sndru pfivodu proudu pfipojte k desce stanice zakladny.
Viz 1.20.

Snidru privodu proudu vedte do krytu stanice zakladny, jak
je uvedeno na obrazku 1.21.

Uzaviete kryt stanice zakladny; ovéite, Ze na svém misté
dobfe zapadl (obrazek 1.22).

Obrazek 1.20 -
Pfipojeni $ndry pfivodu proudu

Obrazek 1.21 - Obrazek 1.22 -

Nasmérovani Sidry privodu Uzavieni krytu stanice zakladny
proudu z krytu

Stanici vyrovnejte na obvodovém vedeni tak, aby vedeni bylo vyrovnano v pfimce se dvéma stfednimi
¢arami vyzna€enymi na pfedni a zadni strané stanice zakladny, jak je ukdzano na obrazku 1.23.
Stanici zakladny jesté nepfipevriujte, protoze bude nutné nejprve zkontrolovat jeji kone¢nou polohu.

R

A ’a
4 .A_:_\},}J\-}‘Q'\.\-
Obrazek 1.23 - Wb e
Vyrovnani stanice

zakladny

Pfivod proudu zapojte do bézné domovni zasuvky 230 V stfidavého napéti.

Blikajici malé zelené svétlo na krytu stanice zakladny signalizuje, Zze je systém zapnut a Ze fadné
funguje. Nepferusovany zvuk signalizuje odpojeni/pferuseni obvodového vedeni. PferuSované pipani
signalizuje Spatné propojeni obvodovych vedeni nebo obvodové vedeni, které je pfiliS dlouhé
(dovolené maximum v jednom okruhu je 500 metru).
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Blikajici svétlo ukazuje,
QO «— Ze systém je zapnut
Obrazek 1.24 -
Obsluzny panel stanice @ - Neprerusovany zvuk signalizuje
-

zakladny T e——— odpojeni/pieruseni vedeni

o PFeruSované pipani signalizuje Spatné
= €« propojeni obvodovych vedeni nebo
obvodové vedeni, které je pfilis dlouhé

E

1.5 Pfiprava a nastaveni Robomow

1.5.1 Nastaveni vysky sekani
= Zvednéte kryt narazniku z pfedni strany Robomow (obrazek 1.25).
=  Abyste zménili vySku sekani, otacejte knoflikem nastaveni vySky sekani tak, jak uvadi obrazek 1.26.

Ce Umisteéni zimni
Ovladaci panel Umisténi pojistky nabijegky

Drzadlo
Knoflik
nastavovani
vySKy sekani

Motor
sekani

Obrazek 1.25 -

Zvednuti krytu narazniku Celkovy pohled na RM51 &

1.5.2 Vlozeni pojistky baterii

= Robomow se dodava s vyjmutou pojistkou baterii a bez ni
nebude pracovat. Pojistka je uloZena v pryzovém pouzdru,
které se nachazi pod krytem narazniku (obrazek 1.27).

=  Zvednéte kryt narazniku, vyjméte segment a viozte pojistku.
Pojistku Ize vlozit obéma sméry. Viz obrazek 1.27.

= Robomow se nyni zacne napajet z baterii (probudi se).
Baterie jsou nabity v tovarné a maji dostatek energie pro
provedeni pocateCni pripravy a zkuSebniho chodu. Po
dokonéeni procesu pocatecniho nastaveni, pfed prvnim
uvedenim do provozu, je vSak nutné nabit baterie po dobu
16 hodin ve stanici zakladny.

Obrazek 1.27 -
VloZeni pojistky baterii
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1.5.3 Nastaveni Robomow
= Ovladaci panel

= Ovladaci panel je nahofe na zadni strané Robomow. Sklada se z displeje, klavesnice a provozniho
svétla (obrazek 1.28).

Tlagitko zastaveni STOP Provozni svétlo

Obrazek 1.28 . f Sipka
. P nahoru
Ovladaci panel :

Tlacitko

hlavniho

vypinace ..
Tlagitko GO/START Okno displeje Sipka Snimag
pokragovani/spusténi LCD dolt dests

= Tlacgitko pokracovani ‘GO’ se pouziva jako prostfedek pro zvoleni nebo potvrzeni rlznych voleb
menu nebo nastaveni;

» Tlagitka se Sipkami ,nahoru T / dolti U’ vdm umozni prochazet polozkami menu;

= Tlacitko zastaveni ‘STOP’ ma dvé rlizné funkce: Je-li stisknuto béhem automatického provozu,
okamzité zastavi ¢innost Robomow a bfitu. Stisknutim kdykoli v pribéhu procesu volby z menu se v
menu dostanete o jeden krok zpét.

= Tlagitko ,,hlavni vypinac“ se pouziva pro vypinani Robomow. Robomow je nutné vypnout, nez ho
budete prfenaset mezi zénami.

DULEZITA INFORMACE!

Ridte se pokyny na displeji LCD — Robomow vam bude krok za
krokem davat vlastni pokyny jak dokon¢it nastaveni

= Nastaveni jazyka, ¢asu a data

,Jazyk“je prvni nastaveni, o které budete pozadani, jakmile se Robomow probudi. Ridte se pokyny
uvedenymi nize na obrazku 1.29.

4 N\
Language Stisknéte ‘GO’
Press GO
e N Pro zvoleni jazyka Povsimnéte si prosim, Ze v menu ,Jazyk*
Cesky prochéazejte Sipkami nahoru —, je »Anglictina“ a ,Anglictina (USA)",
Potvrdit 0 a dold a pro potvrzeni jelikoz jazyk uréuje i format ¢asu a data
> < stisknéte GO
Cas a Datum L ey s
Zmackni GO Stisknéte ‘GO
\ J
e N Pro nastaveni ¢asu a data pouzijte
00:00  dd/mmlyy gipky a pro dal$i &islici stisknéte
Nasleduijici c. 0 ‘GO’ (‘STOP* se pouZzije pro
- ~ n?vrat Zpe) ] Obrazek 1.29
15:23  16/04/07 Pro potvrzeni stisknéte ‘GO a pokradujte Nastaveni jazyka,
Potvrdit s pokyny v dalSim pododstavci (nastaveni data a &asu
N J tydenniho programu)
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= Tydenni program
= Menu , Tydenni program“ vam umozfiuje nastavit automaticky tydenni program podle velikosti
plochy pfipojené ke stanici zakladny (fidte se podle krok(l uvedenych nize v obrazku 1.30).
» Tim, Ze nastavite plochu zény pfipojené ke stanici zakladny, Robomow automaticky urc¢i tydenni
program, ktery je pro vas travnik nejvhodné;si.
= Robomow bude zahajovat sekani ve 13:00 ve dnech Cinnosti a na konci provozu bude zajizdét
zpét do stanice zakladny, aby se nabil.

UPOZORNENI! Nikdy nenechavejte Robomow pracovat bez dozoru. MizZe dojit k vaZnému
zranéni. Jestlize soué¢asné datum a ¢as nejsou nastaveny spravné nebo
nebyly nastaveny, kdyz to bylo zadano, €asy naplanované pro automaticky
vyjezd nebudou spravné. Nespravné doby vyjezdu mohou byt nebezpecné,
jestlize jsou na plose sekani pritomny déti, domaci zvirata nebo okolostojici.

s i N Vyberte volbu ,Vyp* jestlize
Stisknéte ‘GO” Tydenni program nechcete pouzivat automaticky
Zmackni GO naplanované cinnosti
N J
Pro nastaveni automatického p N
Sisknéts (00" nebo proonazoe | | M 23 | ., | Program WP
i zej . n
délna, Vyp" abyste jej vypnuli | owvrdit ) Potvrdit 1)
e D \
Stisknéte "GO’ Plocha zony zakl i
Zmackni GO i
N J !
Pomoci Sipky nahoru zvolte . 2 ) i
travnikovou plochu, ktera je 150 -200 m !
pfipojena ke stanici zakladny Potvrdit $ i
N i
s N i
2 |
Pro potvrzeni stisknéte "GO’ 200-250 m ;
Potvrdit ¢ i
- J :
Ridte se pokyny v dal§im - _ ) !
pododstavci (,Zkouseni polohy Umist nab stanice cmmmmm e
zékladny*) Zmackni GO k test
- J

Obrazek 1.30
Nastaveni tydenniho programu
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1.6 Zkouseni polohy stanice zakladny a obvodového vedeni

= VyzkouSeni polohy stanice zakladny a obvodového vedeni se pozaduje pro urCeni, zda neni potfeba
provést malé upravy.

= Umistéte Robomow dovnitr travniku proti obvodovému vedeni, alespori 2 metry od stanice zakladny
(obrazek 1.31) a stisknéte tlacitko ‘GO’.

= V pfipadé, Ze jste zapomnéli zapojit pfivod proudu do bézné 230voltové (120 V) domovni zasuvky, po
stisknuti GO se na obrazovce LCD zobrazi hlaseni ,Neni signal“ jako pfipominka zapojeni pfivodu
proudu (obrazek 1.32).

= V pfipadé, Ze jste zapojili obvodové vedeni v opacném sméru, po stisknuti GO se zobrazi hlaseni
-Vymén draty v konektoru®, které vam bude davat pokyn, abyste prepojili dva vodie pfipojené ke
konektoru dilce (obrazek 1.33).

Zmackni GO HlaSeni ,Neni

[ Neni signal Obréazek 1.32
J signal*

TVymen draty v \

konektoru } Obrazek 1.33

Jestlize se zobrazuje
toto hlaseni —
prohodte 2 vodice
pfipojené ke

\ <> konektaru dilce

Pro provedeni zkousky umisténi stanice zakladny se fidte pokyny uvedenymi v obrazku 1.35:

Stanici zakladny trochu posunte tak, aby do ni

Pro vyzkouseni polohy ( Umist nab stanice Robomow vjizdél co nejvice v jejim stfedu. Pfesurite
stanice zakladny Zmackni GO k test Robomow a stisknéte ‘GO’ pro opakované zkouseni
stisknéte ‘GO’ L € - -
¢ Pokud Robomow nedokéaze |
Sledujte Robomow a p ~ zajet do stanice zakladny, : —
ovéfite si, Ze spravné Hledam stanici zastavi se Presun s_tan|C|
zajizdi do stanice zakladny | | oo > | Zmackni GO
A J/

|
Robomow vjizdi uspésné, jede
zpét ze zakladny a zastavi

Y
Zékdadny ylpe(vr;ét,e na ( Pripevni stanici |
misté 2 kaly (obraze :
1.34) a stisknéte ‘GO’ | PakzmackniGO f ___,
1
: v S
Pro zkous$ku e ; ) ™ 7 Obrazek 1.34
obvodového vedeni Umisteni dratu ' Vlozeni kla
stisknéte ‘GO” Zmackni GO k test 2k,
~ i “ Robomow se srazi s
KdyZ Robomow sleduje A4 prekazkou, jede zpét
okraj, jdéte po jeho boku, Pozice dratu } a zastavi se [ Prizpusob drat W
dokud nedokon¢ijeden |  |TTTTTTTT--==s Pak zmackni GO
okruh obvodu, aniz by
narazil na néjaky objekt A |
(bude stat ve stanici : Upravte vedeni a pro pokracovani i
zakladny) : ve zkouseni stisknéte ‘GO’ i

Obrazek 1.35
Zkous$eni polohy stanice zakladny a obvodového vedeni
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Dokongeni pripevnéni vedeni

= Jakmile jste skonCili, prochazejte zpét podél obvodu a do vedeni pfidejte koliky v téch oblastech
vedeni, kde neni zatazeno pod vrcholky travy a tésné na droven zemé. Vedeni je tfeba napnout a
pFikolikovat dalSimi koliky vSude tam, kde se zveda nebo je volné (vzdalenost mezi koliky by méla byt
0,5 az 1 metr (1,5 — 3 stopy) v pfimé linii a pfi zakfivené vétsi).

1.7 Zalozeni v zéné bez zakladny

Poznamka: ZaloZeni v z6né bez zakladny, ktera neni pfipojena ke stanici zakladny, vyZaduje spina¢
obvodu (k dostani jako pfisluSenstvi — viz kapitola 7 — PFisluSenstvi).

1.7.1  Umisténi spinac¢e obvodu
= Mimo obvod zény bez zakladny, vyhledejte vhodné misto s pomérné snadnym pfistupem.

= Spina¢ obvodu se musi namontovat svisle, aby si zachoval odolnost proti vodé, a dava se pfitom
prednost suchému a krytému umisténi.

= Blizko zasuvky ve zdi (230V/120V) — spina¢ obvodu se dodava s pfivodem proudu pro vnitfni pouziti
(obrazek 1.36).

Spinaé obvodu MUSI byt
namontovan svisle, aby si
uchoval odolnost proti vodé

Vodi¢e vedouci z obvodu ke
spinaci obvodu k sobé pfiléhaji a
dotykaji se

Obrazek 1.36 2metrovy

Pfivod proudu

Umisténi spinace I'<ab’el pro vnitini
obvodu n|zkevh9 pouziti
napéti

1.7.2 Vlozeni spina¢e obvodu

= Konektor spinace obvodu je konstruovan pro rychlé a snadné odpojovani, které vam umozni
jednoduché pifemistovani spinace obvodu mezi dilci.

= Spina¢ obvodu je také k dostani s velkym kulem, ktery se pfipeviiuje k zadni strané spinace, ¢imz
usnadnuje pfenos z jednoho dilce na druhy, protoze umoznuje odpojeni spinace a jeho premisténi i s
pfipevnénym kllem (obrazek 1.37).

= DalSi variantou je namontovani spinate obvodu na svislou plochu jako sténu nebo zabradli. Pro
namontovani timto zplsobem jsou na zadni strané krytu spinace tfi malé vystupky (obrazek 1.38).

Obrazek 1.38

Kryt odejmete
zmacknutim uchytek
po obou stranach |

Obrazek 1.37

Spinac¢ obvodu
pfipevnény na kulu

Namontovani spina¢e obvodu pomoci tfi
montaznich vystupkid na zadni strané krytu
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1.7.3 Zalozeni obvodového vedeni

» Kdyz nyni znate umisténi spinace obvodu, mizete zacit se zakladanim obvodového vedeni, jak bylo
vysvétleno v €lancich 1.2 a 1.3. Co se ty€e umisténi a upevnéni, je zalozeni obvodového vedeni v z6né
bez zakladny stejné jako v zéné zakladny;

= V misté spinace obvodu stdhnéte z konce vodi¢e 5 mm (0,2 palce) izolace.
= Konec vodi€e vsunte do konektoru dilce podle obrazku 1.39 a utahnéte Sroubek.
= Zacatek vedeni prikolikujte/pfipevnéte tam, kde bude umistén spina¢ obvodu.

= Vedeni polozte od spinace k travniku; ujistéte se, Ze jste na zaatku ponechali dostate€¢nou délku vodice
pro uzavieni okruhu;

= Vedeni zacnéte pokladat proti sméru otaceni hodinovych rucic¢ek z pohledu osoby stojici uvnitf travniku,
jak znazorfiuje obrazek 1.39.
dl

Konec vedeni pfipojte k 29
levé strané konektoru >

\ dilce (kdyz se divate na
_ L Sroubky)

Obrazek 1.39
Pfipojeni konce vedeni k levé
strané konektoru a smér zakladani
obvodového vedeni

A

Zakladani obvodového vedeni proti
sméru hodinovych rugicek (z
pohledu z vnitfni strany travniku)

1.7.4 Dokonceni a zkouSeni sestavy

= Jakmile je obvodové vedeni hotové a pfikolikované k zemi, poslednim krokem k dokonc&eni je pfipojeni
spinace obvodu k obvodovym vedenim a vyzkousSeni sestavy.

= Kdyz se pohybujete z obvodu k mistu spina¢e obvodu, dva volné konce obvodového vedeni napnéte a
pFikolikujte je k zemi (obrazek 1.36), aby k sobé pfiléhaly (k pfipojeni téchto dvou vodicl z travniku k
mistu spinace obvodu pouzijte stejné koliky).

= V misté spinae obvodu zastfihnéte volny obvodovy vodi¢, aby mély oba vodiCe stejnou délku,
pfebyvajici vodi¢ pfitom odstrarite. Z konce vodi¢e stahnéte 5 mm (0,2 palce) izolace. Konec vodice
vlozte do volného otvoru konektoru a utahnéte Sroubky, jak uvadi obrazek 1.40.

= Konektor obvodového vedeni zapojte do spinaCe obvodu (viz obrazek 1.41)

/ Malym plochym
9'/
\v P Sroubovakem utahnéte
< Sroubek, abyste obvodové
&'
"\ - vedeni bezpec¢né upevnili v e
[{{”" konektoru !F! _ 4
N
,\ ;' !1
\| 99
) »
N /
A
Obrazek 1.40 Obrazek 1.41
VlozZeni a upevnéni Konektor dilce zapojte do
obvodcl)(vehcl)(tvedem do spinace obvodu
onektoru
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= Vezméte spinal obvodu a zmacknéte uchytky Obr.
na obou stranach spinate obvodu (jak je 1.42A
zobrazeno na obrazku 1.42A) a sejméte zadni
kryt ze spinace obvodu;

= Zapojte zastrCku pfivodu proudu do desky '\n
spinade obvodu (viz obrazek 1.42B) a znovu : 1
zkompletujte spina¢ obvodu.

= Zapojte pfivod proudu do normaini domovni Li
zasuvky (230 V stfidavého napéti).

= PfFivod proudu je pouze pro vnitini pouziti, takze
jej polozte na suchém, dobfe vétraném misté
(nezakryvejte plastovym sackem). Zajistéte, aby
pfivod proudu a kabel nizkého napéti byly na
suchém misté a nebyly vystaveny vodé a desti.

Obrazek 1.42B
Zapojte zastr¢ku pfivodu proudu do
desky spinace obvodu

= Stisknéte tlacitko zapnuti 'ON". Blikajici zelené svétélko u tlaCitka zapnuti 'ON" oznamuje, ze
systém je zapnut a fadné funguje. | spina¢ obvodu ma kontrolky pro odpojené/pferusené obvodoveé
vedeni a Spatné pfipojeni vedeni. Obrazek 1.43

Tlagitko zapnuti ON 5 @ o BIiI;aejl’:)l’/ Sst\‘/éérzrt:?esizir;zar:{iuje,

- Signalizuje
L €< odpojené/prerusené vedeni
Obrazek 1.43

Obsluzny panel Si - o
o Oy < ignalizuje Spatné pfipojeni
spinace obvodu @ - obvodovych vedeni nebo pfili$

dlouhé obvodové vedeni

= Spina¢ obvodu ma prvek automatického vypnuti, ktery odstranuje potfebu vypinat jej po kazdém
pouziti. Po 12 hodinach provozu se sam vypina. Spina¢ obvodu muzete ruéné vypnout tisknutim
tlaCitka zapnuti 'ON" po dobu 3 sekund. Po tfech sekundach uslySite pipnuti, které oznamuje, ze
muzete tla€itko uvolnit a ze je vypina€¢ vypnut. Sestavu obvodového vedeni vyzkouSejte tak, ze
vyberete menu ,Umisténi dratu®, jak je uvedeno na obrazku 1.44. Robomow bude sledovat vedeni,
pfiCemz je motor sekani vypnut, aby se zabranilo poSkozeni obvodového vedeni po jeho pocate¢nim
polozeni. Zatimco Robomow sleduje okraj, jdéte vedle ného, dokud nedokonc¢i jeden okruh, aniz by
narazil do néjakého objektu. Jestlize se Robomow stfetne s prekazkou, zastavi se a jede zpét, aby
umoznil upravit polohu vedeni.

P
Hlavni zobrazeni - Z;na Sici'égkl
Stisknéte "GO’ e
N J
4 0
Prochazejte Sipkou dold, Nastaveni zon
aZz se zobrazi ,Nastaveni“ Zmackni GO
L )
4 N . R\
Stisknéte "GO’ astaveni
Zmackni GO T/
N\ J
4 . h Obrazek 1.44
Prochazejte Sipkou nahoru, az Detska pojistka Zkouseni polohy
se zobrazi ,Umisténi dratu” Zmackni GO 0 obvodového vedeni
N J
e 7 p N
e s misteni dratu
Stisknéte ‘GO .
Zmackni GO 4
N J
. v . . . . Ve ™
Stisknéte ‘GO ’a nasledUJ'te Umisteni dratu
Robomow, zatimco sleduje | .
obvodové vedeni Zmackni GO k test

(& J

27




Kapitola 2 - Menu

Kapitola 2 predstavuje funkce menu Robomow. Ohledné pouzivani ovladaciho panelu se fidte pokyny v
odstavci 1.5.3.

Hlavni menu sestava ze ¢tyf moznosti voleb: 2.1 Nastaveni zén
2.2 Nastaveni
2.3 Informace
2.4 Servis (je pozadovano heslo)

Poznamka: Cisla 2.1-2.3 se vztahuji k nadpisiim na nasledujicich strankach.

PFi prochazeni hlavnim menu a dalSimi podmenu pouzivejte tladitko ‘GO’ jako prostiedek pro zvoleni nebo
potvrzeni rdznych voleb menu a nastaveni. Stisknutim tlacitka ‘GO’ se obecné voli nebo potvrzuje textové
hlaseni, které je uvadéno na druhém fadku displeje LCD. Je zde nékolik nastaveni, jejichz zmény muze
provést uzivatel, a funkci, které Ize aktivovat/deaktivovat. Tim, Zze kdykoli v prabé&hu procesu vybéru z menu
stisknete tlaCitka ‘STOP‘, dostanete se v menu o krok zpét. Pro prochazeni v podmenu pouzivejte tlaCitko
oznacené Sipkou nahoru nebo dold.

Abyste si prohlédli funkce hlavniho menu (volby 2.1 az 2.4 — obrazek 2.1), fidte se jednou z nasledujicich
moznosti voleb:
1. Je-li sekacka mimo stanici zakladny, prochazejte dold na zobrazeni ,Uzivatelské volby” a stisknéte
iGo!;
2. Je-li sekacka ve stanici zakladny, jednoduse prochazejte dolu az na menu, které chcete zvolit.

Obrazek cislo 2.1 uvadi hlavni menu a podmenu, ktera jsou dostupna pod kazdou z voleb. V dalSi urovni
stromu menu je vice podmenu, ktera jsou vysvétlena na dalSich strankach této kapitoly.

211 Nastavit zonu: ZakI.

Pomoci tlacitek se
Sipkami nahoru/dolt Zéna A
prochazejte na menu, . 212 Zéna B
které si prejete, a pro -
prohlédnuti moznosti i
voleb ve zvoleném -
menu stisknéte GO :
d

221 Détska pojistka
2232 Pojistka kradeze

223 Cas a datum
21 Nastaveni zéon |~ 224 Snima¢ desté
29 Nastaveni  |oo---. , 225 Jazyk
Uzivatelské volby | — 276 ReZzim ECO
249 Informace === o
) ! 227 Typ signalu
Stisknéte GO pro 24 Servis i 228 NoZe vyménény
o : ,
pristup k volbam 2.1 ! | 229|  Umisténi dratu
I
E : 2210 Zpozdit innost
! l
' i 291 Cinnost
¥
I .
Pozadovano heslo !_ il 232 Baterie
233 Teploty
Konfigurace
234 g
PriCina posledniho
Obrazek 2.1 235 zastaveni
Volby menu Robomow
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2.1 Nastaveni zén

Menu ,,Nastaveni zon“ umozriuje uzivateli nastavit parametry specifické podle zény.
Je mozné nastavit az tfi rizné zény: zénu zakladny, zénu A a B, kde hlavni zéna je zéna zakladny -
plocha, kde je umisténa stanice zakladny (pro sestavu vice zén se odkazte na odstavec 1.2.2).
2.1.1 Nastavit zonu: Zakladna
Umoznuje nastaveni vSech parametr(, které jsou specifické pro zénu zakladny (odstavce 2.1.1.1 az
2.1.1.6).

2.1.1.1 Tydenni program

Menu , Tydenni program“ sestava ze Ctyr voleb (obrazek 2.2):
a. Aktualizovat program — umoznuje aktualizovat program a zménit nastaveni.

b. Typ programu — umozfuje nastavit druh programu, pficemz kazdy druh poskytuje rliznou urover
parametru, ktery maze uzivatel nastavit (vice podrobnosti bude nasledovat).

c. Program zapnut/vypnut — umoznuje uzivateli vypnout tydenni program, jestlize nastavi ,Program*
na ,vyp“. Pro vypnuti tydenniho programu existuje klavesova zkratka, kdyz stisknete tlacitko
hlavniho vypinace, kdyz je Robomow ve stanici zakladny. To nastavi program na ,vypnut®, ale
umozni manualni zahajeni provozu stisknutim tlacitka GO a rovnéz nabijeni.

d. Zobrazit program — zobrazeni tydenniho programu se pouziva pro ukazani dnl ¢innosti a pro dalSi
informace o ¢innostech minulého tydne (vice podrobnosti bude nasledovat).

211 Nastavit zonu: - 2111

Tydenni program
Zakladny ydenni program |

Aktualizovat program

—> Typ programu
—> Program zap/vyp

Zobrazit program

v

Obrazek 2.2
Menu tydenniho programu

Pii nastavovani tydenniho programu podle plochy budou aktivni dny podle tabulky nize.

Aktivni dny podle plochy

Plocha m? Po Ut St Ct Pa So Ne
0-50 v v
50-100 \ v
100-150 V' \ v
150-200 Vv \ v v
200-250 v v v v v
250-300 V' ' ' ' v v
300 a vice \' \ \ ' ' v v
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= Typ programu
Uzivatel mGze nastavit tfi druhy tydennich program:
- Nastaveni podle plochy:

Urcete velikost plochy zény pfipojené ke stanici zakladny a ¢as zahajeni, ve kterém si prejete,
aby Robomow zacal sekat. Na zakladé dané plochy Robomow urci tydenni program, ktery je
pro vas travnik nejucinnéjSi. Pro nastaveni tydenniho programu podle plochy se fidte podle

obrazovek a pokynl uvedenych nize (obrazek 2.3):

4 ™\
Nast podle plochy | — PI;?::CT(?]?)(IBZOEIKI Stisknéte ‘GO’
S
Prochazejte nahoru,
100 - 150_ m? abyste zvolili plochu *
Potvrdit ¢ travniku pfipojeného
ke stanici zakladny
— 2
20y 250_ m Pro potvrzeni stisknéte ‘GO’
Potvrdit  {
J
NStaIrtd EOO 0 Prochazejte, abyste nastavili
asleaujici c. ¢ tisknéte ‘GO’
Obrazek 2.3 : R eni
Nastaveni tydenniho Start: 14:00 (8as zahajeni je stejny pro
programu — vdechny dny)
podle plochy Potvrdit )
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- Nastaveni podle dnii:

Zvolte dny, ve kterych si pfejete, aby Robomow pracoval. Urete €as zahajeni a pracovni ¢Cas,
které jsou spolecné pro v§echny dny ¢innosti. Pro nastaveni tydenniho programu podle dnl
se fidte niZze uvedenymi zobrazenimi a pokyny (obrazek 2.4):

N
. P+ U-S- C- P- S- N- | Kurzor oznaduje den, ktery se
Nast podle dnt | —> Dalsi den 4, ma nastavit. Pro zménu stavu
N ~/ dne pouzijte Sipky nahoru/dol(,
( Y pficemz ,+“ je pro den ¢innosti.
P+U- S+ .C' P+S-N- Na dal$i den postoupite
Dalsiden ¢ stisknutim "‘GO".
AN J
(- B\
P+ U- S+ C- P+ S-N- Pro potvrzeni stisknéte ‘GO’
L Potvrdit |
P
Start: 13:00 Prochazejte, abyste
Nasledujici c. ®, nastavili ¢as zahajeni, a pro
. potvrzeni stisknéte ‘GO".
Obréazek 2.4 [ Start: 1400 |  (cas zahajeni je stejny pro
Nastaveni tydenniho Potvrdit viechny dny)
programu podle dnu otvral )
4 N\
Pracovni cas ‘ ‘
. Pro nastaveni pracovniho
L Zmackni GO ) gasu stisknéte "GO’
p
Zona: Zakl Max Prochézejte nahoru/dol(,
Potvrdit ¢ abyste nastavili pracovni
> ¢as, a pro potvrzeni
Zona zakl 1:30 stisknéte ‘GO’
Potvrdit ¢

- Pokrocilé:
Pokrocily program by se mél pouzivat pfi vice zonach, protoze uzivateli umoznuje nastavit
vSechny parametry rizné podle dne (misto vstupu, €as zahajeni, pracovni €as a provozni
rezim).
Pro nastaveni pokrocilého tydenniho programu se fidte nize uvedenymi zobrazenimi a pokyny
(obrazek 2.5):

4 N\
. P+ U- S- C- P- S- N- Kurzor oznacuje nastavovany den. Pro
Pokrocilé - Vyber den pfechod mezi dny pouZijte Sipky nahoru/
N ®/ doll a pro naprogramovani dne stisknéte
J A
P+ U- S+ C- P+ S- N- co
Vyber den
\ V)
p

<

Start: 13:00 Prochazejte, abyste nastavili ¢as zahajeni a

Nasledujici c. 45 pro potvrzeni stisknéte ‘GO” (,&as zahajeni”
S

\ je pro vSechny dny stejny)
Start: 14:00
Potvrdit
-
J
Pracovni cas: Max Pomoci Sipek nahoru /dolt nastavte
Potvrdit ® pracovni ¢as a pro potvrzeni stisknéte ‘GO’
> < JestliZze byly uréeny vstupni body, zobrazi
Vstup: 1 se tato obrazovka (viz 2.1.1.2): umoziiuje
Potvrdit 4 nastavit misto vstupu specificky podle dne
-
Obrazek 2.5 - - : Prochazejte na pozadovany provozni rezim
Nastaveni pokrocilého REZITE Elos] - 260 a pro potvrzeni stisknéte ‘GO”
tydenniho programu Potvrdit > (,okraj+sekani“ nebo pouze ,sekani“ —
) .zadny“ pouzijte pro zru$eni dne ¢innosti )
S e Prejdéte na dalsi den, ktery si piejete
Vyber den ¢ naprogramovat a stisknéte ‘GO’
J

A\
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Priklad pouziti pokrocilého programu (obrazek 2.6)

- Travnik na obrazku 2.6 ma dvé plochy, mezi nimiz jsou uzké pruchody;

- Velka plocha ma 250 m?, zatimco mala plocha ma 50 m?, pro kazdou z ploch jsou tedy potfeba odliSné

pracovni doby;

- PFi sekani uvnitf travniku nem(ze sekacka mezi plochami prejizdét, ale jen tehdy, kdyz sleduje
obvodové vedeni, takze pro zahajeni provozu na malé ploSe o 50 m? je potfeba dal$i misto vstupu (pro

nastaveni mist vstupu se odkazte na odstavec 2.1.1.2);

- Robomow poseka na piny provoz asi 130 m?, pro posekani vétsi plochy jsou tudiz potfeba 2 provozy a

pro obsahnuti mensi plochy je dostatecny jeden provoz trvajici 1:30 hodiny;
- Tabulka na obrazku 2.6 uvadi pfiklad pokrocilého tydenniho programu pro dany travnik:

e V pondéli a v utery seka Robomow vétsi plochu 250 m? (mistem vstupu je stanice zakladny). Zacina
ve 13:00 s provozni dobou ,MAX®, pficemz v pondéli, dfive nez pfistoupi k sekani vnitfni plochy,

poseka okraje (rezim: O+S znamena okraje + sekani vnitfni plochy);

e Ve stfedu sekd Robomow mensi plochu o 50 m? (mistem vstupu je Vstup 1). Zahajuje v 15:30 na
1:30 hodiny. Robomow sleduje vedeni k mistu vstupu 1, aniz by sekal okraj, protoZe okraj se sekal v

pondéli (okraj neni potfeba sekat vice nez dvakrat tydné);

e Ve Ctvrtek az sobotu jsou zahrnuty stejné cykly sekani, jaké jsou urceny pro pondéli az stfedu, aby

se cela plocha posekala dvakrat za tyden, coz se poZzaduje béhem sezoény rychlého ristu.

= Zobrazit program

Zobrazeni tydenniho programu (obrazek 2.7)
se pouziva pro uvedeni dalSich udajli o
provozech v _minulém tydnu kromé ‘+’ pro

dny Cinnosti.
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1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
| [ Den Po Ot st ct Pa so | Ne
1
i [ Zaha. | 13:00 | 13:00 | 15:30 | 13:00 | 13:00 | 12:00
1
I [ Gas | MAX | MAX | 130 | MAX | MAX | 130
1
= 7 X
| vep [N I 1 Zaklad. | Zakl. 1
: na na
| ["Rezim | o5 S S 0+ S S
1
1
: 50m?
1
! 5401t? )
i Obrazek 2.6
-> Vstup 1 Pokrogily tydenni program

& Vstup ze
stanice
zakladny

250m?2
2,700ft*

P+ U+ S+ C- P+ S- N- .
R m

Obrazek 2.7

Zobrazeni tydenniho programu




Tlacitka klavesovych zkratek

zobrazuje.

Chcete-li zobrazit program, kdyz je Robomow ve stanici zakladny, stisknéte Sipku ,nahoru”.
Program se zobrazuje po dobu 10 sekund a pak se pifepne na hlavni zobrazeni.

Pro aktualizaci programu tlacitko stisknéte ‘GO* v prabéhu 10 sekund, kdy se program

Pod kazdym z dn( €innosti se mohly objevit nasledujici znaky:

Znak Vyznam

+ Den ¢innosti
Vynechano v disledku nizkého napéti baterie;

B (v naplanovaném ¢ase Robomow nevyjel ze stanice zakladny v disledku nizkého
napéti baterie)

Zajel zpét predCasné v dasledku nizkého napéti baterie;

b (Robomow nedokongil €innost a zajel zpét do stanice zakladny v disledku nizkého
napéti baterie — je pfislusné, jen je-li nastaven ,Pracovni €as” odliSné od ,Max”)
Robomow se nevratil do stanice zakladny kvuli nadproudu pohonu (,Zaénéte

d kdekoli’) nebo ,Problém pohonu”. Robomow se vratil do stanice zakladny
predcasné v dlsledku prehfati pohonu.

M Vynechano kvuli nadproudu sekacky, ktery byl zjiStén ve stanici zakladny dfive,
nez Robomow zahajil provoz.

m Robomow se vratil do stanice zakladny pfed¢asné v dlsledku problému sekani
(nadproud nebo pFehfati).

o Vynechano, protoZe sekacka byla v planovaném ¢ase zahajeni mimo stanici
zakladny.

P Vynechano v dusledku problému s proudem (v ¢ase odjezdu nebylo nabijeci
napéti).

R Vynechano kvali desti;

(v planovaném ¢ase Robomow neodjel ze stanice zakladny kvli zjisténi desté).
Zajel do zakladny pred¢asné kvali desti;

r (Robomow nedokongil ¢innost a zajel zpét do stanice zakladny v dlsledku toho, Ze
byl béhem provozu zjistén dést).

Vynechano kvli problému se signalem (muze k tomu dojit nasledkem problému se

S senzory vedeni, pferuSeného obvodového vedeni, Spatného pfipojeni obvodového
vedeni nebo pfili§ dlouhého obvodoveho vedeni).

s Robomow se vratil do zakladny, protoze vice nez 1 hodinu nebyl signal.

U Vynechano v disledku volby/zasahu uZivatele (obvykle ,PFisti ¢innost
neprovadét’, nebo kdyz je ,Program” nastaven na ,vypnuto®).

u Robomow se automaticky nevratil do stanice zakladny kvuli zasahu uzivatele.

Jak zrusit den &innosti?

V tydennim programu nastaveném podle dnu prosté v hlavnim zobrazeni dnd zménite “+” na “-*. V
pokrogilém tydennim programu z menu tydenniho programu v zobrazeni ,Rezim” vyberte volbu

,Nic”.

2.1.1.2 Vstupni body

»Vstupni body” jsou definovany jako mista, kde sekacka opousti okraj a obraci se do travniku, aby
sekala vnitfni plochu. Pocate¢ni nastaveni ,,vstupnich bodd” je z tovarny nastaveno na ,vypnuto”.
Znamena to, Ze v8echny Cinnosti vnitini plochy budou zac&inat od stanice zakladny.

Menu ,,Vstupni body” sestava ze dvou voleb (obrazek 2.8):

Nastavit vstupni body — Umozriuje nastavit az Gtyfi rdzna mista vstupu do travniku navic ke stanici

zakladny, ktera je definovana jako standardni misto vstupu. Doporucuje se ,nastavit vstupni body”
tam, kde jsou Uzké pruchody, aby se zajistilo, Ze sekacka u¢inné obsahne v§echny plochy.

Jestlize chcete nastavit mista vstupu, vyberte tuto volbu tehdy, kdyz je sekacka ve stanici zakladny.
Robomow zaéne sledovat obvodoveé vedeni, vy nasledujte sekaku a v misté, které si pfejete nastavit,
stisknéte ‘GO". Stisknéte ‘GO’ pro dalSi mista nebo stisknéte ‘STOP", abyste postup ukongili.
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Vstupni body zap/vyp — Umozhuji uzivateli nepouzivat mista vstupu. Kdyz mista vstupu vypnete
nastavenim vstupnich bodu na ,vyp”, sekacka bude zahajovat sekani vnitfni plochy vzdy ze stanice
zakladny.

—>
211 Nastavit zénu: _)L
Zakladny 4'

21.1.2| Vstupni body t Nast. vstupni body
Vstupni body zap/vyp

Obrazek 2.8
Vstupni body

Kdyz pouzivate tydenni program nastaveny podle plochy nebo podle dnl, mista vstupu se pouzivaji
cyklicky, tj. Robomow zahaji ¢innost pokazdé u jiného mista vstupu v cyklickém postupu.

Kdyz pouzivate pokrocily tydenni program, uzivatel ma mozZnost nastavit poZadované misto vstupu
podle dne.

Poznamky:
1. Pokud shledavate, ze pro vas travnik postacuji 2 nebo 3 mista, neni tfeba nastavovat
vS8echna 4 mista, b&éhem tohoto postupu muzete sekacku kdykoli zastavit.
2. Neni tfeba Cekat, az sekacka dokonéi jizdu zpét do stanice zakladny. Sekacku muzete
béhem postupu ,Nastavit vstupni body” kdykoli zastavit stisknutim tlacitka ‘STOP".
3. Rucni spusténi — Po stisknuti tlaCitka ‘GO* pro ruéni spusténi budete vyzvani, abyste zvolili
misto vstupu — pokud jste jej pfedtim nastavili.

2.1.1.3 Pristi ¢innost neprovadét

Volba ,,Pristi ¢innost neprovadét’ umoznuje uzivateli vynechat pfisti planovanou €innost (obrazek
2.9).

2.1.1 Nastavit zénu: | _,
Zakladna
—x» 2.1.1.3 | Pristi ¢innost ne
—» 2.1.1.4 Ostravky
Obrazek 2.9 .
Nastavit zonu: —» 2.1.1.5 Pracovni ¢as
Volby pro z6nu zakladny —» 2.1.1.6 | Externi stanice

Jsou dvé moznosti jak aktivovat tuto volbu:

1. Klav.egova'l zkratka = kf:iyz je. sekackawve Pristi cinn ne Obrazek 2.10
stanici zakladny stisknéte nejprve tlacitko Poturdit Vynechat pFiti
otvrdi

‘STOP’, abyste se dostali na spravné zahajeni
zobrazeni (obrazek 2.10).

Potom stisknéte ‘GO’ pro potvrzeni vynechani.

2. V menu ,Nastavit z6nu: zakladny” prejdéte na volbu ,PFisti €innost neprovadét” a pro
nastaveni této volby stisknéte ‘GO’ (viz obrazek 2.9).

Po nastaveni volby ,PFisti €innost neprovadét’ na ,zap“ bude sekacka zobrazovat ¢as zahajeni
¢innosti, ktera bude nasledovat po zahajeni vynechaném.

2.1.1.4 Ostrivek
Nastaveni této volby na ,vyp” umozni sekaCce dosahnout obvodového vedeni ihned, jak zaCne hledat
stanici zakladny, aniz by potfebovala zamifit ke konci travniku (obrazek 2.9).

2.1.1.5 Pracovni ¢as

= Dovoluje uzivateli, aby nastavil provozni ¢as poc€inaje od vychoziho nastaveni ,MAX” po doby v
rozsahu od 15 minut az do 2:00 hodin (obrazek 2.11).
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Pro nastaveni pracovniho ¢asu

Toto menu se pouziva pro €innost sekacky v ruénim rezimu ze stanice zakladny, zatimco kdyz
sekacka odjizdi ze stanice zakladny automaticky, ,Pracovni ¢as” se pouziva tak, jak je definovan v
tydennim programu.

.Pracovni ¢as” se nastavuje podle zény, pficemz dovoluje nastavit rliznou provozni dobu pro
nékolik riiznych zén odliSnych velikosti.

.Pokrogily” tydenni program umoznuje nastavit rizny pracovni ¢as podle provozu (odkazujeme na
.Pokrocily tydenni program” v odstavci 2.1.1.1).

s -y
Pracovni cas
stisknéte ‘GO’ Zmackni GO 1 |

LS

' -"l
Pouzijte Sipky pro vybér odli§ného prac. Zona: zakl Max Obr. 2.11
gasu Potvrdit [ Nastaveni pracovniho
1 asu

Pro potvrzeni stisknéte ‘GO’

Zona: zakl 1:30
Potvrdit T

2.1.1.6 Externi stanice

Dovoluje variantu zalozeni stanice zakladny mimo travnik. DoporuCuje se, chcete-li aby sekacka
nebyla lidem na o€ich, kdyz pravé neseka.

Standardné je vyrobcem nastaveno ,vypnuto”. Jestlize instalujete Robomow mimo travnik,
pozaduje se zménit nastaveni ,Externi stanice” na ,zapnuto”.

Sekacka sleduje vedeni do délky 5 m (15 stop) od stanice zakladny, pak pfistoupi k sekani vnitfni
plochy, takze se doporuCuje zalozit stanici zakladny maximalné 3—4 m (10-13 stop) od travniku.
Jestlize vSak chcete instalovat sekaCku ve vétSi vzdalenosti od travniku, musite pfislusné zvétsit
nastaveni ,Vzdalenost” (v menu ,Externi stanice”).

Pro provedeni vnéjSiho zalozeni stanice zakladny se odkazte na odstavec 1.3.2.

2.1.2 Nastavit zénu: A (nebo B)
Umoznuje uzivateli nastavit parametry, které jsou specifické podle zény bez stanice zakladny (obrazek

2.13):

Nastavit zénu: A .
212 | \astavit zonu: B 2.1.24 Pracovni Cas Obr. 2.13
21.2.2 Ucit okraj Volby zalozeni z6n
2123 Nast stand okr bez stanice zakladny

2.1.2.1 Pracovni ¢as

Umozniuje uzivateli zvolit nastaveni provozni doby od 15 minut az do 2:00 hodin a ,MAX"’, coz je
obecné 2 az 3 hodiny v zavislosti na druhu a stavu travy.

2.1.2.2 Ugit okraj

Tato volba z menu se pouziva pouze pro zénu bez stanice zakladny. Standardni vzdalenost pro
sekani okraje je asi 1 az 2 objeti kolem obvodu. Tato funkce umozhuje uzivateli urcit v kazdé zéné
provozu specifickou vzdalenost, aby nechal sekaCku posekat okraj ve specifické vzdalenosti. Bude
zUstavat jako naucena vzdalenost, dokud nebude okraj naucen znovu nebo nebude zvoleno ,Nastavit
standardni okraj”. Pro nauCeni vzdalenosti pro okraj se fidte pokyny uvedenymi nize (obrazek 2.14):

Prejdéte na zonu, jejiz vzdalenost Nast. zonu: A
pro okraj chcete naucit a stisknéte "GO’ Zmackni GO
Prejdéte dolu na volbu ,Ugit okraj* Prac. cas
Zmackni GO $ Obr. 2.14
Ucit okrai Ucit okraj
L xe - cit okraj
P h k .
o zahajeni postupu uceni stisknéte ‘GO Zmackni GO $
P¥i jizdé kolem obvodu nasledujte " Uceni okraje !
sekacku a pfi dosazeni pozadované Stop pro nast T
vzdalenosti stiskénte "STOP’ A
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2.1.2.3 Nastavit standardni okraj

Zvolenim ,Standardni okraj” se pro konkrétni zvolenou zénu obnovuje vychozi vzdalenost pro okraj

nastavena z vyroby.

2.2 Nastaveni

Menu ,Nastaveni‘ umozfiuje uzivateli nastavit volby tykajici se Robomow samotného a ty, které jsou
spole¢né pro vSechny zoény (obrazek 2.1).

221

Détska pojistka
Détska pojistka je prvek, ktery pfi své aktivaci pomUze odradit od pouziti nedospélé déti a jiné
neopravnéné osoby. Bude zabrariovat v provozovani témi, kdo nejsou se sekackou obeznameni.
Klicovym pofadim odblokovani ochrany pro uvedeni do provozu je stisknuti tlacitka se Sipkou nahoru a
pak tlacitka ‘STOP‘, aby se odblokovaly ovladaci prvky. Po dvou minutach necinnosti se tlaCitka opét
zablokuji.

Dirazné doporucujeme pouzit volbu menu , Détska pojistka”, aby v provozovani zabranila
détem ¢€i jinym, kdo nejsou obeznameni s bezpe€énym provozem Robomow.

2.2.2 Pojistka proti kradezi

Systém ochrany proti kradezi umozruje uzivateli funkci vyfazeni z provozu, ktera zabrani v pouziti
nebo fizeni Robomow kazdému, pokud nebude mit platné vstupni heslo (kod). Budete vyzvani, abyste
zadali vami zvoleny Ctyfmistny kéd pouzivany jako osobni bezpe€nostni kdéd. Pro zménu polohy kazdé
Cislice na jiné Cislo pouzivejte Sipky pro pfechazeni a pak stisknéte ‘GO*, abyste se posunuli na dalSi
Cislici, kterou mate zvolit. V kapitole 8 této pfiru¢ky naleznete misto pro poznamenani svého osobniho
bezpecnostniho kddu. Urcité si svllj kdd poznamenejte, abyste jej v budoucnosti mohli vyhledat.

Pro zménu hesla vyberte v menu ,Pojistka kradeze” volbu ,Zménit heslo”. Pfed nastavenim nového
kodu budete vyzvani k zadani svého starého hesla.

2.2.3 Cas a datum

Umoznuje nastavit ¢as a datum (obrazek 2.15):

P o,
Stisknéte "GO’ Cas a datum
Zmackni GO I
" ~
Pro nastaveni hodin a data rolujte i .
o : e 00:00 dd/mmlyy Obrazek 2.15
Sipkami nahoru a dolu a pro dalSi Cislici Nasleduijici c. Sas a datum
stisknéte ‘GO’ '; A
10:37 23/04/07
Pro potvrzeni stisknéte ‘GO” Potvrdit
S A

2.2.4 Snimac desté

4 N\ 4
Snimac deste Nastaveni citl Cteni (29) 25
[ Zmackni GO @} Zmackni GO { Zmackni GO i
(& - J
s N e N
Snimac deste zap Snimac deste vyp
Zmackni GO - Zmackni GO
Obrazek 2.16 N J N J
PR > 4
Snimac desté (" Zpozden po dest | 3h
Zmackni GO Potvrdit 5
(& J

Funkce snimace desté umozriuje, aby sekacka zjistila dést a vynechala nebo zastavila provoz, kdyz je
deést detekovan. V menu ,Snimac¢ desté” jsou tfi moznosti volby, jak uvadi obrazek 2.16:

= Nastaveni citlivosti — Umozniuje nastavit citlivost snimacCe desté, pfi niz bude pod nastavenou prahovou

urovni sekacka detekovat dést. Vychozi nastaveni z vyroby je 25, coz znamena, Ze pfi kazdém Udaji
pod 25, sekacka zjisti déSt a nebude pracovat. Cislo v zavorkach uvadi sou€asny udaj snimace desté.

Snimaé desté zapnut/vypnut — Dovoluje vypnout funkci snimace desté, aby se umoznil provoz v

podminkéach pfi desti a vihké travé.

= Zpozdéni po desti — Umoznuje nastavit ¢as zdrzeni pro pfipad, Ze je dést zjisStén pfed €asem zahajeni,

aby pfed zahajenim sekani trava vyschla. Napfiklad, jestlize je naplanovan ¢as zahajeni v 13:00,
.zpozdéni po desti’ bylo nastaveno na 5 hodin a dést ustal 2 hodiny pfed planovanym cCasem
zahajeni (11:00), pak Robomow pozdrzi €as zahajeni provozu a zahaji v 16:00 (5 hodin potom, co
dést prestal, coz je 3 hodiny po naplanovaném €ase zahajeni). Vychozi ,zpozdéni po desti” nastavené
z vyroby je 0 hodin.
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22,5 Jazyk
Dovoluje uzivateli moznost zvolit zobrazeni na obrazovce v nékolika riznych jazykovych verzich.

2.2.6 Rezim ECO

Funkce ekonomicky rezim (ECO) umozfiuje provozovat Robomow pomoci minimalni energie
pozadované pro sekani travy a udrzovani travniku. Vychozi nastaveni pro ekonomicky rezim je
,zapnuto“. Provoz v ekonomickém rezimu redukuje hluk Robomow béhem ¢innosti a umozriuje delSi
provozni dobu. Ekonomicky rezim se doporucuje pouzivat pouze v zénach se stanici zakladny, kde je
sekani CastéjSi a seka se kratSi Cast travy. Pokud Robomow detekuje vysokou travu, automaticky
zvySi vykon motoru sekani, aby umoznil sekani vyssi travy.

Rezim ECO Rezim ECO zap Rezim ECO vyp
Zmackni GO 4 Zmackni GO — Potvrdit

2.2.7 Typ signalu

Za urcitych podminek muze dojit k interferenci signalu vedeni kvli signalu jiného vedeni aktivovaném
na sousednim travniku (tedy sousedici s plochou, kde pracuje roboticka sekacka) nebo jinym
pFistrojem pouzivajicim podobnou frekvenci. V pfipadé interference signalu muzete sledovat
nasledujici pfiznaky (obvykle v blizkosti sousedniho travniku):

a. Robomow vyjizdi do strany, kdyz jede podél vedeni.

b. Robomow méni smér, aniz by dojel k vedeni.

C. Robomow prejede obvodovy drat a dostane se mimo vyty¢enou oblast.

d. Na displeji Robomow se zobrazi zprava: ,Zac¢ni uvniti, prfestoze je Robomow uvnitf vytycené

oblasti a obvodové vedeni je pfipojeno se spravnou polaritou:
Pokud sekacka vykazuje jeden z vySe uvedenych pFiznaku, kontaktujte servis, aby zménil typ signalu.

2.2.8 Noze vyménény

Tuto volbu vyberte po vyméné bfitu, abyste restartovali &itac pfipominani. Pfipominka, Ze mate
vymenit bfit, se bude opét zobrazovat po dalSich 200 hodinach provozu. Vyména bfitu je snadna, viz
odstavec 5.5.

2.2.9 Umisténi dratu

Umoznuje uzivateli provést zkousku v rezimu ,Okraj” pfi vypnutych motorech sekani, aby se po
dokonceni po¢atecniho zalozeni obvodového vedeni zabranilo jeho poskozeni.

2.2.10 Zpozdit Cinnost

Tato volba umozfiuje uzivateli, aby stisknutim tlacitka ‘GO‘ pozdrzel €as zahajeni provozu. Je to
uzite€né, chcete-li zahgjit provoz pozdéji, az bude trava sucha a nikoli Casné rano, kdyz je trava mokra
(a vy musite jit do prace).

Pro pouziti této funkce se fidte kroky uvedenymi nize:

- ,Zpozdit ¢innost” nastavte na X hodin (zvolte mezi 1, 2, 3...nebo az 8 hodinami);

- Zapnéte spinaC obvodu (je v provozu po dobu 12 hodin) a sekacku dejte dovnitf travniku proti
obvodovému vedeni;

- Tim, ze stisknete ‘STOP* a potom ‘GO* (pfiCemz tlaCitko ‘STOP* drzite), zobrazeni pfejde na ,Znovu
zmackni ‘GO’ pro vynechani okraje“ a na konci zahfivaciho procesu bude sekacka stat na misté s
hlagenim ,Cinnost zdrzena — Cekej...”;

- Sekacka zahaji provoz po X hodinach (které byly nastaveny v menu ,Zpozdit €¢innost”) od stisknuti
‘GO".
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2.3 Informace
Obrazovka ,Informace” (viz obrazek 2.1) se uziva pouze pro informaci, umoznuje volbu pfechazeni mezi
nasledujicimi menu:
2.3.1 Cinnost
Celkovy ¢as — Udava celkovy pocet hodin, po které byla sekacka v provozu.
Prvni spusténi — Udava datum, kdy byla sekacka poprvé v provozu.

Celkovy cas
[ Cinnost } 253h47m @ Obrazek 2.17
—>

Zmackni GO ¢ . . Cinnost
Prvni spusteni
[ Datum: 13/03/08 1\/}

2.3.2 Baterie
Napéti baterie — Zobrazuje sou¢asné napéti baterii.

Posledni doba prace — Udava dobu posledniho fungovani baterie pfi poslednich 10 €innostech, napéti
na zacatku provozu a datum provozu.

[ Napeti baterie J
Baterie 12.8 255 12.7 {
z kni GO
mackn! ) Posledni doba prac 1) 2h34m 25.8V
Zmackni GO 1«/ 25/05/08 ¢
2)2h32m 25.7V
24/05/08 ¢

Obrazek 2.18
Baterie

10) 2h27m 25.7V
18/05/08  {
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2.3.3 Teploty
Zobrazuje teploty na motorech pohonu, sekani a na zakladni desce.

4 A\
Uzpllaiy Teplota pojezd .
. — > plota pojezdu Levy poiezd
[ Zmackni GO ®] Tl GO ® — > VY pojez
) +26C +78F {
4 N\
Teplota seceni Pravy pojezd
+24C +75F (| +26 C +78F @J
Obrazek 2.19 - i
Teploty Zakladni deska
+35C +95F

2.3.4 Konfigurace
Zobrazuje konfiguraci Robomow: Cislo zakladni desky, verzi software a Cislo desky stanice zakladny

(obrazek 2.20):

Konfigurace Zakladni deska )
Zmackni GO $ —> ESB5000E ®
o /
([ Software A Obrazek 2.20
Konfigurace
5.4v 21/10/07 $/
( Zakladna A
L ESB5002C v1.27 @)

2.3.5 Priciny poslednich zastaveni
Zobrazuje Cisla pficin poslednich deseti zastaveni a datum zastaveni.

Zmackni GO \lA/

Posl zastaveni 1) 11 [ 3]
10:35 25/05/08 {

2) 20 [ 2]

11:24 24/05/08 {
: Obrazek 2.21
PFiCiny poslednich zastaveni

10)7 [ 6]
10:58 19/04/08 {
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Kapitola 3 — Provoz a nabijeni

3.1 Sekani okraje
Prvni povinnosti Robomow je sekani okraje. Okraj je vnéjsi obvod aktivni zény, v niz Robomow pracuje. Je
to zasadni tam, kde jste dali obvodové vedeni do nastaveni vedeni.
Sekani okraje zajistuje Cisté rovné posekani kolem obvodu a pomaha minimalizovat mnozstvi Uprav podél
zdi a jinych prekazek.
Okraj v z6né stanice zakladny —
- Robomow opusti stanici zakladny (v naplanovaném €ase nebo kdyz jste jednou stiskli tlagitko ‘GO’), aby

posekal okraj travniku. Provede pfesné jednu obratku nez dosahne kontaktd stanice zakladny;
- Vycouva ven a pohybuje se zpét, aby pokracoval sekanim vnitfni plochy travniku (viz odstavec 3.2).

Okraj v zéné bez stanice zakladny —

- Dejte Robomow doprostied travniku, zapnéte spina€ obvodu a jednou stisknéte tlacitko ‘GO*;

- Robomow automaticky vyhleda okraj (obvod). Nyni za¢ne sekat okraj, dokonéi jeden az dva uplné
pracovni postupy kolem obvodu a pak se oto¢i do travniku, aby sekal jeho vnitini plochu;

- Zajede tedy do travniku a zahaji proces nazyvany rastrovani (viz odstavec 3.2).

3.2 Rastrovani (sekani vnitini plochy)
Postup rastrovani je proces, jimz se Robomow pfi sekani pohybuje po travniku.

V kombinaci rovnobéznych linii v izkych prichodech je schéma pohybu Robomow nepravidelné. Méjte na
paméti, Ze Robomow nebude sekat vSechnu travu pfi prvnim prijezdu; ve skute¢nosti bude ponechavat
neposekanou travu mezi mnoha prdjezdy, které provadi. Ocekava se to a je to zcela normalni. Tyto
neposekané plochy budou posekany v nasledujicich prijezdech Robomow po travniku. Stejné jako u
myc¢ky nadobi: pockejte, az bude prace dokoncena, potom muizete ocenit vysledky.

Robomow bude pokracovat v €innosti po zvolené mnozstvi asu nebo po standardni dobu ,MAX”, ktera je
obvykle 2,5 hodiny v zavislosti na typu a stavu travy.

3.3 Vynechani sekani okraje

Robomow poskytuje prostfedky, které vam umozni vynechat sekani okraje a zacit hned s rastrovanim
(sekani). K tomu, abyste to provedli, pfi po¢ate€nim spusténi sekacky prosté dvakrat stisknéte tlacitko ‘GO".
Druhé stisknuti ‘GO’ nasledujici okamzité po prvnim sdéli sekacce, Ze ma okraj vynechat.

Pro vynechani sekani okraje, v ,Pokro¢ilém tydennim programu” nastavte provozni rezim na ,S” (kde ,S
(,M“) je pouze pro sekani vnitfni plochy a ,0 + S” (,E+M*) je pro sekani okraje + vnitfni plochy).

3.4 Provoz v zo6né zakladny — automatické zahajeni
= Rezim automatického zahajeni se pouziva jako pIné automatické feSeni udrzby travniku.

= Tento rezim vdm umozriuje nastavit tydenni program a sekacka bude automaticky zahajovat sekani a az
bude hotova, bude zajizdét zpét do stanice zakladny k nabiti.

= Pro nastaveni tydenniho programu se odkazte na kapitolu ,,Nastavit zénu: zakladny”.

UPOZORNENI Robomow nenechavejte nikdy v éinnosti bez dohledu. Mize dojit k
vaznému zranéni. Zajistéte, aby v planovanych ¢asech provozu, které jste
naprogramovali pro automatické zahajeni a sekani, nebyly na sekané
plose déti a domaci zvifata. Casy neprogramujte, nejste-li si jisti, ze na
ploSe nebudou déti, domaci zvirata a prihlizejici.
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3.5 Provoz v zéné zakladny — ruéni spusténi

Rezim ru¢niho odjezdu se pouziva v pfipadech, jako jsou:

- Sekani travniku v jiné dobé, nez naprogramované.

- KdyzZ je na travniku obsazeno a pozemek se nejdfive musi zbavit odpadu, pfedmétl, domacich zvifat a
lidi.
Pro zavedeni ruéniho spusténi sekani stisknéte jednou tlacitko ‘GO’, ¢imz spustite porfadi:

1. Byly-li zadany vstupni body (viz 2.1.1.2), budete pozadani o zvoleni mista vstupu pro sou€asnou

¢innost.

2. Robomow odjede ze stanice zakladny a bude sekat okraj, dokud nedojede ke stanici zakladny.
Vycouva ven a premisti se zpét, aby pokracoval sekanim vnitfni plochy.

3. Robomow bude sledovat obvodové vedeni smérem k mistu vstupu. Zatimco hleda misto vstupu do
travniku, na displeji se uvadi hlaseni ,Hledam vstup”.

Chcete-li vynechat postup sekani okraje, pfi zavadéni ruéniho spusténi a sekani stisknéte dvakrat
tlacitko ‘GO".

3.6 Navrat do stanice zakladny

Automaticky navrat

Robomow se automaticky vraci do stanice zakladny na konci kazdého provozu. Bude se nabijet a
zustane stat pfipraveny pro dal$i dobu zahajeni naplanovanou v ¢asovém rozvrhu.

Volba ,Jdi do stanice”

Z kteréhokoli mista travniku miiZzete sekacku ruéné poslat do stanice zakladny tim, Ze jednou stisknete
horni Sipku pro pro zobrazeni textu ,Jdi do stanice”, potom stisknéte ‘GO‘. Robomow vyhleda
obvodové vedeni a bude je sledovat, dokud nedosahne stanice zakladny — v prabéhu tohoto postupu se
bude zobrazovat hlaSeni ,Hledam stanici”.

3.7 Provoz v z6né bez zakladny
Zébna jina nez zakladny je definovana jako oddélena plocha, kvili jejimuz posekani na ni musi uzivatel zajet
se sekaCkou ze stanice zakladny ruéné nebo ji tam musi ruéné prenést. MGze se uvadét v ¢innost bud
spinacem obvodu nebo stanici zakladny.
Dulezité! Pri sekani jiné zény nez zény zakladny se pozZaduje, aby zéna bez zakladny byla nejprve
definovana (viz odstavec 2.1.2 ,,Nastavit z6nu: Zakladny”).

Aktivace zény

Pripojené ke stanici zakladny — zéna se aktivuje automaticky, kdyz je sekacka vyvezena ze stanice
zakladny. Jestlize je kratce po zapnuti vypinace slySet pferuSované pipani, je zde problém preruSeného
vedeni nebo Spatného propojeni vedeni (pro dalSi pomoc viz kapitola 4 — Textova hlaSeni a
odstrafiovani zavad). Naslouchejte pipani, abyste zjistili problém (viz obrazek 1.24). Problém musite
napravit dfive, nez mize Robomow zadit pracovat v automatickém provozu.

Pripojené ke spinadi obvodu - Robomow nemuze byt v ¢innosti, pokud neni zapnut spina¢ obvodu.
Stisknéte tlacitko zapnuti/vypnuti, abyste spina¢ zapnuli. Pro ovéfeni Cinnosti spinace je vedle tlaCitka
umisténa zelena LED, ktera bude pfi spravné ¢innosti blikat. Jestlize je kratce po zapnuti spinace slySet
preruSované pipani, je zde problém preruSeného vedeni nebo Spatného propojeni vedeni (pro dalSi
pomoc viz kapitola 4 — Textova hlaseni a odstrafovani zavad). Pro zjiSténi problému se podivejte, ktera
z Cervenych LED blika (viz obrazek 1.43). Problém musite napravit dfive, mdze Robomow zadit
pracovat v automatickém provozu.

Sekacku umistéte dovnitf aktivovaného obvodu.

Stisknéte Sipku prochazeni ,dol”, dostanete se na zobrazeni zény, ktera se ma sekat (zéna A nebo B)
a stisknéte tlacitko ‘GO". V pfipadé, Ze jste zapomnéli zapnout spina¢ obvodu, zobrazi se hlaseni ,Neni
signal”, které vam pfipomene, Ze mate spina¢ zapnout.

3.8 Ukonéeni provozu
Zona stanice zakladny —

Kdyz byl Robomow v &innosti po pfidélenou dobu, vypne motor sekani a zaCne se pohybovat po pfimce
proti jednomu z okraju travniku, pak bude sledovat obvodové vedeni zpét ke stanici zakladny, aby se nabil
a pfipravil na pfisti provoz.
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Zbna bez stanice zakladny —

= Kdyz byl Robomow v €innosti po pfidélenou dobu, prosté se na travniku zastavi a poCka na vas, abyste
s nim zajeli zpét do stanice zakladny. Obrazovka LCD bude zobrazovat hlaSeni ,Nabij baterii®, pokud je
Cas sekani nastaven na ,MAX" nebo ,Cas ukonéen®, jestlize byl €as sekani nastaven jinak nez ,MAX".

= Jestlize Robomow dokoncil sekani a uplyne vice nez 15 minut, nez pfijdete, abyste jej premistili,
obrazovka LCD bude prazdna. Po 15 minutach necinnosti se Robomow pokazdé sam vypina do
klidového rezimu. Je to vlastnost Setfici energii. Stisknutim tlacitka ‘GO’ se probudi a zobrazi hlaseni,
které bylo na LCD, kdyz vstoupil do klidového rezimu.

3.9 Nabijeni
Robomow se dodava se dvéma pfivody proudu:
1. Nabijecka stanice zakladny —

- Je zapojena mezi stanici zakladny a zasuvkou 230V/120V ve zdi. K zasuvce ve zdi je pfipojena
prostfednictvim integrované napadjeci $iliry a ke stanici zakladny nizkonapétovym kabelem dlouhym
15 m/50 stop (délka nizkonapétového kabelu se nesmi prodluzovat).

- Je schvalena pro venkovni pouziti.
- Cas nabijeni je asi 20 hodin v zavislosti na podminkach.
- Kdyz je sekacka ve stanici zakladny, baterie se nabiji a na obrazovce je jedno z nasledujicich

zobrazeni:
Aktualni den a ¢as
Zona sec.: Zakl Po 15:34 B | <— Ikonka baterie
g Zmackni GO Dalsi: Ut 13:00
Zobrazuje se, kdyz tydenni program T

neni nebo kdyz je nastaven na vypnuto v 1z .

Pristi planované
zahajeni (den a ¢as)
Obrazek 3.1

Nabijeni ve stanici Zobrazuje se, je-li nastaven program
zakladny

- Nabijeci zafizeni a baterie jsou konstruovany tak, aby zuistavaly pfipojené stale po celou dobu
sezony sekani, i kdyz nejsou pouzivany, aniz by doslo k prebiti, pfehfati nebo poskozeni baterie.

2. Zimni nabijecka -
- Béhem dlouhych obdobi kdy se Robomow nepouziva, napfiklad v zimé, se doporucuje Robomow
vyCistit a pfipojit jej k nabijeni pomoci zimni nabijeCky na celou dobu, kdy neni pouzivan
(odkazujeme na odstavec 5.7 — Uskladnéni na zimu).

- Zimni nabijeCka je nedilnou souc¢asti Robomow a je konstruovana pouze pro vnitini pouziti v
suchu. Robomow nenabijejte tam, kde je pravdépodobny kontakt za vlhka.

- Zimni nabijeCku nezapojujte nikdy, kdyz je Robomow jesté ve stanici zakladny.

- Pfi pouziti zimni nabijecky je doba nabijeni pfiblizné 48 hodin.

- Kdyz pfipojite nabijeCku, bude se zobrazovat nasledujici hlaseni (obrazek 3.2) a ikonka baterie se
bude stale pohybovat od prazdné po plnou a tim ukazovat nabijeni.

- Jakmile se baterie Uplné nabije, hlaseni se zméni na to, které je uvedeno na obrazku 3.3 a které
pfipomina, ze ji mate stale ponechavat pfipojenou k nabijeCce az do dalSiho pouziti.

Nabijeni Pripraven
B Stale nabijet i
Obrazek 3.2 Obrazek 3.3
Zobrazeni na LCD Zobrazeni na LCD pfi
b&hem nabijeni Uplném nabiti baterie
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Kapitola 4 — Textova hlaseni a odstranovani zavad

4.1 Hlaseni

Robomow je vybaven zobrazovacim panelem LCD, ktery v pfipadé bézné provozni zavady uzivatele formou
textové zpravy upozornuje, aby proved! urcité funkce nebo kroky.

Jestlize je obrazovka LCD prazdna, stiskne-li se jedenkrat tlagitko ‘GO*, sekacka bude probuzena, a zobrazi
posledni zavadu nebo hlaSeni zobrazované pred zastavenim. Jestlize se urCity problém objevi znovu, dfive
nez budete volat servis, doporu€ujeme zjistit kéd chyby. Stiskne-li se pfi zobrazovani hlaSeni jedenkrat tlacitko
se Sipkou nahoru, je to klavesova zkratka pro zobrazeni ,Pri€iny poslednich zastaveni’ (odkazujeme na
odstavec 2.3.5).

Zobrazované
hlaseni

Pravdépodobna pfri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatieni

Pfizplsob drat
Pak zmackni GO

- Pfi provozu v rezimu , Test umisténi dratu”
Robomow zjistuje podél okraje pfekazku.

- Upravte vedeni v misté, kde se setkava
s pfekazkou nebo pfekazku odstrarite a
pak pro pokracovani ve zkouseni
polohy vedeni stisknéte ‘GO".

Alarm bude
brzy aktivovan

- Je aktivovan systém ,ochrany proti kradezi”,
nebyl vSak zadan 4mistny kod. Sekacka
brzy spusti alarm.

- Zadejte spravny 4mistny kod.

Probl. se stanici

Robomow se tfikrat po sobé& nepodafilo zajet
do stanice zakladny

- Upravte polohu stanice zakladny.

- Kartackem nebo hadfikem vycistéte
kontakty.

- Ovéfte dobré zapojeni kabell ke
kontaktam stanice zakladny.

- Ovéfte, zda je stanice zakladny
vyrovnana s terénem pred zakladnou,
aby zde nebyl schiidek zplsobujici
prokluzovani Robomow.

Naraz. zmacknut

- Naraznik je trvale stlatovan

- Sekacku premistéte pry¢ od objektu,
ktery tlai na naraznik.

Vymeén draty v
konektoru

- Toto hlaseni se objevuje pfi prvnim stisknuti
tlac¢itka ‘GO’ po dokoné&eni sestavy, pokud je
obvodové vedeni pfipojeno ke konektoru
dilce se Spatnou polaritou.

- Prohodte dva konce vedeni, které jsou
zapojeny do konektoru dilce (zeleny
konektor pfipojeny ke stanici zakladny).

Chyba nabijeni

Proces nabijeni neni aktivni

- Kontaktujte poskytovatele servisu.

Kontr. vySky sec.

Motor sekani byl pfili§ dlouho vystaven
nadproudu v disledku vysoké travy nebo
néjaké prekazky zachycené bfitem nebo
kolem ného ovinuté.

Néco brani bfitu ve volném otaceni.
Zavazné nahromadéni travy pod ploSinou
sekani. Kolem sekaciho bfitu se ovinulo lano
nebo podobny pfedmét.

Pod sekacku se dostal pfedmét a brani bfitu
v otaceni.

POZOR - Vyjméte pojistku, nez budete
sekacku zvedat.

- Prohlédnéte brity, zda jejich otaéeni
nebrani cizi material nebo zemina.

- Nahromadéné odfezky travy vycistéte
pomoci dfevéného klaciku.

Kontr. nabijeni
(stanice zakladny)

Pfivod proudu neni fadné pfipojen k
hlavnimu pfivodu proudu.

Proces nabijeni se zastavil v disledku
docasného vypadku proudu.

- Ovéfte, zda je pfivod proudu pfipojen
k sitové zasuvce.

Do zasuvky nejde proud nebo je hlavni zdroj
proudu vypnut.

- Zapnéte proud do sitové zasuvky.
- Pf¥ivod ze sité zkontrolujte tim, ze

pouzijete jiny spotfebic.

Kontakty sekacky nebo stanice zakladny
jsou znecisténé

- Kontakty vycistéte kartdckem nebo
hadfikem

Nabijeni neni detekovano, tfebaze mezi
sekackou a kontakty stanice zakladny je
fyzicky dotyk.

- Ovéfte, zda je dobré pfipojeni pfivodu
proudu do stanice zakladny.

- Oveéfte, zda je dobré pfipojeni kabelu
desky stanice zakladny (zeleny a
¢erveny) ke kontaktnim kolikiim stanice
zakladny (jsou utazeny Sroubky).
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Zobrazované
hlaseni

Pravdépodobna pri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

Kontr. nabijeni
(zimni nabijecka)

- Pfivod proudu neni fadné zapojen do
pfivodu ze sité.

Ovéfite, zda je pfivod proudu pfipojen
do sitové zasuvky.

Do zasuvky nejde proud nebo je hlavni zdroj
proudu vypnut.

- Zapnéte proud do sitové zasuvky.
- PFivod ze sité zkontrolujte tim, ze

pouzijete jiny spotfebic.

Zkontroluj signal
(Check signal)
Zmackni GO

Neni soulad mezi nastavenim ,typu signalu®
v menu a signalnim muastkem v spinadi
obvodu.

Automaticky provoz se inicializuje, kdyz je
Robomow umistén mimo okruh obvodového
vedeni.

Obvodové vedeni pfipojeno ke konektoru
dilce se Spatnou polaritou.

Robomow detekuje interference signalu ze
sousedniho aktivovaného travniku nebo
jiného pfistroje aktivovaného pobliz zény.

Nastavte menu ,Typ signalu® na ,A“ a
ovérte, Ze je signalni mlstek instalovan

v obvodovém spinaci; nebo ho eventualné
nastavte na ,B“ a odmontujte signalni
mUstek z desky.

Dejte sekacku doprostied travniku a
stisknéte tladitko ‘GO".

Prohodte dva konce vedeni, které jsou
zapojeny do konektoru dilce (zeleny
konektor pFipojeny ke stanici zakladny).

V pfipadé interference signalu se obratte
pro pomoc na poskytovatele servisu.

Zkontroluj dréat

Spatné zapojeni obvodového vedeni.
Zkroucené kabely nebo Sroubovana svorka,
izolované izolani paskou neposkytuji
dostate¢né spojeni. Pudni vihkost zplsobi
zoxidovani vodicll, coZ po ¢ase povede k
preruseni obvodu.

Prilis dlouhé obvodové vedeni

Zkontrolujte a opravte vSechna
uvolnéna/$patna nebo zkorodovana
spojeni.

Pouzivejte pouze konektory dodané v
krabici. Jsou vodotésné a poskytuji
spolehlivé elektrické spojeni.

Maximalni dovolena délka vedeni v
jednom okruhu je 500 m — pokud je vedeni
del$i, rozdélte plochu na dvé samostatné
zony.

Kryt narazniku neni na svém misté z
jednoho z nasledujicich divodu:
1.Kryt se za provozu vysunul, kdyz se

-

.V pfipadé malych/Sikmych prekazek,
musi byt tyto chranény pfed Robomow
pomoci obvodového vedeni instalovaného

Zavfi viko Robomow srazil s prekazkou. kolem nich.
2.Uzivatel neumistil kryt narazniku spravné 2. Stladte kryt narazniku dolli a ovéfte, Ze
na jeho misto. dobie zaskogil.
- Obvodové vedeni je prilis blizko okraje.
- Sklon travniku je prilis velky. - Pfemistéte vedeni smé&rem dovnitf a
Zkiiz. drat - Robomow se nepodafilo oto€it na misté u nezahrnujte plochu s pfili§ velkymi sklony.

(Cross wire)

okraje a to zpUsobuje, Ze sekacka sklouzava
mimo plochu.

Pro stav travniku a travy je vyska sekani
pFilis nizka.

Diry a prohlubné v zemi vyplrite.
ZvétSete vysku sekani.

Prehrati motoru

chlazeni, ¢ekam...

Hnaci motory pracuiji pfili§ dlouho pod silnym
zatizenim.

Neni potfeba nic délat. Az se hnaci motor
ochladi, Robomow automaticky obnovi
provoz.

- Zjistén zkrat v hnacich motorech.

Kontaktujte svého zprostfedkovatele
servisu.

Zadejte spravny 4mistny kod ,Ochrana
proti kradezi” se mlze vyradit z €innosti

VlozZ heslo - Je aktivovan systém ochrany proti kradezi. pod ,Nastavenr”. Pokud jste ztratili kéd,
kontaktujte svého poskytovatele servisu.
- Stisknéte ‘GO’ pro potvrzeni hlaseni.
Pokud se hlaSeni jeSté zobrazuje, vyjméte
Chyba: xyz - Vnitini zavada na 10 sekund pojistku baterie a znovu se

pokuste o provoz sekacky. Jestlize se
hlaseni stale jesté zobrazuje, kontaktujte
svého zprostfedkovatele servisu.
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Zobrazované
hlaseni

Pravdépodobna pri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

Probl. pf. kola

- Pfedni kolo je nad zemi po vice nez 8-10
sekund.

POZOR - Vyjméte pojistku baterie, nez budete
sekacku zvedat.

- Robomow najel na pfekazku, ktera zveda
pfedni ¢ast. Odstrarite tento pfedmét nebo jej
vylucte z plochy sekani.

- Robomow se pouziva na svahu, ktery je pro
bezpecné sekani pfili§ strmy. Vylucte jej z
plochy sekani.

- Vysoka trava zabrariuje, aby pfedni kolo plné
jezdilo po zemi. ZvétSete vysku sekani.

-V zemi jsou velké diry nebo zafezy, do nichz
muze predni kolo zapadnout, kdyZ pfes né
prejizdi. Tyto plochy vypliite zeminou a
vyrovnejte je.

Vysoka teplota

- Robomow se nabiji prostfednictvim stanice
zakladny a okolni teplota je mimo dovoleny

- Nedélejte nic, nabijeni se zastavilo a Robomow
¢eka, az se teplota vrati do dovoleného
rozsahu. Jestlize teplota zlistava mimo tento

cekam... rozsah (vy$$i nez 158°F / 70°C). rozsah po vic nez 12 hodin, hlageni se zméni
na ,Vysoka teplota. Zmackni ‘GO".
Vloz pojistku - Robomow je pfipojen k nabijeni bez pojistky - Odpojte Robomow od nabijeni, vlozte pojistku
pro nabijeni baterii. baterii a znovu jej pfipojte k nabijeni.

Stale nabijet
pokud neni pouz.

- Hla8eni se zobrazuje vzdy, kdyz je odpojen
pfivod proudu.

- Zobrazuje se, kdyZz sekacka neni v provozu a
po dlouhou dobu neni pfipojena k nabijeni.

Stisknéte kterékoli tlaitko, abyste zobrazeni
prepnuli zpét.

- Poslete sekacku zpét do stanice zakladny k
nabijeni / zapojte pfivod proudu nebo
pokracujte v provozu.

Zmacknuta klavesa

- Jedno z tlagitek ovladaciho panelu je trvale
stisknuto.

- Pro potvrzeni hlaseni stisknéte ‘GO’ a
pokradujte v provozu. Hlaseni se zobrazuje,
aby uzivatele informovalo o problému, ale
nebude branit v provozu.

Klavesy zamknuty

- Je aktivovana funkce détské pojistky.

- Stisknéte tlagitko se Sipkou nahoru 77, pak
stisknéte tlacitko ‘STOP".
Blokovani pro déti Ize vyradit z funkce pod
menu ,Nastaveni’.

Nizké nabiti bat.

Sekacka hleda stanici zakladny, ale napéti
baterie je pfiliS nizké, nez aby mohla
pokraCovat v procesu hledani.

Pomoci dalkového ovladani zajedte se
sekackou ruéné do stanice zakladny k nabijeni
nebo ji tam pfeneste.

- Robomow vynechal ¢as posledniho zahajeni
kvlli nizkému napéti baterie.

- Ovéite, zda je mezi dvéma sousednimi odjezdy
dostate¢na doba, aby se baterie mohla pfed
naplanovanym provozem nabit (min 16 hodin
mezi provozy).

Nizka teplota
cekam...

Robomow se nabiji prostfednictvim stanice
zakladny a okolni teplota je mimo dovoleny
rozsah (niz8i nez 32°F / 0°C);

- Nedélejte nic, nabijeni se zastavilo a Robomow
Cekd, az se teplota vrati do dovoleného
rozsahu. Jestlize teplota zUstava mimo tento
rozsah po vic nez 12 hodin, hlaseni se zméni
na ,Nizké teplota. Zmackni ‘GO".

Prehrati seceni
chlazeni, cekam...

Motor sekani pracuje pfilis dlouhou dobu pod
silnym zatizenim.

- Neni potfeba nic délat. Az se motor sekani
ochladi, Robomow automaticky obnovi provoz.
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Zobrazované

Pravdépodobna pri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

hlaseni
- Zajistéte pfipojeni stanice zakladny k pfivodu
ze sité.
- Stanice zakladny/spina¢ obvodu nejsou - PFivod proudu ze sité ke stanici zakladny
zapnuty nebo pfipojeny k zoné urcené k odpojte a po 10 sekundach znovu zapojte.
posekani. _ ; ; P i o
Nenf signal Zkontrolujte, zda je spina¢ obvodu pfipojen ke

- Obvodové vedeni neni pfipojeno ke stanici
zakladny/spinaci obvodu.

- Obvodové vedeni je pferusené.

spravné zéné a zda je zapnut.
- Zkontrolujte pfipojeni obvodového vedeni ke
stanici zakladny/spinaci obvodu.

- Zkontrolujte, zda v obvodovém vedeni neni
preruseni.

PFipevni stanici
pak zmackni GO

- Toto hlaseni se zobrazuje po UspéSném
ukoné&eni zkousky ,umisténi nab. stanice” .

- Pripevnéte zakladnu pomoci 2 kil (obrazek
1.30).

Detekovan dést
GO pro ignoraci

- Robomow zjistuje dést po stisknuti GO
(objevi se po stisknuti tlacitka GO)

- Neprovozujte Robomow pfi destivém pocasi a
mokré travé. Nebudete-li na to dbat ohled,
stisknéte tlacitko ‘GO’. Nedbani ohledu na
upozornéni plati jen pro aktualni provoz.

Detekovan deést
Zmackni GO

- Robomow vynechal posledni odjezd kvili
zjisténi desté.

- Sekani mokré nebo vihké travy se
nedoporucuje, jestlize si ale zvolite ignorovani
snimace desté, v menu ,Nastaveni” zmérite

nastaveni ,Snimac desté” na ,vypnuto”

Detekovan dést
Pocatek opozdén

- Provoz se zdrzel, protoze pfi naplanovaném
Case, kdy se mél zahajit automaticky provoz
ze stanice zakladny, Robomow detekuje
dést.

- Nedélejte nic. HlaSeni se zobrazuje po x hodin
(pocCet hodin je ur€en v menu ,Zpozdén po
desti*) poté, co Robomow prestane detekovat
dést.

Snimac desté
Rozpojeno

- Odpojeni ve vodi€ich snimace desté.

- Stisknéte ‘GO’ pro potvrzeni.

Pfipraven
Stale nabijet

- Baterie je Uplné nabita (zobrazuje se pfi
nabijeni standardnim pfivodem proudu a ne
prostfednictvim stanice zakladny)

- Ponechejte nabijecku (pfivod proudu)
zapojenou a v €innosti.

Nabij baterii

- Bylo dosaZzeno maximaini provozni doby
(zobrazuje se v zéné bez stanice zakladny)

- K sekacce pfipojte nabijecku.

Vyndejte pojistku
pfed nadzvednutim

- Robomow byl zvednut pfi zapojené pojistce
baterii.

- Vyjméte pojistku, nez Robomow zvednete.

Vyjmi pojistku
pak zkontr. noze

- Néjaka prekazka ucpala bfit nebo je kolem
néj navinuta.

- Né&co brani bfitu ve volném otaceni. Silné
nahromadéni travy pod ploSinou sekani;
kolem sekaciho bfitu je navinuto lano nebo
podobny pfedmét.

- Pod sekacku se vklinil pfedmét branici bfitu
v otaceni.

- POZOR - Vyjméte pojistku baterie, nez
budete sekacku zvedat.

- Prohlédnéte bfit, zda zde nejsou cizi materialy
nebo zemina branici otaceni.

- Pomoci dfevéné hulky vycistéte nahromadéné
odfezky travy.

Vymén noze
po 200 hod.

- Automaticka pfipominka vymény bfitl se
zobrazuje kazdych 200 hodin

- Vymeénte bfity a pocitadlo pfipominani vymény
bfitd restartujte tim, Zze v menu ,Nastaven/”
zvolite volbu ,NoZe vyménény — Vymazat
pfipominku” .

Posun stanici

- Béhem zkousky ,Umisténi nab. stanice”
Robomow nezajel do stanice zakladny

- Zménite polohu stanice zakladny. Obvykle je
tfeba ji umistit tak, Ze linky vyznacené na
zakladné jsou vyrovnané s obvodovym
vedenim. Jestlize je stanice zakladny
umisténa v Uzkém prichodu, kde je
vzdalenost od sousednich vedeni mensi nez 3
metry, je tfeba ji posunout o nékolik centimetrl
smérem ven z travniku.
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Zobrazované
hlaseni

Pravdépodobna pri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

Drat pferusen

(Potvrdte, ze
stanice zakladny
neprerusované
zvukové signalizuje
preruSené vedeni)

Prerusené obvodové vedeni

Vedeni je odpojené od stanice zakladny /
spinace obvodu

- Ovérte, Zze vedeni je zapojené a ze vodiCe
vedeni jsou pevné pfipojené.

- Jdéte podél obvodu, véetné ostrivkd, a ve
vedeni hledejte zfetelna pFestfizeni nebo
preruseni. Opravte pomoci propojovacich
konektor(i vedeni pro Robomow.

- Pokud preruseni vedeni neni vidét, zavolejte
svého zprostfedkovatele servisu, aby vas vice
informoval, jak nalézt pferuseni vedeni.

Zacénéte kdekoli

Doslo k neznamé zavadé a je poZadovana
pomoc uzivatele

- Zavezte/zaneste sekacku ruéné z této
konkrétni plochy a znovu zahajte provoz.

Béhem automatického nebo ru¢niho provozu
pracuji hnaci motory kol pod téZkym
zatizenim.

- Provedte kontrolu, abyste zabezpecili, ze
sekacka neuvizla na misté, coz by zpusobilo
prokluzovani kol pojizdéni.

- Zkontrolujte, zda tam, kde se sekacka
zastavila, nejsou v zemi diry nebo zafezy a
vyplrite je zeminou a vyrovnejte je.

- Zkontrolujte kola pojiZzdéni, zda se mohou
volné otacet a zda je nic neblokuje.

- Pfemistéte sekacku pry¢ z tohoto konkrétniho
mista a znovu zahajte provoz.

Zacni uvnitf

Automaticky provoz byl zahajen, kdyz byl
Robomow umistén mimo okruh obvodového
vedeni.

- Dejte sekacku doprostfed travniku a stisknéte
tlagitko ‘GO".

Blokovan na misté

Robomow uviznul na misté a nepodafilo se
mu pokraCovat v jizdé.

- Zkontrolujte pozemek, zda v misté zastaveni
sekacky nejsou diry a zarezy a vyplnte je
zeminou a vyrovnejte je, zejména na ploSe u
obvodového vedeni, kde se Robomow otaci
na misté.

Robomow ma potize s otoCenim na misté,
protoze predni kolo spadlo do diry nebo
zarezu, coz zpUsobilo, Ze se sekacka zacne
otacet na mist&, aniz by detekovala vedeni
nebo naraznik.

- Ovérte, ze plocha neni pfilis Sikma a zajistéte
¢innost v suchych podminkach.

- Zkontrolujte, zda neni obvodové vedeni pfilis
blizko okraje — v pfipadé potieby je
premistéte.

- Ovérte, zda plosina sekani neni nastavena
pfili§ nizko.

- Existuje moznost zajet pozadu zpét do travniku
dfive nez Robomow provede oto¢eni na misté
(pro podrobnosti se obratte na servis).

Vypnout
pfed nadzvednutim

UzZivatel ruéné prenasi Robomow se
zapnutym tlacitkem hlavniho vypinace.

- Dfive nez budete Robomov pfenaset, vypnéte
tla€itko hlavniho vypinace.

Vypnout
pred nadzvednutim
(Kdyz je Robomow
v stanici zakladny)

Robomow nedetekuje proud ze stanice
zakladny, je problém s nabijenim

- Zkontrolujte pfipojeni kabel(l desky stanice
zakladny (Cerveny a ¢erny) ke kolikim stanice
zakladny. Ovérte, ze Sroubky jsou utazené.

- Ovérte, zda je mezi Robomow a nabijecimi
koliky stanice zakladny dobry dotyk.

- Zajistéte, aby koliky byly Cisté a
nezkorodované.

Cas a datum

- Zobrazuje se pokazdé pfi vyjmuti pojistky

baterii ze sekacky (resetovat ¢innost)

- Nastavte redlny ¢as (den a hodinu) a datum.

Cas dokonéen

Bylo dosazeno provozni doby nastavené pro
tuto zénu.

- Pripojte k nabijecce, pokud bylo pro tento den
dokonceno veskeré sekani.

Cekam na
signal...

Robomow zastavil ¢innost, protoZe neni
zjiStovan signal.

- Zkontrolujte proud do stanice zakladny.

- PferuSeni elektrického proudu. Neni potfeba
nic délat — Robomow automaticky obnovi
¢innost, pokud do jedné hodiny od pferuSeni
dojde k obnoveni proudu. Jestlize to bude trvat
déle nez hodinu, Robomow zajede zpét do
stanice zakladny k nabijeni, provoz a sekani
vSak neobnovi.
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4.2 DalSi provozni problémy a zavady

Zjistény problém

Pravdépodobna pri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatireni

Robomow pracuje v
nespravnych
Casech

Ovérte, zda je Cas v sekaCce nastaven
spravné (hodina a datum)

- Nastavte €as (viz odstavec 2.2.3)

Né&jaka osoba nebo domaci zvire
neumysiné stiskly tlacitko ‘GO’ (,Pri¢ina
posledniho zastaveni” v menu
~Informace” by méla byt 805).

- Pro zabranéni neimysinému provozu muzete
aktivovat volby ,Détska pojistka” nebo ,Poj.
kradeze”, které vyZaduiji stisknuti nékolika
tlacitek, aby mohl byt provoz zahgjen.

Robomow vynechal
naplanovany provoz

- Nizké napéti baterie
- V naplanovaném Case byl zjistén dést.
- Néjaky pfredmét ucpal bfit nebo se
kolem ného navinul a brani mu
v otaceni.
- Problém se signalem

- Obecné plati, Ze kdykoli Robomow nezahaji
provoz v naplanovaném Case, pfi€ina je
zaznamenana v ,Zobrazeni programu” (dalSi
informace ziskate na konci bodu 2.1.1.1).

- Uzivatel zvolil vynechani pfistiho
provozu

- Neni potfeba zadné opatfeni.

- Program byl nastaven na vypnuto —
hlavni zobrazeni ukazuje ,Zéna sec.:
Z4akl.” a nikoli ¢as a detaily pfistiho
zahajeni.

Nastaveni ,Program” zménte na ,zapnuto®

Na spinaci obvodu
blika kontrolka
»Ppferusené
vedeni” nebo
vydava stanice
zakladny
nepferusovany zvuk
kvali
»prerusenému
vedeni”

Vedeni je od spina¢e obvodu nebo
stanice zakladny odpojené.

- Ovéfite, Ze vedeni je zapojeno do zasuvky a ze
vodiCe vedeni jsou pevné upevnény.

- Prerusené obvodové vedeni

- Jdéte kolem obvodu v€etné ostrivkd a ve
vedeni hledejte zfejma prestfiZeni nebo
preruSeni. Opravte pomoci propojovacich
konektor(i vedeni pro Robomow.

- Spatna spojeni

Zkontrolujte a opravte vSechna
uvolnéna/Spatna nebo zkorodovana spojeni.

Na spinaci obvodu
blika kontrolka
»~Spatné spojeni”
nebo stanice
zakladny
prerusovaneé pipa
kvli Spatnému
pfipojeni vedeni
nebo pfilis
dlouhému vedeni

- Zkroucené kabely nebo Sroubovana
svorka izolované izolaéni paskou
neposkytuji dostatec¢né spojeni. Pudni
vlihkost zplsobi zoxidovani vodi¢a a to
po Case povede k preruseni obvodu.

- Pouzivejte pouze konektory dodané v krabici.
Jsou vodotésné a poskytuji spolehlivé
elektrické spojeni.

- Obvodové vedeni je na jednu zénu prilis
dlouhé

- Pro obvodové vedeni se doporu€uje maximalni
délka 500 m. Plochy vyzadujici vétsi délky je
tfeba rozdélit do oddélenych zon.

Robomow nebude
pracovat a na
obrazovce LCD se

- Sekacka je v klidovém stavu.

- Pokud Robomow neni pfipojen ke stanici
zakladny/nabije¢ce vzdy, kdyz se nepouziva,
bude $etfit energii tim, Ze vstoupi do klidového
rezimu. Robomow probudite stlatenim tlaCitka
hlavniho vypinacge (zapnuto/vypnuto) po dobu
3 sekundy nebo kdyz na 3 sekundy vyjmete
pojistku.

nebude nic
zobrazovat. - Pozaduje se, aby v dob& mimo ¢innost
- Baterie se vybily v dasledku zUstavala k Robomow pfipojena nabijecka.
nedostateéného udrovani nabiti Pokud tomu tak neni, maze to zpUsobit trvalé
’ poskozeni baterii. Kontaktujte svého
poskytovatele servisu.
Robomow

nedokondil okraj v
z6né bez zakladny

- Zvlastni geometrie obvodu

- Provedte ,UCit okraj’ (odkazujeme na 2.1.2.2).

Robomow je hluény
a chvéje se

- PoSkozeny nebo nevyvazeny bfit

- Pfed uvadénim Robomow do provozu
zkontrolujte, zda je travnik bez vétvi, kamenl a
jinych predmétu, které mohou poskozovat bfit.

- Vyménte bfit.
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Zjistény problém

Pravdépodobna pri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

Spatna kvalita
sekani (na travniku
zUstavaji odrezky
travy)
nebo

nestejnomérné
vysledky sekani

- Trava je pfili§ vysoka vzhledem k nastavené
vySce sekani

- Doporuéuje se nesekat vic nez 1/3
zelené Casti travy.

Vysku sekani nastavte do vyssi
polohy.

Robomow pouzivejte pro udrzovani
travniku Castéji.

- Trava je mokra

- Pro nejlepsi sekani pracujte
s Robomow, kdyz je trava sucha.
Doporuduje se sekat travu v asném
odpoledni.

- Tupy bfit

- Vymérite bfit.

- Robomow provadi pfili§ malo &innosti za tyden

- Tydenni program aktualizujte na
vice provozu za tyden.

- Pracovni plocha je pfili§ velka

- Omezte pracovni plochu.

Obrazovka LCD
zobrazuje v cizim
jazyce

- Nastaveni jazyka bylo zménéno nebo nebylo
nastaveno spravné.

- Sekacku dejte mimo stanici zakladny
a postupujte nasledujicimi kroky:

- Nékolikrat stisknéte tlacitko ‘STOP’
pro potvrzeni, Ze jste v hlavnim
zobrazeni

Dvakrat stisknéte tlacitko se Sipkou
nahoru

- Jednou stisknéte tlacitko ‘GO’

- Jednou stisknéte tla€itko se Sipkou
dolu U

- Jednou stisknéte tlacitko ‘GO*

- Ctyfikrat stisknéte tlagitko se Sipkou
dolt U

- Jednou stisknéte tla¢itko ‘GO*

- Pomoci tlagitka se Sipkou prejdéte
na spravny jazyk

- Pro potvrzeni této volby stisknéte
tlacitko ‘GO’

Kratka doba chodu.
Sekacka pracuje
kratSi dobu nez

obvykle.

- Duilezité! Poslednich 10 ¢innosti baterie a napéti baterie na za¢atku provozu je mozné
zobrazit v menu ,/Informace” (odkazte se na odstavec 2.3.2)

- Baterie neni na zaCatku provozu zcela nabita

- Pfed provozem si ovéfte, Ze ikonka
baterie je plna a neméni se (pfi
nabijeni ve stanici zakladny) nebo
Ze se zobrazuje hlaseni ,Pripraven
— Stale nabijet’ (pfi nabijeni
pfivodem proudu).

- ,Pracovni ¢as™ pro tuto zénu je nastaven na
urditou dobu a ne na ,MAX"

LPracovni ¢as™ je mozné zménit v
menu ,Nastaveni zén”

- Trava je nadmérné prerostla nebo velmi
mokra.

ZvétSete vysku sekani.

Travu sekejte dostate¢né Casto,
abyste zabranili pfer(istani.
POZOR - Vyjméte baterii dfive, nez
sekacku zvednete.

Prohlédnéte bfit, zda na ném neni
cizi material nebo zemina, které
brani otaceni.

Nahromadéné odrezky travy
odstrarite pomoci dfevéného
klaciku.

- Baterie se blizi k pfirozenému konci Zivotnosti.

- Vymérite baterie.
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Kapitola 5 — Udrzba a uskladnéni

UPOZORNENI! - . _ . . = i
Muze dojit k vaznému zranéni. '
Pied provadénim udrzby nebo cisténi
nebo pred zvedanim Robomow vzdy
vyjméte pojistku baterii. Bfit je velmi
ostry a muze zpuUsobit vazna porezani
nebo trzné rany. Pii praci s bfitem a
okolo ného noste vzdy silné pracovni
rukavice. h

5.1 Doporucéeny €asovy plan udrzby

Interval udrzby Postup udrzby

= Vyjméte pojistku baterii a zkontrolujte, zda neni poskozeny bfit.

Zkontrolujte ploSinu sekani, odstrarite z ni pfipadné odfezky travy a necistoty,
zejména kdyz sekate mokrou a vlhkou travu (viz oddil 5.2)

= Po kazdém pouziti nabijte baterie Robomow.

Pravidelné

= Vymeénite bfit. Vyménuijte jej Castéji, jestlize se v obtiznych nebo pisc€itych
podminkéach ostfi ztupi (viz obrazek 5.1).
Nezapomerite restartovat automatické pfipominani vymény bfitu vzdy, kdyz je bfit
vyménén (odkazujeme na oddil 2.2.6).

150 — 200 hodin

5.2 Cisténi

Robomow a stanice zakladny

Pro cisténi vnéjich povrchll pouzivejte pouze vihky hadr a suchy kartac. Pozor!
Pro cisténi se mlze pouzit hadr namoceny ve vodnim roztoku slabého

saponatu a pak do sucha vyzdimany. Nikdy nepouzivejte drsné nebo Pred provadénim
brusné Cdistici roztoky. Nikdy nepostfikujte zahradni hadici nebo jinym gisténi vyjméte
druhem hadice pro rozstfikovani tekutin. pojistku baterii.

PloSina sekani
Mezi provozy je potfeba prohlédnout a pfipadné vycistit spodni stranu ploSiny sekani. Robomow je
jednoucelova mul€ovaci sekacka a pod ploSinou sekani se mohou hromadit odfezky, zejména pfi sekani
mokré nebo vihké travy.

VétSinu nahromadéné travy Ize odstranit dfevénou hllkou nebo podobnym predmétem. Ze spodni ¢asti
ploSiny sekani opatrné seskrabejte akumulovanou travni drt. Je-li to nezbytné, vyjméte bfit, abyste se
dostali ke komore sekani a vycistili ji. Sekacku neobracejte horni stranou dold, mize dojit k poskozeni
narazniku. Abyste ziskali pfistup do prostoru ploSiny sekani, opfete ji misto toho o jinou plochu.

NIKDY nepouzivejte hadici na zalévani ani jiny druh rozpraSovace kapalin, abyste vycistili spodni stranu
sekacky. Muze dojit k poskozeni soucastek. Po oSkrabani pouzivejte k otfeni povrchu nacisto pouze vihky
nebo mokry hadr.

5.3 Baterie

Baterie jsou bezudrzbové, maji vSak Zivotnost omezenou na 1-3 roky. Zivotnost baterie zavisi na po&tu
provozl za tyden a na délce sezény. Baterie by mél vymériovat pouze poskytovatel servisu.

Dulezité! Pouzité baterie nedavejte do domovniho odpadu. Baterie se musi sbirat, recyklovat nebo
likvidovat zpGsobem Setrnym k Zzivotnimu prostfedi. Staré baterie vratte osvédcenému recyklacnimu
zpracovateli zatavenych olovénych (kyselinovych) baterii.
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5.4 Stanice zakladny

Vstup do stanice zakladny a jeji prostor udrzujte bez listi, klack(l a vétvi a jinych nedistot, které maji sklon
se v téchto mistech hromadit. Ze zalévaci hadice nestfikejte pfimo na stanici zakladny. Pro Cisténi vnéjsiho
povrchu pouzivejte vihky hadr a kartac.

VyvySena mravenisté, ktera se mohou objevit, oSetfete insekticidem doporuCovanym v misté. V pfipadé
poskozeni pfivodni $idry ukoncete pouzivani stanice zakladny, pfivod proudu odpojte a elektrickou $fidru
vyménite.

5.5 Vyména britu

Provedeni vymény bfitu je velmi snadné &innost. | Pozor! Abyste zabranili nebezpeci vazného
Postupujte podle pokynt na nize uvedeném poranéni, pfi vyménovani bfitu
obrazku 5.1. vyjméte vzdy pojistku baterii.
Zaci bfit Robomow je tfeba mezi provozy Pfi ¢innosti se sekacim bfitem nebo
prohliZet, zda neni poskozeny. Pouzivejte pouze kolem ného pro svoji ochranu noste
ostry bfit. vzdy silné pracovni rukavice.

Bfit vymérnite alespori jednou za sezonu nebo po 200 hodinach provozu, podle toho, k ¢emu dojde dfiv. Pro
nejlepsi vykon se doporucuje bfit vymeéfovat. Strojni ostfeni se nedoporucuje, protoze po ném neni mozné
dosahnout dobrého vyvazeni.

Robomow ma automatické pfipominani vymeény bfitu po kazdych 200 hodinach provozu. Objevuje se
hlaseni ,Vymérn noze po 200 hod.” a stisknutim tlaCitka ‘GO’ se hlaSeni vymaze a umozni provoz
Robomow.

Doporucuje se, abyste restartovali pocitadlo pfipominani vymény bfitu kdykoli bfit vyménite tim, ze v menu
.Nastaveni” zvolite ,NoZe vyménény” a znovu stisknete tlacitko ‘GO pro vymazani pfipominky.

Pokyny pro vyménu britu

—

. Vyjméte pojistku baterii;
2. Noste silné pracovni rukavice;

3. Robomow postavte svisle na jeho zadni
stranu, polozte jej proti zdi nebo jej
polozte na mékky povrch spodni stranou
nahoru;

4. Pro vyjmuti bfitu stlate plastove
upevniovaci vyCnélky na spodku Dbfitu
(krok 1);

Plastové upeviiovaci vycnélky stlacte
ve sméru Sipek, jak je uvedeno na
obrazku kroku 2.

5. Pak sestavu bfitu vytahnéte ze sekacky
(krok 3);

6. Nahradni bfit drzte za spodni ¢ast a
zatlacte jej, az v misté zaskoci. Kdyz
zaskodi, uslysite cvaknuti. Jestlize
cvaknuti neslySite, bfit vyjméte a postup
opakujte.

Obrazek 5.1
Vymeéna bfitu
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5.6 Propojovani obvodového vedeni

Jestlize je potieba obvodové vedeni spojovat: Konektory dodané v krabici pouzijte tak, jak je uvedeno na
obrazku 5.2. Jsou vodotésné a poskytuji spolehlivé elektrické spojeni.

.

= 1

©

Obnazte 1 cm (0,5 palce)
kazdého vodi¢e a obnazené
konce spolu zkrutte pomoci

i P klesti.
Obrazek 5.2 2. Zkroucené vodige vloZte do
Propojovani vedeni ! propojovaciho konektoru.

3. Propojovaci konektor
naSroubujte na zkroucené
vodiCe. Ujistéte se, ze je
pevné utazen.

Konektor .
vedeni —

DULEZITA INFORMACE!

Zkroucené kabely nebo Sroubovana svorka, které jsou izolované izola¢ni paskou, neposkytuji
dostate¢né spojeni. Pudni vlhkost zpUsobi zoxidovani vodi¢l a po ¢ase to povede k pferusSeni obvodu.

5.7 Uskladnéni na zimu

Robomow

Vyjméte pojistku baterii a vyCistéte Robomow (odkazte se na oddil 5.2). Robomow uskladnéte ve vnitfnim
prostoru na suchém a Cistém misté tak, aby stal na kolech. Ovéfte, Ze prostor kolem narazniku je volny.
Vlozte pojistku baterii a zimni nabije€ku pfipojte k pfivodu ze sité (obrazek 5.3) na celé obdobi, kdy
Robomow nebude v provozu. Ovéfte, Ze se zobrazuje ,Nabijeni” a ,Pfipraven — Stale nabijet’, kdyz je
baterie pIné nabita.

r

Obrazek 5.3
Nabijeni v zimé

Nabijeci zafizeni a baterie jsou konstruovany tak, ze mohou zlstat zapojeny do zasuvky po celou dobu
nepouzivani, aniz by doslo k pfebiti, pfehfati nebo poskozeni baterie.
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Stanice zakladny / Spina¢ obvodu
Doporucuje se stanici zakladny na zimni obdobi premistit:

Pfivod proudu odpojte od sité;

Otevrete kryt stanice zakladny / spinace obvodu;

Od desky odpojte vSechny vodice;

Stanici zakladny/spina€ obvodu premistéte na suché misto uskladnéni;

Doporucuje se, aby byl pfivod proudu uskladnén na suchém misté. Neni-li to mozné, ochrarite konec
kabelu pfed vihkosti, abyste zabranili korozi, kdyZ neni pfipojen ke stanici zakladny.

Zeleny konektor dilce (ponechejte jej pfipojeny na desku pro pfisti sezénu) odpojte od konct
obvodoveého vedeni a ochranite jej pfed vlhkosti, abyste zabranili korozi po dobu, kdy neni pfipojen ke
stanici zakladny. Na oba konce vedeni mazete dat maticovy konektor Friendly Robotics pro ochranu v

zime.
Chrarite volny konektor pomoci ¢erného pryzového krytu.

Po zimnim uskladnéni
Pfed prvnim provozem ovéfte, ze vSechna pfipojeni, koliky nabijeni a konce vodi€l jsou Cisté;
pfipadné kontakty vycistéte kouskem jemného brusného papiru s hrubosti 200 nebo vysSi nebo

pomoci ocelové viny tfidy ,00” nebo vyssi;

Stanici zakladny dejte na misto a pFipojte k desce vSechny kabely;

Oveérte, zda Robomow zobrazuje spravny ¢as a datum.

5.8 Vyména baterii

UPOZORNENI! Rid'te se nize uvedenymi pokyny.
Dokoncete vyménu jedné baterie, nez zaCnete vyménovat
baterii druhou.

Vyména baterii:

- Zdvihnéte naraznik a vyjméte pojistku baterii;
- Odmontujte knoflik nastaveni vysky sekani tak, ze ho
zdvihnete smérem nahoru (obrazek 5.4)

- OdSroubujte ru¢né pét matic na zadni strané krytu Sasi
(obrazek 5.5). Pokud to bude pfilis obtizné, pouzijte Siroky
plochy Sroubovak;

- Zdvihnéte zadni ¢ast krytu (viz obrazek 5.6) a odpojte
pouze dva kabely z levé baterie (obrazek 5.7);

- Vlozte novou baterii a zapojte kabely na jazycky baterie,
pficemz barva Cerveného a ¢erného kabelu odpovida barvé
na baterii;

- Odpojte kabely z pravé baterie;

- Vlozte novou baterii a mirné stlacte konektory baterie pomoci
klesti, aby pevné drzely na jazy&cich baterie.

- Zapojte kabely k pfislusnym jazyckim baterie podle barvy;

- Instalujte kryt zpét na jeho pozici a zaSroubujte 5 matic
ruéné; overte, Ze jsou dostate¢né utazené;

- Vlozte pojistku baterii a ovéfte, Ze se Robomow probudi.
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Kapitola 6 - Specifikace

Rozméry
64cm (25 palcu) délka x 52cm (20 palc() Sitka x 30cm (12 palcll) vyska

Hmotnost
17,6 kg (38,8 liber)

Hladina hluku

Nameérena hladina hluku — 77,2 db
Zarucena hladina hluku — 80 db

Zaci zafizeni

Odfezky 1 cm (0,4 palce) vné kol

Sitka sekani — 20 cm (8 palci)

Vyska sekani — 20-80 mm (0,8-3,2 palce)
Motor bfitu — 5800 ot/min

Kod zabezpeceni proti kradezi
Jako bezpec€né uloZzeny zaznam
pro pfipad, Ze zvoleny kod
zapomenete,
vyplite Etyfmistny kod, ktery jste
si zvolili pro systém zabezpeceni
proti kradezi

Vyrobni ¢islo Robomow

Rok vyroby
Stitek zobrazeny na pfikladu nize naleznete na levé strané zakladny sekacky.

PRD5401A RLO72502RM

1‘23455? 8490128
IRLO725020001
RM510

Prvni 2 €islice oznacuiji rok vyroby.
To znamena, ze Stitek vySe patfi Robomow, ktery byl vyroben v roce 2007.
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Kapitola 7 - Prislusenstvi

Brit
Méjte stale po ruce nahradni bfit. Ostry
bfit je dllezity pro bezpecnost i dobry
vykon pfi sekani.

Balicek s koliky (50)
Pro vétsi travniky a dal$i zony.

Obvodové vedeni
Pro vétsi travniky a dalSi zony.

Spinaé obvodu
Je pohodIné mit spina¢ pro kazdou zénu a
nepfemistovat jeden spina€ mezi zénami
(napajeny elektricky).

Sada baterii pro spina¢ obvodu
Vhodné pro oblasti, kde neni dostupna
elektricka energie nebo kde neni
dostate¢né blizko k spinaci obvodu.

Dalkové ovladani
Pro pohodinou pfepravu Robomow
mezi dilci i pro ruéni sekani velmi

uzkych ploch.

Konektor vedeni
Pouziva se pro opravu nebo
propojovani vedeni (podle potfeby).

Konektor dilce
Pouziva se pro pfipojeni dokon&ené
sestavy obvodového vedeni ke spinadi
obvodu.

2 baterie 12 AH
Jsou baterie slabé? Neni nutné posilat
Robomow poskytovateli servisu.
Muzete si je jednoduse vymeénit sami.
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Tipy pro udrzovani travniku
Robomow®- Péée o travnik nikdy nebyla tak snadna

Nejlepsi doba pro sekani

Travnik sekejte, kdyz je trava sucha. Zabrani to shlukovani odfezkl a ponechavani hromadek na travniku.
Sekeijte jej radéji na sklonku dne nez za denniho horka.

Cetnost sekani

Sekejte Casto; budete tak délat kratké malé odfezky. Béhem sezdny aktivniho rUstu by se méla ¢etnost
sekani zvysit na jedenkrat za 3-5 dn( predtim, nez trava bude pfili§ vysoka. Kratké odfezky se rychle
rozkladaji a nebudou pokryvat povrch travy. Jestlize trava naroste pfili§ vysoko, zvyste vysku sekani,
posekejte travnik a potom pfi nékolika sekanich postupné vySku sniZujte.

Vyska sekani

Ridte se ,pravidlem 1/3": nesekejte vic nez 1/3 délky travy. Vysledkem
spravného sekani budou kratké odfezky, které nebudou zakryvat povrch
travniku. Mozna budete muset sekat travnik ¢astéji nebo sekat dvakrat, kdyz
travnik roste rychle, jako tfeba na jafe.

Voda
Recyklace travy (mul€ovani pomoci zbytk( travy) snizuje mnozstvi vody, kterou travnik potfebuje, jelikoz
odrezky travy tvoii z 80-85 % voda. Recyklace travy zpomaluje ztraty vypafovanim z povrchu pudy a Setfi
vodu. VétSina travnikl potfebuje pfi recyklaci travy méné vody.

Zalévani

Travnik zalévejte mezi 4 a 8 hodinou ranni, tak ma voda &as, aby se vsakla do pldy dfive, nez slunce
zpUsobi vyparfovani.

Vas travnik potfebuje 3—4 cm (1 az 1-1/2 palce) vody za tyden. Bohaté zalévani dovoli travé vyvinout hluboky
kofenovy systém, ktery umozriuje travniku odolavat chorobam a obdobi sucha.

Nezalévejte pfilis

PFili§ mnoho vody neni jen nehospodarné, muze ale také zvysit narlstani drnu, coz vyzaduje Castéjsi sekani.
Pudu ponechejte mezi zalévanimi ¢astecné vyschnout. Zalévejte, kdyz vyschla vrchni vrstva pudy o tloustce
5 cm (2 palce). Pro zkousku pady a méfeni hloubky vlhkosti pouzijte néjaky predmét jako tfeba Sroubovak.

Hnojeni

Recyklace travy snizuje mnozstvi hnojiva potfebného pro travnik, protoZe odfezky pokryji asi 1/4 roCnich
potieb travniku.

Brity

Brity sekacky udrzujte ostré. Ostré bfity zajistuji Cisty, u€inny a bezpelny stfih. Tupé bfity sekacky budou
konce travy trhat a drtit, coz mlize poskytovat misto vstupu organismim chorob a oslabovat rostliny travy.
Doporucuje se jednou za rok vyménit bfit Robomow.

Plstnaténi

Odfezky a drny jednoduSe nejsou spojené. Jak uz bylo zminéno dfive, odfezky travy jsou z 80—-85 % tvoreny
vodou jen s malym mnozZstvim ligninu a rychle se rozkladaji.

Kdyz se zastavime a zamyslime se nad tim: na golfovych hfistich, sportovnich hfistich a v parcich se trava
seka po léta a recykluje se bez sbérac travy.

Malé mnozstvi drnu (pfiblizné 1,2 cm (1/2 palce)) je ve skuteénosti pro travnik prospésné. Odiezky
travy chrani kofenovy systém travniku pred horkem a ztratou vody.
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Robomow:

Omezena zaruka pro fadu RM Friendly Robotics

Friendly Robotics zaru¢uje pGvodnimu kupci, Ze pokud se pouziva v souladu s béznymi domovnimi* Gcely, je
vyrobek fady RM bez zavad materialu a provedeni po dobu 24 mésicu, v pfipadé baterii 12 mésicu, pocinaje dnem
zakoupeni. Za pfisluSenstvi vyrobku véetné nahradnich dild se ru¢i po dobu 6 mésict od data zakoupeni. Tato
zaruka cCini opatfeni pro néklady na soulasti a praci, jez jsou zahrnuté do opravy zavad, jestlize ji provadi
autorizované servisni a zarucni pracovisté Friendly Robotics. Pro zaruéni opravy se pozaduje platny dikaz o
zakoupeni.

Omezena zaruka nezahrnuje zadné dopravni naklady jakéhokoli druhu. VeSkerou odpovédnost za naklady na
dopravu do autorizovaného servisniho a zaru€niho pracovisté Friendly Robotics nese majitel.

*Bézné domovni Ucely jsou definovany jako pouzivani vyrobku na stejném pozemku, jako je vas zakladni domov.
PouZiti na vice nez jednom misté se povazZuje za pouZiti komeréni a tato zaruka by neplatila.

Nezahrnované polozky a podminky
Tato vyslovna zaruka nezahrnuje nasledujici:

o Naklady na servisni sou€astky nebo postupy pravidelné udrzby, jako bfit nebo ostfeni bfitu.

e Jakykoli vyrobek nebo soucastku, které byly pozménény, nespravné pouzity, zneuzity nebo vyzaduji vymeénu ¢i
opravu z diivodu nehod nebo nedostate¢né udrzby.

e Bézné opotrebovani, véetné vyblednuti natéru nebo plastovych soucastek.

e Naklady na instalaci nebo opétovnou instalaci, odstranéni instalace nebo jakékoli naklady &i Skody spojené
s nenalezitou instalaci nebo pouzitim vyrobku.

e Jakykoli vyrobek, ktery byl otevien, opravovan, upravovan nebo zménén kymkoli jinym neZ autorizovanym
opravarenskym pracovistém Friendly Robotics.

e Opravy, které jsou nezbytné z divodu nespravné péce o baterie anebo nenalezitého postupu nabijeni, jako je
nabijeni ve vihkych podminkach, nepravidelnosti pfivodu elektfiny nebo zanedbani radné pfipravy sekacky nebo
baterie pfed obdobim, kdy se nepouzivaji.

e Opravy nezbytné v dlsledku poskozeni vodou, jinak nez nahodnym vystavenim desti, opravy kvdli zasazeni
bleskem ¢&i zpusobené vysSi moci.

Pokyny pro ziskani zaru¢niho servisu

Pokud se vam zda, Ze vas vyrobek Friendly Robotics vykazuje zavadu materidll nebo provedeni, kontaktujte
maloobchodniho prodejce, ktery vam vyrobek prodal.

Odpovédnosti majitele

Svij vyrobek Friendly Robotics musite udrzovat a pe€ovat o néj s dodrzovanim postupu udrzby a péce, které jsou
popsany v pfiru¢ce majitele/obsluhy. BéZna udrzba, at uz provadéna poskytovatelem servisu nebo vami, je na vase
naklady.

Vseobecné podminky

Oprava autorizovanym servisnim a zaru¢nim pracovistém Friendly Robotics je podle této zaruky vasim vyluénym
napravnym opatfenim. Neexistuje zadna jina vyslovna nebo micky predpokladana zaruka. VeSkeré micky
predpokladané zaruky prodejnosti a vhodnosti pro pouZiti se omezuji na dobu trvani této vyslovné zaruky. Friendly
Robotics neni odpovédna za nepiimé, vedlejsi €i nasledné Skody ve spojitosti s pouzitim vyrobku Friendly Robotics,
na néjz se vztahuje tato zaruka, véetné jakychkoli nakladu ¢i vydaju na poskytnuti nahradniho vybaveni nebo servisu
po pfiméfena obdobi poruchy €innosti nebo nepouzivani b&€hem oprav podle této zaruky. Nékteré staty nedovoluji
vyjimky vedlejSich €i naslednych Skod nebo omezeni délky trvani mi¢ky predpokladané zaruky, takze vySe uvedené
vyjimky a omezeni se na vas nemusi vztahovat. Tato zaruka vam poskytuje urcitd zakonna prava a vy mazete mit i
jina prava, ktera se stat od statu lisi.

Vzdy dodrzujte bezpeénostni pokyny stanovené v této pfirucce
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Robomowr

EU prohlaseni o shodé

Vyrobce: F. Robotics Acquisitions Ltd.
Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya, 42815 Israel

Vyrobky, které pokryva toto prohlaseni
Automaticka sekacka na travu, model RM200 (se spinacem obvodu), pohanéna 24voltovou baterii
Automaticka sekacka na travu, model RM510 (se stanici zakladny), pohanéna 24voltovou baterii

F. Robotics Acquisitions Ltd. prohlaSuje na svou vyhradni odpovédnost, Ze vyse identifikované vyrobky
jsou v souladu s bezpecnostnimi pozadavky smérnice EMC a s principidlnimi prvky bezpe¢nostnich cili
smérnice pro nizkonapétova elektricka zafizeni a byly aplikovany nasledujici normy:

EMC (elektromagneticka kompatibilita)

Robomow (testovan dle: EN 55014-1:2006 a EN 55014-2:1997 + A1:2001)

Stanice zakladny (testovana dle: EN 55024:98 + A1:2001 + A2:2003 a EN 55022:1998 +
A1:2000+A2:2003)

Bezpecénost elektrickych zafizeni
BS EN 60335-1:2002 *AMD1 15172, 2002 *AMD2 15626, 2005 *AMD4 15051, 2004 *AMD5 15536,
2005 *AMD6 16671, 2007 BS EN 50338: 2006 AMD1 16778, 2006

Smeérnice o bezpeénosti strojnich zafizeni
Smeérnice 2006/42/ES

Bezpecnost strojnich zafizeni — hodnoceni rizika ISO 14121-1/2

Smeérnice o hluénosti
Dle BS EN ISO 3744: 1995 a *ISO 11094: 1991. S odkazem na smérnici ohledné venkovniho hluku
2000/14/ES: Upraveno smérnici 2005/88/ES a opravnou tabulkou 1. Clanek 12: Zkusebni kod dle prilohy
I, East B, polozka 32.
Hladina hluku
Mérena hladina akustického vykonu: LwWA = 77,2 dB
Garantovana hladina akustického vykonu: LwA = 80 dB

EMF
BS EN 50366: 2003 amd1 16426, 2006

Kompetentni organ pro EMC Kompetentni organ pro ostatni smérnice

QualiTech SGS UNITED KINGDOM LIMITED
30,Hasivim Street Rossmore Business Park
P.O. Box 3083 ELLESMERE PORT
Petah Tikva 49130 CH65 3EN South Wirral Cheshire

Israel United Kingdom

Za technickou dokumentaci je odpovédny pan Dedy Gur, QA director.
Adresa: Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya, 42815 Israel. A pan Lennert Van der Pols
Friendly Robotics BV. Adresa: Expeditieweg 4-6 Andelst 6673 DV, Nethelands.

Timto prohlasuji, Ze je vySe zminény produkt je v souladu s pozadavky, jak je specifikovano vySe.
Shai Abramson — Senior VP R&D

F. Robotics Acquisitions Ltd.
1. fijna 2010
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ES PROHLASENi O SHODE*
(Hladina hluku)

F. Robotics Acquisition Ltd. timto dosvédéuje, ze zafizeni popsané nize

0.1. Typ: automaticka sekacka na travu pohanéna baterii 24 V
0.2. Znacka: ROBOMOW

0.2.1. Model/Typ: RM200 (se spinacem obvodu)
RMS510 (se stanici zékladny)

0.3. Vyrabéna firmou:  Nazev: F. Robotics Acquisitions Ltd.
Adresa: Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya, 42815 Israel

0.4. Osoba zodpovédna za technickou dokumentaci:
Jméno: Dedy Gur, QA director.
Adresa: Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya, 42815 Israel

0.5 Ufedni organ: SGS UNITED KINGDOM LIMITED
Rossmore Business Park ELLESMERE PORT
CH65 3EN South Wirral Cheshire United Kingdom
SGS Reference: ELS111832/4/R/ISW/07

0.6 Procedura posouzeni shody (specifikace testu):
Dle BS EN ISO 3744: 1995 a *ISO 11094: 1991.
S ohledem na smérnici o venkovnim hluku 2000/14/ES: Upraveno smérnici 2005/88/ES a
opravnou tabulkou 1. Clanek 12: Zkusebni kod dle prilohy llI, éast B, polozka 32.

0.7 Datum:6. kvétna 2008 0.8 Misto: SGS UNITED KINGDOM LIMITED

Odpovida pozadavkiim smérnice 2000/14/ES a pozadavkim smérnice 2005/88/ES a opravné
tabulky 1. Clanek 12: Zkusebni kod dle prilohy lll, éast B, polozka 32:
O Smérnice o strojnim zarizeni
O Smeérnice o nizkém napéti
O Smérnice o elektromagnetické kompatibilité

Podpis (celé jméno a pozice**): Shai Abramson — Senior VP R&D

>k Ao

Kratky popis zafizeni: Automaticka sekacka na travu pohanéna baterii 24 V

1. Hladina hluku

1.2. Namérena hladina akustického vykonu:................c..c....e LwA =77,2 dB
1.3. Garantovana hladina akustického vykonu:................c.ccueie LwA =80 dB
2, Relevantni parametr:

Sife seéeni: 19.5 cm

) Toto prohlaseni musi byt ve stejném jazyce jako puvodni pokyny a to bud’ prepsano nebo vytisténo. Je nutné také
poskytnout pireklad v jazyce (jazycich) zemé uzivatele. Tyto preklady podléhaji stejnym podminkam jako ptvodni pokyny.

) Napriklad funkce zplnomocnujici signatare podepsat jménem vyrobce (je-li vyrobce fyzicka osoba, je jim vyrobce nebo
jeho zakonny zastupce a v pfipadé pravnické osoby nebo asociace nemajici zadny pravni status, je jim osoba opravnéna ji
zastupovat/ridit podle zakona podle jejich pravidel nebo stanov asociace).

") Pro zatizeni pohanéna spalovacimi motory: by to méla byt jmenovita rychlost motoru, pii které jsou méfeni hluku zaznamenana. Pro fetézové
pily: by to méla byt jmenovita rychlost motoru za podminek plného zatizeni, pfi které jsou hluku zaznamenana..
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EC DECLARATION OF CONFORMITY*

(Noise Level)
F. Robotics Acquisition Ltd. hereby certifies that equipment described below

1.1. Type: 24 Volt Battery operated Automatic Lawn Mower
1.2. Make (Trade name): ROBOMOW

1.2.1. Model/Type: RM200 (with Perimeter Switch)
RMS510 (with Base Station)

1.3. Manufactured by: Name: F. Robotics Acquisitions Ltd.
Address: Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya, 42815 Israel

0.4. Person who keeps the technical documentation:
Name: Mr. Dedy Gur, QA director.
Address: Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya, 42815 Israel

0.8 Notified body: SGS UNITED KINGDOM LIMITED
Rossmore Business Park ELLESMERE PORT
CH65 3EN South Wirral Cheshire United Kingdom
SGS Reference: ELS111832/4/R/ISW/07

0.9 Conformity assessment procedure (Test Specification):
To BS EN ISO 3744: 1995 and *ISO 11094: 1991.
With reference to Outdoor noise directive 2000/14/EC: Amended by directive 2005/88/EC and
the corrigenda table 1. Article 12: Test code of Annex lll Part B Item 32.

0.10 Date:6™ May 2008 0.8 Place: SGS UNITED KINGDOM LIMITED

Conforms to the requirements of Directive 2000/14/EC and to the requirements of the Directives
2005/88/EC and the corrigenda table 1. Article 12: Test code of Annex Ill Part B Item 32:
@ Machinery Directive
O Low Voltage Directive
O Directive on Electromagnetic Compatibility

Signature (Full name and position**): Shai Abramson — Senior VP R&D

>k A

Brief description of equipment: 24 Volt Battery operated Automatic Lawn Mower

2. Sound level

2.2 Measured sound power level:..........c.cccecvnenenene. LwA =77.2 dB
2.3 Guaranteed sound power level:..............ccecevennn LwA =80 dB
3. Sound related parameter:

Cutting Width: 19.5 cm

) This declaration must be made in the same language as the original instructions, and either typewritten or printed. A
translation in the language (s) of the user country must also be provided. These translations are subject to the same
conditions as the original instructions.

™ e.g. a function empowering the signatory to sign on behalf of the manufacturer (if the manufacturer is a natural person,
this is the manufacturer or his legal representative, and in the case of a legal person or association having no legal
personality, it is the person authorized to represent/manage him by law or by his rules or articles of association).

™ For combustion-engine driven equipment it should be the nominal engine speed at which noise measurements are recorded. For chain saws:
g quip. g P
this should be the nominal engine speed under full load conditions at which noise measurements are recorded.
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Robomow:

Pro online registraci produktu navstivte

http://[robomow.com/register

—

i!obomow-ﬁ

o

Hotline
AT. 0664/180.88.09 .
/ BE. 070.660.124* \
CH. 0900.888.101*** '*-5

CZ. 800.909.898
| DE. 09005.7626669** .
DK. 7025.2303

| FR. 0892.230.199*

| LU. 0900.4300.4090* |
" NL. 0900.762.6669*
\ NO. 4000.7719
\ SE. 0771.895.895

L] Max 20,35 pim.
ok Werkbags van 9-02 yng 13-16 Uhr 0 59 € pro Minute aus dem
deutachen Festnetz. Oie ersten zwel Minuten ind kostenfral.
Dl Mokl Ifunkkestan kdnnen abwelehen.
Wk -5 Min.= CHF 0.08/Min. ab/4 partir d& 6.Min.= CHF 1.40¢/Min.

WWW.robomow.com

www.robomow.eu
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