Robomow:

Provozni a bezpecnostni prirucka

MODELY RL

Wwww.ROBOMOW.COM / WWW.ROBOMOW.EU

DOCO0100D



VSe, co potfebujete znat o automatické sekacce Robomow, je popsano v této pfirucce.
Tyto pokyny jsou poskytnuty jednoduchou formou a uzivatelsky pfijemnym zpUsobem.
Pfiru¢ka by méla byt pouzivana pro verze sekacky:

1. Robomow RL2000

2. Robomow RL555 a Robomow RL855

Vétsina pokyn( v této pirucce je ale pro VSECHNY modely.

Nékteré Casti prirucky jsou uréeny pro specifické modely a specifické konfigurace.

Casti priruéky, které se tykaji pouze specifickych modeld

[RL2000
1 Only

Veskeré informace oznacené na okraji “RL2000 Only” jsou pouze pro model RL2000.
Pokud nemate model RL2000, mlzete takto oznaeny oddil vynechat a prejit k dalSim oddilu.

Veskeré informace oznacené na okraji “RL555 RL855 Only” jsou pouze pro model RL555 nebo RL855.
Pokud nemate model RL555 nebo RL855, muzete takto oznaceny oddil vynechat a prejit k dalSim oddilu.

Veskeré informace oznacené na okraji “RL855/555 Only. Non-Base Zone” jsou bud pro Robomow
RL555/RL855 NEBO pro Robomow RL2000, kdyz je Robomow pouzivan v oblasti travniku, ktera je fizena
pomoci obvodového vypinace (nikoli pomoci zakladni stanice).

Pokud pouzivate Robomow RL2000 v zéné fizené zakladni stanici, mizete takto oznaceny oddil vynechat a
prejit k dalSim oddilu.

[Zédné ozna] Veskeré informace, které nejsou oznaceny zadnym specialnim symbolem, jsou uréeny pro vSechny modely

genivievo. ] sekaCky Robomow.

Kratké texty, které se tykaji pouze urcitych modelu

Kratky text vedle symbolu ' je relevantni pouze pro Robomow RL2000.
Kratky text vedle symbolu ﬁ‘:% je relevantni pouze pro Robomow RL555 nebo RL855.



Uvod

EU Prohlaseni o shodé

Vyrobce: F. Robotics Acquisitions Ltd.
Hatzabar St., Industrial Zone
P.0.Box 1412 Pardesiya,

42815 lIsrael

Vyrobky, které pokryva toto prohlaseni
Automaticka sekacka na travu, model RL2000, (se zakladni stanici) pohanéna 24 voltovou baterii
Automaticka sekacka na travu, model RL855/555, (s obvodovym vypinacem) pohanéna 24 voltovou baterii

F. Robotics Acquisitions Ltd. prohlasuje na svou vyhradni odpovédnost, Ze vy3e identifikované vyrobky jsou v souladu
s bezpeénostnimi pozadavky smérnice EMC a s principialnimi prvky bezpeénostnich cild smérnice pro nizkonapétova
elektricka zafizeni a byly aplikovany nasledujici normy:

-- EMC (elektromagneticka kompatibility)
EN 55014-1:2006 a EN 55014-2:1997 + A1:2001 (Robomow)
EN 55024:98 + A1:2001 + A2:2003 + EN 55022:1998 + A1:2000 + A2:2003 (nabijeci stanice)

-- Bezpecnost elektrickych zafizeni

BS EN 60335-1:2002 *AMD1 15172, 2002 *AMD2 15626, 2005 *AMD4 15051,
2004 *AMD5 15536, 2005 *AMD6 16671, 2007

BS EN 50338: 2006 AMD1 16778, 2006

-- Smérnice o bezpeénosti strojnich zafizeni
Hodnoceni rizik ohledné zdravi a bezpeénost podle EN 1050

-- Smérnice o hlu¢nosti

Podle BS EN ISO 3744: 1995 a *ISO 11094: 1991. S odkazem na smérnici ohledné vnéjsiho hluku 2000/14/EC:
Upraveno smérnici 2005/88/EC a tabulkou s opravami 1. Clanek 12: zkuSebni pfedpisy dolozky Ill, ¢ast B,
polozka 32.

Urovet hluku
MéFena hladina akustického vykonu: LwA = 76.6 dB
Garantovana hladina akustického vykonu: LwA = 80 dB

-- EMF
BS EN 50366: 2003 amd1 16426, 2006

Kompetentni organ pro EMC Kompetentni organ pro ostatni smérnice
QualiTech SGS UNITED KINGDOM LIMITED
30, Hasivim Street Rossmore Business Park
P.O. Box 3083 ELLESMERE PORT
Petah Tikva 49130 CHG65 3EN South Wirral Cheshire
Israel United Kingdom

Technickou dokumentaci ma v drzeni pan Dedy Gur, feditel QA.
Adresa: Hatzabar St., Industrial Zone P.O.Box 1412 Pardesiya, 42815 Israel.
Timto prohladuiji, Ze je vySe zminény produkt je v souladu s poZadavky, jak je specifikovano vyse.
Shai Abramson — Senior VP R&D
F. Robotics Acquisitions Ltd.
1. prosince 2009

Uvod - 1



Robomow RL555, RL855, RL2000

Robomow

Tyto produkty vyrabi spole¢nost F. Robotics Acquisitions (Friendly Robotics).

q3

CE - schvaleno.

© Friendly Robotics, 2010-A. VSechna prava vyhrazena. Zadna éast tohoto dokumentu nesmi byt kopirovana
(v€éetné fotokopii), mnozena, elektronicky prevadéna nebo prekladana bez predchoziho pisemného souhlasu od
spoleénosti Friendly Robotics.

Vyrobek, specifikace vyrobku a tento dokument jsou subjektem zmény bez oznameni. VSechny dalSi obchodni
znamky jsou vlastnictvim jejich individualnich vlastnikd.

Vitejte ve svété domacich robotli Robomow od spoleénosti Friendly Robotics!
Dékujeme vam za zakoupeni tohoto vyrobku. Jsme si jisti, Ze si budete uzivat volny €as, zatimco bude Robomow sekat
vas travnik. Kdyz fadné nastavite sekacku a budete ji spravné pouzivat, bude tento stroj pracovat bezpecné na vasem

travnik( a poskytne vam posekany travnik, jehoz kvalita bude srovnatelna s tou, kterou nabizeji sekacky jakéhokoli typu.
Budete ohromeni vzhledem vaseho travniku a nejlepsi je, Ze to Robomow udélal pro vas.

DULEZITE!

Nasledujici stranky obsahuji dllezité bezpecnostni a provozni pokyny.

Prosim, prectéte si a dodrzujte veSkeré pokyny uvedené v této priruéce. Peélivé si
prectéte a revidujte bezpeénostni pokyny, varovani a vystrahy obsazené v této
prirucce. Pokud si neprectete tyto pokyny, varovani a vystrahy a nebudete se jimi
fidit, mizete se vystavit rizikim, ktera mohou mit za nasledek vazné zranéni nebo

smrt osob a zvirat nebo poskozeni osobniho majetku.
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Uvod

Vyznam vystraznych symboli

Toto jsou symboly, které jsou umistény na robotu Robomow®; peclivé si je pfectéte pfed provozovanim robota.

NEBEZPECI! Ostré rotujici noze. Udrzujte ruce a nohy v bezpeéné
vzdalenosti . Mohou zpUsobit vazné zranéni. Vystraha — Nedotykejte se

rotujicich noz.
" CAUTION! ]
REMOVE BATTERY PACK |
BEFORE LIFTING |

VYSTRAHA! Vyjméte pohonnou jed-
notku, nez budete z jakéhokoli diivodu
zdvihat sekacku.

ADA I E

2 3 4 5 B 7

F

1. Bezpednostni vystrazny symbol — VAROVANI - toto je nebezpeény nastroj. Bud'te opatrni a fid'te se veskerymi
bezpeé&nostnimi pokyny a vystrahami.

2. Prectéte si provozni pfiruCku — Prectéte si pokyny pro uzivatele, nez zacnete pouzivat Robomow®
3. Nebezpeci odmrsténych a odletujicich pfedmétll — Nebezpedi je vystaveno celé télo, bud'te opatrni.

4. Udrzujte bezpelny odstup od stroje pfi jeho provozu — Udrzujte dalSi osoby a obzvlasté déti, domaci zvirata a dalsi
osoby mimo prostor, kde se pravé pouziva Robomow.

5. Nebezpeci amputace prstd na rukach a nohach - Rotujici ntiz sekacky — Nebezpeci od rotujiciho zaciho noze.
Udrzujte ruce a nohy v bezpeéné vzdalenosti a nepokousejte se zdvihat Robomow na tomto misté.

6. Vyjméte zafizeni, které deaktivuje stroj, nez zacnete pracovat na sekacce Robomow® nebo nez se ji pokusite
zdvihnout. — Vyjméte pohonnou jednotku, nez zacnete pracovat na sekacéce Robomow® nebo nez se ji pokusite
zdvihnout.

7. Nejezdéte na sekaéce Robomow®.

Nevyhazujte Robomow® ani jeho ¢asti jako netfidény
komunalni odpad — mél by byt odevzdan samostatné.

VAROVANI!

Tento vystrazny symbol naleznete na nékterych
mistech této priru¢ky. Slouzi k zvyraznéni dtlezitych
bezpeénostnich, varovnych a vystraznych informaci.

Prosim vénujte zvlastni pozornost témto mistiim a
ujistéte se, ze jste zcela porozuméli témto pokyniim,
nez budete pokracovat v dalSi €innosti.
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Robomow RL555, RL855, RL2000

Bezpecénostni vystrahy a opatreni

Pouziti

1.

10.

11.

12.

13.
14.

15.
16.
17.
18.

19.

20.

21

Prectéte si pozorné tuto provozni a bezpecénostni prirucku a dobfe se obeznamte se vSemi ovladacimi prvky a fadnym
pouzivanim stroje Robomow® dfive, nez ho zaénete pouzivat.

Nikdy nedovolte détem a osobam, které nejsou dobfe obeznameny s témito pokyny, aby pouzivaly Robomow®.
Nikdy nesekejte, kdyz jsou pobliz lidé, zejména déti nebo zvifata.

Dlirazné se doporuduje pouzivat volbu DETSKA POJISTKA nebo POJISTKA PROTI KRADEZI (&tyimistny PIN kéd), aby stroj
nemohly provozovat déti a dalSi osoby, které nejsou dobfe obeznameny s provozem sekacky Robomow®.

Nikdy nenechte pracovat Robomow® bez dohledu.
Operator nebo uzivatel je odpovédny za nehody nebo rizika vzhledem k dalSim lidem nebo jejich majetku.

Nasadte si ochranu oéi a pouzivejte rukavice pfi instalaci obvodového dratu a kolik. Pevné prikolikujte drat k zemi, aby byl drat
dobfe uchycen a nemohl pfes ného nikdo klopytnout.

Ujistéte se, Ze je obvodovy drat rozmistén a instalovan podle pokyn(.

Pravidelné kontrolujte prostor, kde Robomow® provadi se€eni a odstrante kameny, tyCe, draty, kosti nebo dalSi objekty. Pfedméty,
které se zachyti v nozich, mohou byt odmrstény a mohou zpUsobit vazna zranéni.

V pfipadé abnormalnich vibraci, vypnéte sekacku, vyndejte pohonnou jednotku a vizualné zkontrolujte, jestli neni poSkozen niz
nebo jeho okoli. Vyménte opotfebeny nebo poskozeny nlz, aby bylo zachovano vyvazeni. Pokud vibrace pokracuji, zavolejte na
servisni centrum.

Udrzujte ruce a nohy mimo dosah Zacich nozU a dalSich pohyblivych dilu.

Vzdy vyjméte pohonnou jednotku, kdyZ budete chtit zdvihnout sekac¢ku nebo provadét jakékoli upravy. Nedotykejte se noz(,
které se zcela nezastavily.

Nikdy se nepokouS$ejte provadét udrzbu nebo sefizovat sekacku, pokud je v provozu.

PFi programovani terminti (den a €as) pro pravidelny vyjezd myslete na to, abyste nenechali stroj pracovat bez dozoru, pokud vite,
Ze jsou v sousedstvi déti nebo psi.

Nepouzivejte Robomow® pro jakykoli jiny ucel nez, ke kterému je urcen.
Neprovozujte Robomow®, pokud jsou jakékoli funkce nebo zafizeni poskozené nebo nefunkéni.
Nikdy nikomu nedovolte, aby jezdil nebo sedél na sekacce.

Varovani! Pfi nebezpeci zasazeni bleskem, odpojte obvodovy drat ze zakladni stanice / obvodového vypinace a sitovy adaptér
vyndejte ze sitové zasuvky 230V/120V.

Udrzujte vSechny kryty, ochranna a bezpecnostni zafizeni a snimace na misté. Opravte nebo vymérite vSechny poskozené dily
véetné bezpecnostnich nalepek. Neprovozujte Robomow®, pokud jsou jakékoli dily opotfebené nebo poskozené.

Nikdy nezdvihejte ani nepfenasejte toto zafizeni, pokud je motor v chodu.

. Pfesun - jak bezpecné premistovat robota uvnitf pracovni plochy nebo z pracovni plochy:

1. Pfi zdvihani sekacky budte opatrni, je tézka! Pred zdvizenim sekacky vzdy vyjméte baterii ze sekacky.
2. Pro pfesun sekacky z jednoho mista na jiné pouzijte ru¢ni ovladac.

3. 'V pfipadé pfesunu na jinou vySkovou uUroven nebo do schodd, vyjméte pohonnou jednotku ze sekacky a presurite sekacku
pomoci drzadla (viz ivod - 8).

Pouziti ruéniho ovladace

22.
23.
24.
25.
26.
27.

Sekejte pouze za denniho svétla nebo za dobrého umélého osvétleni a neprovozujte sekacku na vihké trave;
Neovladejte sekacku naboso nebo kdyz mate na nohou oteviené sandaly. Vzdy noste pevnou obuv a dlouhé kalhoty;
Pokud pracujete na svahu, udrzujte vzdy stabilni postoj;

Budte velice opatrni, kdyz budete fidit zafizeni smérem k sobé;

VZzdy zapinejte motor podle pokyn( s nohama v bezpeéné vzdalenosti od noza;

Nesekejte se sekackou manualné na svazich se sklonem vétSim nez 15 stupnili nebo kdyz nelze udrzovat stabilni postoj;

Udrzba

28.

29.
30.

Vzdy vyjméte pohonnou jednotku ze stroje v nasledujicich pfipadech: Pfed odstranénim usazenin / kontrolou / €idténim a praci
na stroji Robomow® nebo pfed vyménou nozu.

Vzdy vyjméte pohonnou jednotku ze stroje po narazu do ciziho objektu nebo kdykoli zatne Robomow® abnormalné vibrovat.

PFi kontrole nebo udrzbé nozl pouzivejte pevné rukavice.
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Uvod

31.

32.
33.

34.

35.
36.

Neotevirejte pohonnou jednotku ani s ni nemanipulujte. Elektrolyt, ktery by mohl z jednotky uniknout, je Ziravy a mohl by zpUsobit
poskozeni o¢i nebo kuze.

Z bezpecénostnich davod vymeérite opotfebované nebo poskozené dily;

Pouzivejte pouze originalni vybavu a pfisluSenstvi. Neni dovoleno modifikovat pavodni design sekacky Robomow®. Veskeré
modifikace budou provedeny na va$e vlastni riziko.

Zaijistéte, aby byly baterie nabijeny s pouZzitim spravné nabije¢ky doporu¢ené vyrobcem. Nespravné pouziti miize mit za nasledek
uraz elektrickym proudem, pfehfati nebo unik Ziravé kapaliny z baterie;

Udrzba a servisni prace na automatické seka&ce Robomow® by mély byt provadény podle pokynti vyrobce;

PFi vkladani pohonné jednotky nebo pojistky do robota se mlze vytvofit jiskra. Z tohoto divodu je zakazano provadét takovéto
Ukony v blizkosti hoflavych materiald. Kvili riziku vzniku ohné pfi vloZeni pohonné jednotky nebo pojistky je rovnéz zakazano
pouzivat spreje nebo jakékoli jiné Cistici materialy pro ¢isténi elektrickych kontakt(.

Konec zivotnosti vyrobku

37.

38.

39.
40.

Robomow a jeho pfisluSenstvi by na konci své Zivotnosti mély byt odevzdany na specializovaném sbérném misté, aby elektricky a
elektronicky odpad neskoncil na skladkach odpadu. Toto opatieni podporuje opétovné pouziti, zpracovani a obnoveni elektrickych
a elektronickych zafizeni, chrani a zlepsuje kvalitu Zivotniho prostfedi, chrani lidské zdravi a podporuje vyuzivani pfirodnich zdroja
proziravym a racionalnim zpusobem.

Nevyhazujte Robomow ani jakoukoli jeho ¢ast (v€etné nabijecky, zakladni stanice a obvodového vypinace) jako netfidény
komunalni odpad — mély by byt odevzdany na specializovaném sbérném misté.

Zeptejte se vaseho mistniho distributora/prodejce na sbérné systémy, které jsou k dispozici.

Nelikvidujte pohonnou jednotku (baterii) v ohni a nevyhazujte pouzité baterie do popelnice. Baterie musi byt odevzdany,
recyklovany a zlikvidovany zptsobem, ktery je Setrny k zivotnimu prostiedi.

Robomowe - Bezpeénostni funkce stroje

Détska pojistka / bezpe€nostni pojistka
Tato volba menu nabizi bezpec€nostni funkci stroje, ktera brani détem a dalSim osobam, které nejsou dobfe obeznameny s
bezpecnym provozem sekacky, v pouzivani sekacky.

Snimac¢ nadzvednuti

Stroj je vybaven snimacem, ktery je umistén v Celni ¢asti sekacky. Pokud jsou noze v chodu a dojde k zdvihnuti sekacky ze zemé,
rotace nozU se automaticky okamzité zastavi (< 1 sekunda).

Snimace narazu na naraznicich

Pfedni a zadni narazniky jsou vybaveny kontakty, které se aktivuji, kdyz sekacka narazi do pevného objektu. Kdyz je snimac¢
narazniku aktivovan, sekacka okamzité zastavi pohyb noz( a automaticky vycouva smérem od prekazky.

Nouzovy vypinaé

Vypina¢ (tlacitko STOP) je umistén na ru¢nim ovladacdi. Kdyz stisknéte toto tlacitko kdykoli b€hem provozu, sekacka se prestane
pohybovat a okamzité zastavi rotaci noz(.

Dvoufazova kontrola pritomnosti operatora

V manualnim rezimu jsou vyzadovany nezavislé ¢innosti dvou prstll pro zapojeni nozU sekacky. Jakmile jsou noze sekacky
zapojeny, musi operator drzet tlaCitko pro seceni stlatené, aby noZe pokraCovaly v praci. KdyZ operator uvolni toto tla€itko, musi
znovu zopakovat dvoufazovy proces zapojeni nozll, aby se obnovila jejich prace.

Uzaviené baterie

Baterie, které pohanéji Robomow jsou kompletné uzaviené, coz zajistuje, Ze z nich nebudou unikat kapaliny bez ohledu na polohu
baterie.

Obvodovy vypina¢ a obvodovy drat

Robomow nemuze pracovat bez instalovaného obodovaného dratu aktivovaného pomoci zakladni stanice /obvodového vypinace.
Pokud je spina¢ obvodu vypnut nebo nefunguje spravné, Robomow prestane pracovat.

Varovani pred automatickym vyjezdem sekacky

Kdyz ma sekacka v automatickém rezimu naplanovany vyjezd ze zakladni stanice podle harmonogramu, aktivuje se 5 minut pred
vyjezdem bzucak a provozni svétlo. Toto varovani oznamuje, Ze se ma vyklidit a zkontrolovat prostor, kde bude Robomow sekat.
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Robomow RL555, RL855, RL2000

Jak pfristroj pracuje
e Nez zacnete provozovat Robomow, je vyzadovana jednorazova instalace uzkého dratu, ktery musi byt umistén okolo
okraju travniku a kolem jakychkoli mist, ve kterych je pohyb sekacky nezadouci.
¢ Spolu se sekackou obdrzite malé koliky, které slouzi k pfripevnéni obvodového dratu k zemi a jeho udrzovani na misté
pod urovni travy. Drat brzy zmizi pod nové vyrostlou travou a stane se neviditelnym.
e Zakladni stanice je umisténa na obvodovém dratu a ma dvé hlavni funkce:
- Generovat slaby signal, ktery bude probihat dratem (velmi nizké napéti);
-  Dobijet baterie sekacky Robomow.

* Po dokonceni jednorazové instalace dratu okolo travniku véetné instalace zakladni stanice nastavte tydenni program a
muizete zapomenout na seceni po zbytek sezény!

¢ Robomow vyjede ze zakladni stanice v den a Cas, které jsou naplanovany v tydennim programu automatického seceni;
sekacka posece travnik a vrati se zpét do zakladni stanice, aby se dobila a pfipravila na dalsSi provoz.

* Kdyz Robomow vyjizdi ze stanice, automaticky se spusti signal, ktery je prenasen prostrednictvim zakladni stanice; tento
signal vytvari virtualni zed’, ktera je viditelna pouze pro robota Robomow. Tato ,,zed* udrzuje sekacku uvnitf travniku a
brani ji v pohybu do prostoru, kde nechcete, aby sekacka pracovala.

Dostatecné velké stromy, do kterych

Zakladni stanice generuje signal, ktery muze Robomow narazit, nevyzaduyji,
prenasi obvodovy drat. Stanice také souzi A aby kolem nich byl instalovan

k nabijeni baterii robota. obvodovy drat.

Robomow detekuje signal a
méni smér pohybu, jak dorazi
k dratu.

Obvodovy drat funguje jako
neviditelna zed', kterou vidi po
robot.

Okolo stromt, které jsou vysazeny
pod urovni travniku, a kvétin je nutné
instalovat obvodovy drat.

Robomow:

Uvod - 6



Uvod

Co je v krabicich?
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Robomow®

Pohonna jednotka

Obvodovy drat
Pouziva se pro vytvoreni virtualni zdi pro vaseho
robota

Koliky
Pouzivaji se pro zajisténi dratu k zemi

Sestavena zakladni stanice

Kryt zakladni stanice - Pouziva se pro nabijeni
pohonné jednotky a aktivaci obv. dratu.

Zakladna
Pouziva se k nasmérovani robota k nabijecim
kontaktim

Bo¢ni kryt nabijeci stanice
Pouziva se, aby Robomow béhem &innosti
nevyjel na zakladni stanici.

Podpéra kol - Souc¢ast zakladni stanice, ktera
se pouziva jako podpéra kol robota, kdyz vjizdi
nebo vyjizdi ze zakladni stanice.

2 Srouby

Pouzivaji se pro pfipevnéni podpéry kol k
zéakladné.

Prodluzovaci $inara

Nizkonapétovy kabel, délka: 15 metrl

Sit'ovy adaptér (pouze pro pouZiti uvnitf budov)

Koliky pro zakladni stanici
Pouzivaji se pro zajisténi zakladni stanice k zemi

Provozni a bezpeénostni priru¢ka

DVD - video pro nastaveni a provoz

Robopravitko
Pouziva se pro nastaveni vzdalenosti
obvodového dratu od okraje travniku

20

21

22

22
|
|
POUZE RL2000 POUZE RL555/855
17  Spojky drata
Pouziva se pro spojovani dratl (jak je zapotiebi).
18  Zonovy konektor

Pouziva se k pfipojeni dokon¢eného obvodového
dratu k obvodovému vypinaci/zakladni stanici.

2 Sroubky
Pouzivaji se pro pfipevnéni krytu zakladni
stanice k zakladné.

Drzak sit'ového adaptéru (+ Sroubky a
hmozdinky) Pouziva se pro pfipevnéni sitového
adaptéru ke zdi.

Obvodovy vypina¢

Sloupek pro obvodovy vypina¢

Udrzuje obvodovy vypina¢ vertikalné k zemi.
Sit'ovy adpatér pro obvodovy vypina¢
Pouziva se pro provoz obvodového vypinace.

Baterie jsou mozné jako pfisluSenstvi

Sit'ovy adaptér
(pro dobijeni robota)

Uvod -7
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Nazvy dilu

Robomow®

1. Kontaktni koliky nabijeni
2. Drzadlo

3. Ru¢ni ovladac

4. Provozni svétlo

5. Pohonna jednotka

6. Narazniky se snimadi citlivymi na dotek

Panel ruéniho ovladace

. Tla€itko pro ruéni zapojeni noze

. Ruéni ovladani rychlosti - rychle/pomalu
. Navigac¢ni tlaCitko

. Tla¢itko GO (jed)

. Sipky pro volbu menu

. TlaCitko STOP (zastaveni)

. Tlac€itko C (pro zruseni/mazani)

. LCD displej

N OO g~ WN -

oo

Zakladni stanice

|

. Kryt

. Zakladna

. Koliky (5 ks)

. Podpéra pro kola robota
. Srouby (2 ks)

. Bo¢ni kryt

. Srouby (2 ks)

N OO oA WON -

Obvodovy vypina¢€ (stanice)

2

1. Tlacitko zapinani/vypinani

2. Kontrolka napajeni, blikani indikuje akt. systém
3. Indikuje pferuseny/pretrzeny dat

4. Indikuje Spatné spojeni obvodovych dratl

nebo obvodovy drat, ktery je pfilis dlouhy.
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Planovani

Kapitola 1 Planovani

RL2000

Only

Nez zacnete instalovat drat, prectéte si, prosim, tuto celou kapitolu a
podivejte se na video, kde jsou ukazky instalace. To vam pomuize
stanovit, kde je nejlepsi misto pro zakladni stanici [] pro obvodovy
drat nebo obvodovy vypinac.

1.1 Zvoleni mista pro zakladni stanici
Zakladni stanice sekacky Robomow je umisténa na obvodovém dratu, v
misté, kde zac¢ina a kondi ,okruh® dratu. Zakladni stanice ma dvé
zakladni funkce:
*  Vytvafi slaby signal, ktery prochazi obvodovym dratem (velmi nizké
napéti) a ktery slouzi jako ,neviditelna zed*, jez vytyCuje hranice
pro sekacku Robomow.
*  Nabiji baterie sekacky.

Po dokonéeni jednorazového nastaveni obvodového dratu a zakladni stanice
se nastavuje tydenni program. Tento program urcuje, kdy ma Robomow
provadét seceni béhem celé sezony!

Robomow vyjizdi ze stanice v den a &as navrzeny v programu automatického
seceni, poseka travnik a vrati se do zakladni stanice, kde se nabiji baterie.

Nejprve musite rozhodnout kam umistit zakladni stanici...

B Uvnitf travniku, podél vnéjSiho okraje (interni umisténi).
nebo

B Mimo travnik (externi umisténi)

1.1.1 Zvazte nasledujici zalezitosti, abyste - Moznost A - Interni umisténi
vybrali nejlep$i misto pro zakladni stanici: (Uvnitf travniku podél vnéjSiho okraje)
O Pokud ma travnik vice nez jednu z6nu, umistéte
stanici v nejvétsi zoné
O Umistéte ji tak, aby nebyla viditelna z ulice.
O Preferujte misto ve stinu
To prodlouzi Zivotnost baterie
O Umistéte zakladni stanici na relativné rovnou
O
O
O

Zakladni stanice

- Zakladni

: zZona
V zadném pfipadé by neméla byt umisténa svahu.
Umistéte zakladni stanici minimalné 1 metr od
rohd.

Umistéte zakladni stanici mimo sprchové hlavice.

Voda nebo dést by nemély robotu ublizit, nicméné
doporu€ujeme umisténi mimo rozpraSovace, aby byla
zajisténa maximalni ochrana.

Zakladni zéna

. o e . . e Moznost B - Externi umisténi
1.1.2 Pokud je nutné umistit zakladni stanici mimo prostor (mimo travnik)

travniku

Externi umisténi zakladni stanice umoziiuje, Ze bude Zakladni

zakladni stanice umisténa mimo plochu travniku, v stanice

blizkosti jeho okraje.

Zvazte nasledujici zalezitosti pfi volbé nejlepsSiho

externiho mista:

O Zvolte misto blizko okraje travniku.

O Prechod mezi travnikem a zakladni stanici by mél byt
hladky, bez vyskovych rozdild.

To umozni sekacce lehce sledovat drat k zakladni
stanici.

O Povrch externiho prostoru by mél byt tvrdy (napfiklad
chodnik, nebo pevna zem). Nemél by na ném byt pisek
nebo kameny.

Tato opatfeni zabraruji, aby nemohla kole¢ka robota
prokluzovat a aby nedoslo k uviznuti robota.
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RL2000

Only

'1.1.3 Zvoleni mista pro sitovy adaptér

O Zakladni stanice by méla byt dostate¢né blizko (15 m/50
stop) od nasténné elektrické zasuvky (120V / 230V).
Napajeci jednotka (neni uréena pro venkovni instalaci)
bude pfipojena do této zasuvky.

O Nizkonapétovy kabel o délce 15 metrt (50 stop) se
pripojuje k napajeci jednotce. Délka nizkonapétového
kabelu NESMI byt zménéna.

O Zvolte spravné misto pro napajeci jednotku (sitovy
adaptér):

Boc¢ni bariéra z
by méla byt
uvnitf travniku

Sit'ovy adaptér je vhodny pouze pro pouziti uvniti budov. Zvolte
kryté, suché a dobie vétrané misto. Adaptér nesmi byt
vystaven primému sluneénimu svétlu ani desti.

Vnitini sitovy adaptér
pripevnény ke sténé

Maximalné
15 m
(50 stop).—~

Prodluzovaci
$ilra o délce
15 m

VAN
<=

Pouze pro pouziti
uvnitf budov

1.2 Planovani umisténi obvodového dratu

Obvodovy drat funguje jako ,neviditelna zed* pro robota, vytvari
hranice zén travniku a muze byt instalovan kolem specifickych
oblasti, kde je pohyb robota nezadouci.

Obvodovy drat pfidrzuji u zemé malé koliky, které jste obdrzZeli spolu
se sekackou. Brzy po instalovani se stane drat neviditelnym diky
rostouci travé, ktera ho prekryje.

KdyZz Robomow zadina pracovat, zapne signal, ktery probiha
obvodovym dratem. Tento signal udrzuje robota uvnitf pracovni zény
a znemoznuje sekacce dostat se do zon, které jsou ozna€eny timto
dratem.

1.2.1 Je vas travnik jedna souvisla oblast?

Pokud jsou plochy travniku souvislé, Robomow
automaticky posece vSechny zony, které byly vymezeny
obvodovym dratem.

1.2.2 Je vas travnik rozdélen do vice zon?

Pokud je travnik rozdélen plotem nebo chodnikem nebo
jinymi objekty, mGze byt nutné rozdélit travnik na vice
z6n. Dal$i zény muzete vytvofit pomoci nasledujicich
metod:

O Mduzete pouzit jeden obvodovy vypinaé nebo jednu
zakladni stanici R_'.-m" : Spojte vSechny zoény
dohromady do jednoho dlouhého okruhu
obvodového dratu. Obvodovy drat maze byt dlouhy
az 500 metr(i (1650 stop) v jednom okruhu.

nebo

O Mizete pouit jak zakladni stanici |58 tak
obvodovy vypinac: Pfipojte jednu nebo vice zén k
zakladni stanici. Kromé toho pfipojte dalSi zény k
obvodovému vypinadi, ktery je k dispozici jako
pFislusenstvi pro model RL2000.

Obvodovy vypinac je mozné pfesunovat z jedné
z6ny do druhé.

Robomow musi byt bud’ dovezen nebo pfenesen

Maximalni délka dratu pripojeného k

Zakladni
stanice

Ol;vodovy
vypinaé

Zakladni
stanice

Zatimco obrazek
ukazuje dva
oddélené draty,
mély by byt tésné

do spravné zony. zékladni stanici v jednom obvodu vedle sebe.
je 500 m (1650 stop)
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1.2.3 Bude Robomow projizdét uzkymi prujezdy, aby se
mohl pohybovat mezi dvéma spojenymi z6nami?
Uzké priijezdy jsou &asti travniku, které propojuji dvé vési zény. Sitka

téchto pasu musi byt nastavena nasledujicim zplsobem.

Pokud je prljezd ...

Nastaveni:

ohrani¢eny zdi (plotem, budovou atd.) a
jeho Sitka je vice nez 2,0 m (6,6 stop)
NEBO

je okraj prljezdu otevieny a jeho Sitka je
vétsinez 1,7 m (5,6 stopy)

Normalni nastaveni, jelikoz
Robomow mdzZe navigovat mezi
oblastmi pfi se€eni.”

(Odkazte se na odstavec 2.1.2).

ohrani¢eny zdi (plotem, budovou atd.) a
jeho Sitka je mezi 1,5a 2,0 m (4,9 - 6,6°)
NEBO

je okraj prujezdu otevfeny a jeho Sitka je
mezi 1,1-1,7 m (3,6 - 5,6

Nastavte tzv. ,uzky prijezd*.
Robomow projede prajezdem,
ale nebude pres néj projizdét,
kdyZ bude sekat jednotlivé Casti
travniku, mezi nimiz je prijezd.

(Odkazte se na odstavec 2.2.2).

ohrani¢eny zdi (plotem, budovou atd.) a

jeho Sitka je mensi nez 1,5 (4,9 stop) Prijezd je prilis uzky.
NEBO
je okraj prujezdu otevfeny a jeho Sitka je Vytvoite 2 oddélené zony.

mensi nez 1,1 m (3,6 stop)

Zakladni — 8
Dostatecné Siroky prijezd. Robomow muze efektivné stanice

navigovat mezi dvéma oblastmi, kdyz sece travnik. :

My chceme, aby Robomow projel Uzkym prijezdem, aby se
mohl pohybovat mezi zé6nami.

Ale nechceme, aby prijezdem projizdél, kdyz seka kazdou z
téchto zo6n.

Zakladni
zéna

Podivejte se do kapitoly 2, instalace zakladni stanice
a obvodového dratu.

Zakladni
zéna

Poznamka: Uzké prijezdy vyZaduiji specialni
nastaveni vstupnich bodl, aby Robomow zacal
sekat v pfilehlych oblastech (podivejte se do
kapitoly 7, nastaveni sekacky Robomow a pouziti
pokrogilych funkci).

Uzky prujezd. Robomow projede skrze
prujezd, ale nebude pfes néj projizdét, kdyz
bude sekat jednotlivé ¢asti travniku.

1.2.4 Stoji pri se€eni sekacce v cesté néjaké prekazky?
(Umisténi ,,obvodovych ostravku“)

O Prekazky, jako napfiklad kvétinové zahony, jezirka, nebo malé
stromky mohou byt pfed sekackou chranény pomoci tzv.
~obvodovych ostrivka“

Obvodové ostrivky jsou vytyéené oblasti travniku, kde neni
zadouci pohyb sekacky
O Vertikalni pfekazky, které jsou relativné pevné a které jsou vyssi
nez 15 cm (6 palcu), jako jsou stromy, sloupy elektrického nebo

telefonniho vedeni, NEMUSEJi byt ohrani¢eny. Robomow se otoé&i,
kdyZ narazi do takovéto prekazky.

Nicméné pro jemnéjsi a ti§Si provoz, mizete preferovat vytvoreni

obvodovych ostravkd okolo pevnych objektd v pracovnim prostoru.

O Pokud jsou oblasti s pfekazkami ve skuping, mély by byt vytyeny
pomoci jednoho spojitého obvodového ostrivku.

Kapitola 1 - 3



Robomow RL555, RL855, RL2000

Kapitola 1 - 4



Instalace zakladni stanice a obvodového dratu

Kapitola 2

RL2000

Only

Doporuceni pred pouzitim:

Béhem instalace obvodového dratu, budete zasunovat koliky do zemé.
Aby to bylo jednodu$si, doporuc¢ujeme pred instalaci kolikl posekat
travnik a pokropit ho vodou.

Priprava

Potvrdte, ze jsou vSechny dily potfebné k instalaci v dosahu (odkazte se
na kapitolu s nazvem ,Co je v krabicich?“, v Gvodni ¢asti této pfirucky).
Kromé toho budete potfebovat nasledujici nastroje:

2.1 Instalace obvodového dratu
NeZ budete instalovat obvodovy drat, méli byste naplanovat, kam
chcete umistit drat a zakladni stanici []

Umisténi obvodového dratu pro interni polohu zakladni stanice se lisi
od umisténi dratu pro externi polohu zakladni stanice.

2.1.1 Po¢atecni bod: Obvodovy drat v misté, kde bude
instalovana zakladni stanice.

o [] Umistéte zakladni stanici podle vaseho planu, pficemz
zajistéte, aby bo€ni kryt sméfoval smérem dovnitf travniku.
Vytahnéte z plastového obalu zénovy konektor a drat , ktery je k
nému pfipojeny.

NEVYNDAVEJTE civku s dratem z obalu. Obal z
umeélé hmoty slouzi jako zasobnik pro drat.

° =<

O Pokud je zakladni stanice instalovana interné (uvnitf travniku).

4+ Prikolikujte zac¢atek dratu k zemi na misté, kde ma byt
umisténa zakladni stanice.

4+ Vytahnéte 30 cm (12 palct) dratu a nechte ho volné na
misté, kde ma byt instalovana zakladni stanice.

Pozdéji na konci instalace bude tato ¢ast uzavirat okruh
obvodového dratu.

+

Zacnéte pokladat drat proti sméru hodinovych rucicek.

4+ Dale vytahujte drat z obalu a pokladejte ho volné na zem,
jak budete prochazet podél okraje travniku.

Instalace zakladni stanice a obvodového dratu

Kladivko Kombinované
klesté

\

Maly plochy a
kfizovy Sroubovak

Obvodovy drat - neodstranujte obal z
umélé hmoty

Nechte 30 cm
(12%) u
pocatec¢niho
mista _ .

acnéte drat pokladat
proti sméru
hodinovych ruéi¢ek
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O Pokud je zakladni stanice instalovana externé (vné travnika).

RL2000 v e . . . ex . .
, Only g + Prikolikujte zaCatek dratu k zemi na misté&, ve vzdalenosti 1 |

metr (3,3 stopy) od travniku.

4+ Vytahnéte 40 cm (16 palcl) dratu a nechte ho volné na
mist&, kde ma byt instalovana zakladni stanice. To |

umoznuje pozdéjsi Upravy zakladni stanice.

4+ Zacnéte pokladat drat proti sméru hodinovych ruci¢ek v externi |
¢asti travniku, kde bude zakladni stanice.

*  Pokradujte v pokladani dratu minimalné 30 cm (12 palcu) |
smérem od travniku.

*  Vytvorte Uzky prljezd, 20 cm (8 palcu) Siroky ve sméru k |
travniku, nez bude drat 30 cm (12 palc() uvnitf travniku.

4+ Pokracujte ve vytahovani dratu z obalu a pokladejte ho
volné na zem, jak budete prochazet podél okraje travniku. |

© |

Pokracujte minimainé 30 cm (12)
smérem od travniku. |

@

Vytahnéte 40 cm (16“) dratu z civky v

®

Pocatecni bod -1 m
(3,3) od okraje travniku

®

Vytvoite uzky
prijezd, 20 cm (8
palcu) Siroky ve
sméru k travniku,
nez bude drat 30
cm (12 palcu) uvnit¥
travniku.

®

Pokracujte v
pokladani dratu,
podél okraje
travniku s pomoci
Robopravitka.
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i) 2.1.2 Pokladani obvodového dratu |

O Drat se zajistuje k zemi pomoci kolikd, které jste obdrzeli spolu se ,
sekackou. Instalujte koliky v rozich a po kazdych nékolika metrech. |
V tomto Gvodnim stadiu nastavte minimalni pocet koliku. Pozdéji po
otestovani umisténi dratu, doplnite dalSi koliky. |

O Pokradujte v pokladani dratu podle vaseho planu.
Postupné vysunujte ze zasobniku drat a nechte ho lezet, jak se
budete pohybovat po okraji travniku proti sméru hodinovych
rucicek.

O Poté co odvinete drat, ale pfedtim, nez budete instalovat koliky,
pouzijte robopravitko, abyste urcili vzdalenost dratu od okraje a
prekazek.

Prostor kolem obvodového dratu -
stejna uroven a bez prekazek

Pokud je prostor vné travniku Vzdalenost okraje od dratu

| Kratka vzdalenost

bez prekazek.

nize nez travnik Kratka vzdalenost I ) ) ]

(NEBO pFiblizné ve stejné vysce). Z:> (30 cm / 12 palc) Prostor kolem obvodového dratu - je
(napfiklad je zde chodnik nebo . zde zed Jako prekazka
kvétinovy zahon) |

PREcern RN Dlouha vzdalenost
nebo je ve vétsi vySce nez travnik Z (45 cm / 18 palcd)

(napfiklad zed plot atd.)

2.2 Zvlastni pfipady umisténi obvodového dratu | |D,ouhé vzdé,enostl

2.2.1 Obvodovy ostravek |

Pokracujte v odvijeni dratu, pficemz se pohybujte od okraje k prekézce. |
Pouzijte ,kratkou vzdalenost* pro pfikolikovani obvodového dratu kolem
prekazky, jak je ukazano na obrazku (ve sméru hodinovych rucicek). |

Poloha obvodového

dratu E

Obvodovy vypinaé

\

o ——————

Minimalni vzdalenost mezi ostrivky 1m (3 stopy).
Smér vytvareni ostrivku: Jinak vytyéte prostor jako jeden ostriivek.

ve sméru hodinovych ruéicek.
A |
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Vystraha! Polozeni dratu proti sméru hodinovych rucicek by
zpUsobilo, Ze Robomow narazi do prekazky.

O Dokoncete vymezeni hranic ostrivku a vratte se k mistu,
kde jste opustili okraj travniku.

O Draty vedouci k ostrivky by mély byt rovnobézneé vedle
sebe a mély by se dotykat.

ALE NEPREKRIZUJTE JE!

O Prikolikujte oba draty, jak ten vedouci k ostriivku, tak
ten jdouci od ostrlivku, pomoci stejného koliku.

Robomow nerozezna tyto dva draty.
Bude kolem nich sekat, jako by neexistovaly.

Robomow rozpozné pouze jeden drat tvofici bariéru okolo obvodového
ostravku a nevstoupi do této oblasti.

Pokud jsou prekazky, které maji byt chranény ve skupiné (tedy blizko
u sebe), vytycte prostor jako jediny ostriivek.

Pokud jsou pfekazky blizko okraje, vyfadte je z oblasti vymezené pro
seceni.

2.2.2 Uzké prijezdy
Uzky priijezd je &asti travniku, ktera propojuje dvé vétsi zony.
Robomow dokaze sledovat tyto draty, kdyz prejizdi mezi zonami, ale
neprojizdi timto prijezdem, kdyz sece jednotlivé casti.

O Umistéte dva draty rovnobézné vedle sebe podél prujezdu
tak, aby byla vzdalenost mezi nimi 20 cm (8 palct), tato
vzdalenosti je oznaena na robopravitku.

Pokud je vzdalenost mezi draty mensi nez 20 cm, musi byt oblast
rozdélena na dvé samostatné zony.

Pokud drat lezi v blizkosti zdi nebo
plotu, udrzujte vzdalenost 65 cm
(25“) mezi dratem a zdi.

Vzdalenost 20 cm (8“) mezi
draty. Tato vzdalenost je
obzvlasté dulezita v misté, kde
Robomow vjizdi do prajezdu.
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2.2.3 Jezirko, bazén nebo tekouci voda na okraji travniku
NEBO:
travnik vySe nez 70 cm (2 stopy) nad okolim.

Minimalné
1,2 m (4°)

O Instalujte obvodovy drat minimalné 1,2 m (4 stopy) od vody
nebo jamy.

O Muzete udélat plutek nebo jinou bariéru mezi travnikem a
vodou, aby ji mohl Robomow bezpecné detekovat.

4+ Bariéra by méla byt minimalné 15 cm (6 palcl) vysoka. To
bude za jakychkoli okolnosti blokovat Robomow, aby nemohl
prejet pfes obvodovy drat a spadnout do vody.

4+ Pokud takovato bariéra existuje, mizete obvodovy drat
instalovat v normalni vzdalenosti 30 centimetr(i okolo
ostravku nebo 45 centimetrd od okraje travniku.

2.2.4 Svahy

Minimalné
45 cm (15%)

Umisténi dratu na svahu

O Pokud je svah prud$i nez 15 cm na jeden metr (0,5 stopy
na 3,3 stopy) neinstalujte na ném obvodovy drat.

4+ Nicméné pokud je zde bariéra (napfiklad plot , zed nebo
pFirodni plot), kterda mize chranit sekacku pred sjetim
dold, obvodovy drat maze byt instalovan i na takovychto
svazich.

Travniky se svahem 1 metr (3,3 stopy)

O Robomow muze sekat mista, ktera maji sklon nizsi nez

27% (zhruba 27 cm na 1 metr / 0,9 stopy na 3 stopy). 27 om

(0,99

O Tip: Pokud se Robomow naklani od zemé, pfi zdolavani

svahovitého terénu, je pro n&j svah pfili§ prudky. S '°"({I“;’)‘- 27%

d

Vyjméte takovyto prostor, z prostoru, kde ma Robomow
provadét seceni

2.3 Pripevnéni obvodového dratu k zemi

O Neni nezbytné zahrabat obvodovy drat, ackoli to je mozné i
udélat aZ hloubky 10 cm (4 palce). G -,
O P¥i zatloukani kolikd do jeho kone¢né hloubky zajistéte, '

aby kolik pevné drzel drat.

VAROVANI!
Chrante si o€i!
Chrante si ruce!

Pri zatloukani kolik pouzivejte fadnou ochranu oéi a
navléknéte si vhodné pracovni rukavice. Tvrda nebo

vysusena zem muze zpusobit, Ze se pfi zatloukani kolik
prelomi. j ;

Kdyz pokropite travnik vodou, zasunovani / zatloukani
kolikti do zemé bude jednodussi a bezpecnéjsi.
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O Koliky instalujte ve vzdalenostech, které udrzi drat pod travou a
kdy nebude hrozit, Ze pfes drat nékdo klopytne.

O Obvodovy drat i koliky budou zanedlouho neviditelné, jelikoz je
zakryje nové vzrostla trava.

O Pokud je zapotrebi dalsi drat, aby bylo mozné dokon¢it instalaci,
pfipojte ho pomoci vodotésnych spojek, které jste obdrzeli spolu
se sekackou. (Odkazte se na odstavec 10.7 - spojovani
obvodovych dratu.

| DULEZITE !

Pouzivejte pouze spojky, které jste obdrzeli se sekackou.

Ani stoCené draty ani Sroubova svorka, které jsou izolované pomoci
izolaéni pasky, nezajistuji dostate¢né spojeni.

Padni vihkost by zpUsobila, Ze by takovéto vodi¢e zkorodovaly, coz
mUze pozdéji vést k preruSeni obvodu.

Navrat k zakladni stanici — dokonceni
instalace obvodového dratu

Jakmile bude okruh obvodového dratu dokonéen a prikolikovan k
zemi, dokongite instalaci tak, ze pfipojite po€ate¢ni a koncovy
obvodovy drat k desce zakladni stanice.

O Vezmeéte do ruky oba konce obvodového dratu: pocatecni ¢ast
dratu ma na konci pfipojen zénovy konektor.

O Zkratte konec dratu, na kterém neni konektor, aby byly oba
konce stejné dlouhé. Odstrarite kousky dratu, pokud pfec¢nivaji a
odizolujte 5 mm (0,2 palce) na konci dratu.

O Prikolikujte oba konce obvodového dratu k zemi s pouzitim
jednoho koliku a ponechte dostateénou délku dratu volnou.

Zatocte do sebe volné ¢asti.

QO Navléknéte stocené konce dratt do stfedniho otvoru v zakladni
stanici.

O Vlozte konec dratu bez konektoru do volného otvoru konektoru.
Pouzijte maly plochy Sroubovak, pro utazeni a zajisténi dratu v
konektoru.
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¥am¥ 2.5 Montaz zakladni stanice
: . 2.5.1 Polozeni a upevnéni sitového kabelu

Bezpeénost

Zabrante zranéni!

Sitovy kabel by mél byt vzdy bezpecné pripevnén k zemi!
Musi byt instalovan tak, aby pires néj nemohl nikdo klopytnout.
Sitovy kabel by mél byt instalovan POUZE na mékké povrchy.
Pokud nemtiZe byt bezpe¢né pripevnén, je nutné zajistit, aby
NEBYL polozen na tvrdy povrch (napf. chodnik, vjezd).

Montaz zakladni stanice |

Zakladna |
E’/ —  5koliki |
|

Bocéni

kryt

~———— Podpéra pro

kolecka robota |

O Pripevnéni boéniho krytu k zakladné: |

Zarovnejte tfi otvory v bo€nim krytu s tfemi vystupky v zakladné.
Zatlacte bo¢ni kryt pevné doll k zakladné, dokud nezacvakne na |
svém misté.
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O Pripevnéni podpér kol k zakladné: |

Zarovnejte podpéru kola robota se zakladni stanici. Pritlacte
zakladnu doll, dokud nezacvakne na svém misté. |

Natocte zakladnu s podpérou a vlozte Sroub do otvoru v podpére |
pro kola robota. Stejny postup opakujte na druhé strané.

Utahnéte lehce Srouby pomoci kfizového Sroubovaku.

Pripojeni krytu zakladni stanice k zakladné:

O Zarovnejte dvé uchytky na spodni ¢asti krytu s jim odpovidajicimi | !
otvory v spodni pfedni ¢asti zakladny. ¥

O Zatlacte uchytky opatrné do otvord.

O Soucasné pfipojte konektory obvodového dratu a prodluzovaciho
sitového kabelu do desky zakladni stanice. |

O Otoéte krytem smérem k zakladné. |

Ovérte, Ze kabel jdouci od sitového adaptéru zapad| do drazky v |
zakladné

O PriSroubujte horni ¢ast krytu po obou stranach k zakladné. | ' Kryt
Pouzijte dva Srouby, které byly soucasti dodavky. I

Utahnéte lehce Srouby pomoci kfizového Sroubovaku. R =roubek ze

~ dvou

Peclivé, polozte prodluzovaci $iliru k sitovému adaptéru.

Zacnéte u zakladni stanice a drat vedte k hlavnimu sitovému |
adaptéru. !
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2.6 Umisténi zakladni stanice |

Pfi umist'ovani zakladni stanice na obv. drat pouzijte robopravitko.

Vnéjsi prostor okolo travniku - stejna
| uroven a bez prekazek

2.6.1 Pokud je zakladni stanice umisténa na travniku
— interni umisténi

QO Aby bylo umisténi zakladni stanice na obvodovém dratu pfesné,
pouzijte robopravitko. | '

4+ Pokud je vnéjsi prostor okolo travniku bez prekazek
nebo kdyZ je ve stejné relativni vySce jako obvodovy |
drat = pouzijte kratSi vzdalenost na robopravitku |
(30cm/12 palct)

4+ Pokud jsou okolo travniku bariéry (budova nebo plot
atd.) nebo kdyz je v jiné relativni vySce nez obvodovy Vnjsi prostor okolo travniku - je zde

drat = pouzijte del$i vzdalenost na robopravitku | zed' nebo jina pfekazka

(45cm/18 palct)

O Umistéte zakladni stanici u okraje travniku tak, aby boéni kryt
smeéfoval smérem dovnitf travniku.

| Zakladni stanice je
umisténa s posunem

2.6.2 Pokud je zakladni stanice umisténa mimo travnik doprava od drétu
— externi umisténi 45 cm (18%) -
- A i . A . dlouha vzdalenost
O Umistéte zakladni stanici tak, aby vzdalenost mezi na robopravitku

podpérou kol robota a obvodovym dratem uvnitf travniku
byla 45 cm (18 palct). To je nejdelSi vzdalenost na
robopravitku.

O Umistéte zakladni stanici s posunem 10-20 cm (4-8
palctl) smérem doprava.
Oba draty jsou velice blizko, coz ma vliv na snimani, které

provadéji snimace dratl robota. Proto by méla byt stanice
posunuta.

Pfesny posun bude pozdéji upraven pfi finalnim testovani
instalace.

O Doporuc€uje se umistit zakladni stanici minimalné
30 centimetrt (12 palcll) pred koncem externiho
prijezdu.

To umozriuje sekacce jednodussi pFistup k zakladni stanici.

O Odstrarite z prijezdu veskeré prekazky. Ovérte, zZe je
prijezd rovny a hladky bez vyskovych rozdild a ze je
povrch pevny.
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RL2000 O Vytvorte ,uzky prijezd”“ pomoci dratt vedouci od externé umisténé
b Only zakladni stanice k travniku a zpét

Pocatec¢ni (odchozi) a koncova (pfichozi) ¢ast obvodového dratu
bude tvorit tento prijezd.

2.7 Testovani umisténi zakladni stanice

QO Pfipevnéte zakladni stanici na misto: PouZijte kladivko a zatlu¢te 5
kolikli. Zagnéte tim, Ze zatluete ¢astecné pouze 2 zadni koliky.
Pozdéji, poté, co otestujete umisténi, mize byt zapotfebi upravit polohu

zakladni stanice. Po otestovani polohy zakladni stanice muzete zatlouci
v8ech 5 kolikll zcela do zemé.

QO Test je stejny pro interni i externi umisténi zakladni stanice:
4+ Pripojte konektor prodluzovaci $nury (nizkonapétovy kabel
dlouhy 15m) do konektoru sitového adaptéru (obr. nahore).

4+ Zapojte sitovy adaptér do bézné domaci zasuvky s 120/230 V
stfidavého napéti.

! DULEZITE ! Sitovy adaptér je vhodny pouze pro pouZiti uvniti budov. <: [

Mél by byt pfipevnén ke sténé na krytém, suchém a dobfe vétraném
misté. NEMEL by byt vystaven pfimému sluneé¢nimu svétlu ani desti.

1 Pouze pro pouziti

_):\;_ Blikajici zelena kontrolka napajeni indikuje, Ze systém funguje spravné. uvniti budov
T Na ovladacim panelu jsou dalSi kontrolky: kontrolka nabijeni a kontrolka " Rohomow
signalizujici rozpojeny/pferuseny obvodovy drat.
Zakladni stanice ma funkci automatického vypnuti, coz eliminuje | |
nutnost vypinat stanici po kazdém pouZziti. Zakladni stanice se vypne, O L]

kdyz sekacka dojede do stanice na konci €innosti.

2.8 Nastaveni v zoné bez zakladni stanice

RLB55/555 only
Non-base zone

Obvodovy vypinaé MUSI byt
namontovan vertikalné, aby zistal
odolny proti vodé.

Zona bez zakladni stanice je travnik nebo oblast travniku,

ktera neni pfipojena k zakladni stanici. Pouze pro pouziti \
uvnitf budov

V téchto oblastech by mél byt instalovan obvodovy
vypina¢. Obvodovy vypina¢ se dodava pro verze
RL555/RL855 a jako volitelné prislusenstvi pro verzi
RL2000.

Pokud je zapotfebi, muzete obvodovy vypinaé Sk
jednoduse premistit do jiné zony. Draty vedouci od travniku k
obvodovému vypinaci jsou

tésné vedle sebe a dotykaji se
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2.8.1 Volba umisténi obvodového vypinace

RLB55/555 only
Non-base zone

Kdyz se budete rozhodovat kam umistit obvodovy vypina¢, méli byste
zvazit nasledujici zalezitosti: ]
O Obvodovy vypina¢ by mél byt instalovan mimo obvod zény bez ;

zakladni stanice. ]
QO Zvolte misto, které je jednoduse dostupné.

O Preferujte suché a kryté misto.

O Obvodovy vypina¢ musi byt instalovan ve vertikalni poloze. ]

Vertikalni poloha obvodového vypinace zajistuje, Ze zlstane odolnym |
proti vodé. ]

O Obvodovy vypinac je dodan se sitovym adaptérem, ktery musi 1

byt instalovan uvnitf budov. Zvolte misto, které je v blizkosti
elektrické zasuvky. ]

2.9 Umisténi obvodového vypinace

O Konektor obvodového vypinage se jednoduse pfipevriuje a |
odmontovava. To umoziiuje rychlé pfemisténi z jedné zény na
jinou. ]

O Mduzete pouzit delSi sloupek, ktery se pfipoji k zadni ¢asti
obvodového vypinace, aby bylo mozné sloupek jednoduse ]
zasunout a vytahnout ze zemé.

O Obvodovy vypina¢ mizete namontovat na svislou podkladovou
plochu, jako je zed nebo zabradli. Pouzijte tfi malé vystupky na
zadni strané krytu vypinace. ]

2.10Instalace obvodového dratu

Instalace obvodového dratu je témér stejna pro zonu se zakladni
stanici jako pro zénu bez stanice.

PFesto jsou jisté specialni pokyny pro pfipojeni
obvodového vypinace k obvodovému dratu.

Zénovy konekt
BV misté instalace obvodového vypinace. onovy Konexcor
O Prikolikujte/pfipevnéte pocatecni cast
obvodového dratu v blizkosti obvodového
vypinace.
B PoloZte obvodovy drat od obvodového
vypinace smérem k travniku.

Pamatujte si, Ze musite nechat urcitou ¢ast
dratu na za¢atku volnou, aby bylo mozné
pozdéji ukongit okruh.

B Zacnéte pokladat drat proti sméru hodinovych
rucicek.
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2.11 Dokonceni a testovani instalace

Jakmile je okruh obvodového dratu dokoncen a drat je
pfikolikovan k zemi, dokong&ite instalaci tak, Zze pfipojite
konec a zaCatek obvodového dratu k obvodovému vypinadi.

O Na konci okruhu obvodového dratu mate nyni dva draty :
jeden, kterym zacina okruh, a druhy, kterym okruh kongi.
Polozte tyto dva draty tak, aby sméfovaly k obvodovému
vypinadi a pfikolikujte je k zemi tak, zZe pouzijete jeden kolik
pro oba draty.

2.12 V misté instalace obvodového vypinace:

O Zkratte konec dratu, na kterém neni konektor, aby byly
oba konce stejné dlouhé a zatocte draty do sebe.

O Odizolujte 5 mm (0,2 palce) na konci dratu, ktery neni
pfipojen k zénovému konektoru.

Q Vlozte tento konec dratu do volného otvoru konektoru a
utahnéte drat Sroubkem.

O Zastréte zénovy konektor do obvodového vypinace (viz
obrazek).

sy
o
)

O Vezméte do ruky obvodovy vypina¢ a zmacknéte dvé uchytky na

strané, ¢imz ho uvolnite ze zadniho krytu.

O Zapojte zastréku kabelu od sitového adaptéru do desky
obvodového vypinace. Znovu pfipevnéte pfedni ¢ast vypinace k
zadni.

O Zapojte sitovy adaptér do bézné domaci zasuvky s 120/230 V
stfidavého napéti.

! DULEZITE ! Sitovy adaptér je uréen pouze pro pouZiti uvnitf budov.

Zvolte kryté, suché a dobre vétrané misto, které NENI vystaveno
pfimému slune¢nimu svétlu ani desti.

I

Pouze pro pouziti

uvniti budov
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O Stisknéte tlacitko zapinani ¢’} na obvodovém vypinaéi . Robomow: Blikajici kontrolka
b/ Blikajici zelena kontrolka napajeni vedle tlagitka zapinani s"‘s‘::;km“’:az‘:‘:l‘:
“~—_ indikuje, Ze systém funguje spravne. v pnuty

L ) .. Tlagitko ‘ )
Na ovladacim panelu jsou dalSi kontrolky: kontrolka zapinani

signalizujici rozpojeny/pferuSeny obvodovy drat a

) M - e . Indikuje rozpojeny/
kontrolk | t bvodovy drat.
ontrolka signalizujici $patné spojeny obvodovy dra preruseny drat
Indikuje problém s
pFipojenim dratt

nebo drat, ktery je
pfilis dlouhy.

Obvodovy vypina¢ ma funkci automatického vypinani. Neni nutné
ho vypinat po kazdém pouziti. Obvodovy vypina¢ se sam vypne po
12 hodinach ¢innosti. Vypinac je mozné ru¢né vypnout, kdyz
stisknete tlaCitko zapinani a budete ho drzet 3 sekundy stlacené.
Pockejte, nez zazni zvukovy signal, ktery oznamuje, Ze je vypinac
vypnut.

Obvodovy vypina¢ muze byt pohanén pomoci nabijeci baterie
(dostupna jako pfisluSenstvi).
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Pfiprava sekacky Robomow

Kapitola 3 Priprava sekacky Robomow

Nez poprvé pouzijete sekacku Robomow, je nutné provést nékolik
uvodnich jednoduchych nastaveni. Jakmile dokoncite pfipravu, bude
sekacka nastavena a pfipravena k se€eni travniku.

31

Vliozeni pojistky pohonné jednotky

Va$e sekacka je pfepravovana s vyjmutou pojistkou pohonné

jednotky. Tato pojistka je zabalena v plastikovém sacku, ktery je

pfipojen k horni strané pohonné jednotky.

O Vyndejte pojistku z plastikového sacku, ktery je pfipojen k
horni strané pohonné jednotky.

O Vyjméte pohonnou jednotku z robota.

O Vlozte pojistku do drzaku pojistky.
Pojistka mGze byt vioZzena v obou smérech.

O Opatrné zasunte pohonnou jednotku do sekacky Robomow.

Sekacka se nasledné aktivuje (probudi).

Pohonna jednotka je nabita z tovarny a ma dostatek energie pro
provedeni po¢atecniho nastaveni a zkuSebni jizdy.

! DULEZITE ! KdyZ bude dokon&eno po&ateéni nastaveni, je
nezbytné pohonnou jednotku nabijet minimalné 20 hodin, nez bude
mozny prvni provoz sekacky.

Odkazte se na kapitolu 6, nabijeni.

3.2

Nastaveni statu a prvni kalibrace

Robomow pouziva sofistikovany navigacni systém. Stroj je vybaven
zafizenim, které funguje jako kompas a reaguje na magnetické pole
Zemeé. Aby bylo mozné nastavit rozptyl magnetického severu, je
nezbytné kalibrovat robota na vasi geografickou polohu.

To je jednorazova procedura a neni nutné ji opakovat, pokud nebude
sekacka pfemisténa o stovky kilometrd na jiné misto.

Proces kalibrace je jednoduchy. Sekacka se vas pfi prvnim pouziti v
automatickém reZimu zepta na polohu a provode vas celym procesem
nastaveni.

O Vyjméte ruéni ovlada¢ z drzaku a uchopte ho obéma rukama.

Pro vyjmuti ruéniho ovladace zatlacte prstem na zoubkovani na
ovladaci.

Robomow ma bezpecnostni funkci, kterd umoznuje pouzivani robota
pomoci ruéniho ovladace pouze tehdy, kdyz je vyjmut z drzaku.
Nasledné, kdyz chcete obnovit automaticky rezim, je nejprve nutné
vratit ovlada¢ do drzaku a upravit ho tak, aby byl zarovan z horni ¢asti
sekacky.
O Pouzijte navigacni tlacitko @ na ru¢nim ovladaci, abyste
mohli Fidit robota do né&jaké vniténi rovné &asti travniku.

4+ Stisknéte navigacni tlacitko a fidte robota pozadovanym
smérem.

Vlozte pojistku do drzaku
pojistky. Pojistka muze byt
vlozena v obou smérech.

Kontakty

Vyjméte pohonnou jednotku
ze sekacky Robomow

! DULEZITE ! Smér dopfedu a dozadu odpovida vasi poloze, kdyz
stojite za robotem.
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Pokud je trava extrémné vysoka, nastavte vysku seceni a
vzdalenost od povrchu zemé do nejvyssi polohy.

Znovu vlozte ruéni ovladac¢ do drzaku.

Upravte rucni ovladac¢ a kabel, ktery k nému vede, tak, aby byl
ovlada¢ zarovnan s horni stranou robota.

V zakladni zéné - potvrdte Ze je zakladni stanice pfipojena k
sitovému adaptéru. V zo6né bez zakladni stanice, stisknéte

tlaCitko zapinani na obvodovém vypinadci pro aktivovani
obvodového dratu.

Stisknéte tlagitko ,GO" a provedte Zonazakl. MAX H

nasledujici kroky:

Nastav zemi

Zmackni GO

Pokud se béhem kalibrace zobrazi po stlaceni
tlacitka ,GO" néjaka zprava, odkazte se na
kapitolu fegeni problému v této pfirucce Neni nastaven! <-<-<-
(kapitola 8). Zmackni GO

Zprava mlze byt napfriklad: ,Zkontroluj signal* | !
nebo ,Zacni uvnitr* nebo ,Neni signal*.

Robomow vas pomalu provede celym Czech Republic
procesem kalibrace. Potvrdit

Budte trpélivi a provedte kalibraci az do &
uplného konce, obvykle to trva nékolik minut.

V prabéhu kalibrace na zobrazovacim panelu
blikaji zpravy, abyste pockali (,Cekej*).

Pozadovana kalib
Zmackni GO G

Nékdy se muaze stat, Ze se prvni pokus o
kalibraci nezdafi. V takovémto pfipadé se
zobrazi zprava ,Zkus znovu kdeko®. To je
obvykle v dusledku interference kvlli blizkym
kovovym objektim nebo dratim umisténym v
zemi.

Aktivujmotory
Zmackni GO g

Pokud se zobrazi zprava ,Zkus znovu kdeko*, @

posunite robota na jiné rovné misto minimalné Test prosel
3 metry od mista, kde byl pokus neuspésny a Zmackni C
opakujte proces kalibrace.

Pokud je proces Uspésny, zadné dalsi interference
nebudou mit na kalibraci robata tGginek.

Zéna zakl. MAX
Zmackni GO

Pomoci Sipek vyberte
vas stat. Drzte tlacitko
stlacené pro rychly
posun.

Stisknéte GO pro
potvrzeni vybéru

Stisknéte GO. Proces
zacne a bude trvat
pfiblizné 1-2 minuty.

Sekacka je pripravena
na seceni.
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Ve sméru hod. rucicek - nizsi stfih

3.3 Nastaveni vysky sec€eni a vzdalenosti od povrchu zemé

Vystraha! Predtim nez se pokusite zdvihnout robota nebo délat

jakékoli upravy na robotu, vzdy vyndejte pohonnou jednotku.

2.3.1 Nastaveni vysky seceni
Noze pro nizky stfih: 26 — 63 mm (1 — 2,5 palce).

Nizky stfih s pouzitim malych koleCek (neni k dispozici v USA): 20 —
57 mm (0,75 — 2,25 palce).

NoZze pro vysoky stfih (zdkaznici z USA): 38 — 89 mm (1,5-3,5
palce).

4+ Otocte nabojem pfedniho kola ve sméru hodinovych ruci¢ek
(pro nizsi stfih) nebo proti sméru hodinovych rucicek (pro
vysSi stfih).

Kazdé kliknuti znamena 6 mm (1/4 palce) vysky seceni. Proti sméru hod. rucicek - vy3&i stfih

\ V' 4

Timto postupem sniZujete nebo zvySujete pfedni kolo.

Varovani!

Nebezpecéi vazného zranéni!

Nikdy nezdvihejte sekacku ani se nepokousejte upravovat vysku
seceni béhem provozu. NozZe jsou velmi ostré a mohou zptsobit
tézké rezné a trzné rany.

Kdyz pracujete v blizkosti nozi, pouzivejte pevné rukavice.

Zadni nastaveni vzdalenosti od zemé je
umisténo ve skfini pohonné jednotky.

3.3.2 Nastaveni vzdalenosti od povrchu zemé

QO Vytahnéte uchytku pro Upravu vzdalenosti od zemé, ktera je
umisténa ve skfini pohonné jednotky.

O Posunite uchytku nahoru — pro zmenseni vzdalenosti od zemé.
Posurite Uchytku dolt — pro zvétSeni vzdalenosti od zemé.

O Pokud ma vas robot mala kole¢ka (neni k dispozici v USA) ma
Uchytka jesté jednu nizsi polohu.

Doporucuje se nastavit maximalni vzdalenost (Gchytku do polohy
nejblize podlaze skfiné pohonné jednotky).

Pro evropské travniky a pro travniky, kde je stfih extrémné nizky,
méné nez 5 cm (2 palce). MiZe nastaveni na nejmensi Groven
fungovat nejlépe.

Vzdalenost mlzete nastavit, kdyz
vytahnete Uchytku, jak je ukazano a
posunete ji nahoru nebo dolu
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3.4 Testovani nabijeci polohy zakladni stanice

a obvodového dratu

Aby bylo mozné jednodu$e nastavit polohu zakladni stanice,
pouzijte dva koliky pro po¢ate¢ni nastaveni. Po dokon&eni zkousky
instalujte vSech 5 kolika.

O Vyjméte rucni ovladac¢ z drzaku a uchopte ho obéma
rukama.

O Pouzijte navigaéni tlacitko na ruénim ovladadci pro fizeni
robota: navedte ho dovnitf travniku tak, aby ¢elem
sméfoval k obvodovému dratu minimalné 3m (10 stop) od
zakladni stanice.

Q Znovu vlozte ruéni ovladac do drzaku

Upravte ru¢ni ovladac a kabel, ktery k nému vede, tak, aby byl
ovlada¢ zarovnan s horni stranou robota.

O Ovérte, ze je ¢ast obvodového dratu vedouci k zakladni stanici
pfikolikovana a zajiSténa k zemi. Spravné pfipevnéni je nutné.

O Oveérte, zda blika kontrolka napajeni na zakladni stanici.

Q Stisknéte Sipku nahoru @ na i
ruénim ovladaci jednou a na Zéna zakl. MAX e !
displeji se zobrazi textova zprava Zmackni GO !

1
1

,Jdi do stanice” a nasledné

Pouzijte Sipku nahoru

jednou, dokud se na

obrazovce nezobrazi
zprava ,,Jdi do stanice”

stisknéte tlacitko GO. | | __________________

Jdi do stanice H
Zmackni G

O Robomow se za¢ne pohybovat | |
smérem k zakladni stanici.

O BézZte za robotem a kontrolujte, jestli spravné zaparkuje v
z&kladni stanici: Zkontrolujte, Ze je kontakt mezi kovovymi
kontakty na sekacce a kovovymi destiCkami pod krytem zakladni
stanice.

4+ Pokud se kontakty robota zcela nedotykaji desti¢ek, mirné
posunte zakladni stanici, aby se robot dostal do spravné
polohy pro nabijeni.

O Po dokonceni testu, zatlucte vSech 5 koliku do zemé, abyste
zajistili zakladni stanici na misté.

3.5

Zkouska polohy obvodového dratu pro
seceni okraje

To determinuje, jestli jsou zapotfebi mirné Upravy v poloze
obvodového dratu.

Po dokonéeni zkousky, zatluéte vSechny koliky, aby byl drat
pevné a bezpecéné zajistén k zemi.

O Vyjméte ruéni ovlada¢ z drzaku a uchopte ho obéma rukama.

O Pouzijte navigaéni tla¢itko na ruénim ovladaci pro fizeni
robota: navigujte ho tak, aby sméfoval k obvod. dratu.

+ R°°° Pro RL2000: Hned za zakladni stanici.

+ “51}| Pro zénu bez zakladni stanici nebo verze
RL555/RL855: Umistéte robota na jakykoli okraj na
travniku.

Ujistéte se, Ze je obvodovy vypina¢ vypnuty.

Umistéte robota
tak, aby sméroval k
dratu, v misté za

zakladni stanici
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O Vlozte ruéni ovladac zpét do drzaku.

Upravte ru¢ni ovladac a kabel, ktery k nému vede, tak, aby byl
ovlada¢ zarovnan s horni stranou robota.

Q Pro Robomow RL2000 se fidte

v vz r
pokyny nize pro zacCatek testu: ! Pouzijte Sipku nahoru, |
Zona zakl. ' dokud se na obrazovce |
Z k GO 1 nezobrazi
mackni :

1
zprava ,,Jdi do stanice” '
1

Jdi do stanice H
Zmackni GO

G
Rucni

Pro Robomow RL555/855, uzivat volby( G
stisknéte tlacitko Sipka doll
¥ pro posun k moznosti ,Rucni

i Iby*“ a Fidt: ki
:J:t:\(;taat volby* a fidte se pokyny Nastaveni

Zmackni GO,

T e

Pouzijte Sipku dol,
dokud se na obrazovce

1

1 1

1 1

Nastaveni zon ' ¢ '
——— | nezobrazi H

Zmackni GO ! zprava,Umisteni !
! dratu“ 1

1

Umisteni dratu
Zmackni G G

2

Umisteni dratu
Zmackn GO k tes

I v

O Jdéte po boku robota a sledujte , jestli jede nad dratem.

'W‘?‘W’T

O Pokud bude sekacka v jakémkoli misté pfili§ blizko vné&jSimu
objektu (napfiklad zdi nebo plotu), nebo pokud naraznik narazi
do objektu, posurite mirné drat smérem dovnitf travniku, aby zde
Robomow nemél problémy s pifekazkou.

O Zkousku opakuijte, dokud nebudete spokojeni s rozmisténim
dratu.

O Kdyz dokon¢ite zkou$ku, doplrite koliky do v8ech &asti, kde je
drat nad travnikem nebo kde je nad urovni zemé.

O ! Nyni je ¢as zkontrolovat celou instalaci dratu, aby pfes ngj

nikdo nemohl klopytnout. Jakakoli zdvizena nebo volna ¢ast
dratu by méla byt pfipevnéna a zajisténa pomoci dal$ich koliku.

V pfipadé potfeby zakupte dodatecné koliky.
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Kapitola 4

RL2000
Only

Proces seceni — automaticky a
manualni provoz

4.1 Pro zvysSeni bezpecnosti

®)

©)

Manualini provoz je deaktivovan, kdyZz je ruéni ovladac v drzaku.
4+ Pro manualni provoz: Vyndejte ruéni ovlada¢ z drzaku.

Automaticky provoz je deaktivovan, kdyz je ruéni ovladag vyjmut
z drZéku.

4+ Pro automaticky provoz: Znovu vlozte ru¢ni ovliadac¢ do
drzaku.

Upravte ruéni ovladag a kabel, ktery k nému vede, tak, aby byl
ovladac zarovnan s horni stranou robota.

4.1 Rizeni sekaéky — véeobecné pokyny

Nékteré Cinnosti pfi se€eni vyZzaduji, abyste s robotem dojeli na rizna
mista travniku.

o
o

Vyndejte ru¢ni ovladac z drzaku.

Drzte ru¢ni ovladac¢ v obou rukou tak, abyste méli v dosahu

tlagitko STOP .

Pohyb sekacky mulzete ovladat pomoci naviga¢niho tlacitka @
ve sméru, ve kterém se ma Robomow pohybovat.

Rizeni robota pomoci navigagniho tlagitka vyzaduje pouZit mirnou silu.
Stlacte jemné tlacitko. Pomalu posurite prst ve spravném sméru.

Tlacitko je vSesmérové. Umoznuje provadét mirné ale i ostré zatacky az po
kompletni otoceni.

Pro zménu rychlost: Stisknéte tlacitko pro zménu rychlosti @
pro pfepinani mezi rychlym ﬁ a pomalym - pohybem.

Rizeni ukong&ite, kdyZ uvolnite navigaéni tlagitko.

4.3 Vyjeti

.Vyjezd“ je pocatecni krok procesu sec€eni. Pfi vyjezdu Robomow
automaticky zapne obvodovy spinac¢ v ovladacim panelu zakladni
stanice.

4.3.1 Automaticky provoz

Jakmile nastavite tydenni program (viz kapitola 5) Robomow
automaticky vyjede a za¢ne sekat vas travnik v den a ¢€as, ktery jste
naplanovali.

Q) »
(34) -
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|62000 4.3.1 Manualni start
nly

Manualni start se pouziva, kdyz se seka travnik v nenaplanovany ¢as
nebo kdyz je zapotfebi z travniku vyklidit lidi nebo prfekazky pred
naplanovanym Casem.

4+ Pro iniciovani manualniho startu stisknéte jednou tlacitko GO.

Pokud jesté nebyly nastaveny vstupni body, Robomow vas pozada,
abyste zvolili aktualni vstupni bod.
Robomow vyjede ze zakladni stanice a zaéne sekat okraj: automaticky

dokonci jeden okruh okolo obvodového drat a vrati se zpét do zakladni
stanice.

Kratce zlistane ve stanici, ale poté vyjede zpét, aby mohl posekat vnitiek
travniku.

Robomow automaticky determinuje vstupni bod z obvodového dratu
dovnitf travniku. Na displeji ruéniho ovladace se zobrazi zprava ,Hledam
vstupy“, zatimco bude Robomow hledat misto vstupu na travnik.

4.4 Navrat k zakladni stanici

4.4.1 Autotomaticky provoz

Robomow se automaticky vrati po skonéeni seceni do zakladni
stanice.

4.4.2 Manualni volba ,Jdi do stanice*

Muzete kdykoli odeslat robota do zakladni stanice z jakéhokoli mista
travniku.

4+ Ruéni ovlada¢ by mél byt v
umistén v drzaku.

4+ Ujistéte se, ze je zakladni

| 1
stanice zapnuta. % | Poutzijte Sipku nahoru, |
Zona zakl. MAX 1 dokud se na obrazovce !
4+ Nasmérujte Robomow smérem . m— . nezobrazi :
k jakekoli asti obvodového Zmackni GO 5 :
dratu (ale NE k obvodovéron — —T1  tTTTTTmomomoooooeems
ostravku nebo prekazce, ktera {}

byla vyjmuta z obvodu).

Jdi do stanice H
Zmackni GO

v

4.4.2 Manualni nabijeni robota pomoci ru¢niho ovladace

4+ Provedte nasledujici sekvenci:

O Jedte s robotem ru¢né do zakladni stanice za pomoci
navigacniho tla€itka na ru¢nim ovladaci.

O Jakmile dorazite do stanice, vlozte ovladac¢ zpét do drzaku.

Upravte ruéni ovlada¢ a kabel, ktery k nému vede, tak, aby byl ovlada¢
zarovnan s horni stranou robota.

O Potvrdte, Ze se na displeji zobrazi ikona pro nabijeni, coz
indikuje Uspésné zaparkovani stroje ve stanici.
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4.5 Aktivace obvodového vypinace
(zéna mimo zakladni stanice)

! DULEZITE ! Seéeni v z6né mimo zakladni stanici vyzaduje
predchozi nastaveni takovychto zén. Pokud neni zéna, ktera ma
byt sekana, dosud definovana, udélejte to nyni.

©
Aby mohl Robomow pracovat v zéné mimo zakladni stanici: musi byt
zapnut obvodovy vypina€ a sekacka by méla byt uvnitf aktivniho

GD ®
obvodového dratu.

QO Ovéfte, Ze je obvodovy vypinac pfipojeny k zoné, ktera ma byt @ =
posekana.

O Stisknéte tlacitko zapinani, pro zapnuti obvodového vypinace.
i Ozve se zvukovy signal, zZe je obvodovy vypina¢ zapnut.

#
—):/: Zelena LED zacne blikat, coz oznamuje, Ze vypina¢ funguje
spravné. l 7
4+ Pokud blika jedna z €ervenych kontrolek, mohlo dojit k / _\CD_
néjakym problémam. LN
Vice informaci naleznete v kapitole 8, feSeni problému.
4+ Pokud se na displeji robota objevi zprava ,Neni signal,
znamena to, ze neni obvodovy vypinac zapnuty. Ovérte, ze
jste vypinag fadné pfipoijili k obvodovému dratu pomoci ..
. - Neni signal!
malého zeleného konektoru.

4.6 Umisténi sekacky Robomow na travniku.

Nebezpeci vazného nebo smrtelného zranéni.

Tento stroj je vybaven ostrymi rotujicimi nozi.

Pri praci v automatickém rezimu udrzujte déti, zvirata a dalsi
osoby v bezpeéné vzdalenosti od sekacky. Kdyz je sekacka v
chodu, nenechavejte ji nikdy bez dozoru.

Nikdy nedovolte lidem ani zvifatim, aby jezdili na seka¢ce
nebo ji stali v cesté, kdyz se pohybuje.

O Navigujte robota do prostoru travniku.
4+ Vyndejte ruéni ovlada¢ z drzaku.
4+ Pouzijte navigaéni tlaCitko k Fizeni robota.

4+ Pouzijte tlagitko pro zménu rychlosti pro pfepinani mezi
rychlym ﬁ a pomalym =#& pohybem.

O Umistéte robota do pozice minimalné 1 m (3 stopy) od
obvodového dratu.
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RLB55/555 only

Non-base zone

Seceni okraje (zéna bez zakladni stanice)

Robomow za&ne proceduru seceni tim, Ze posece travu na okraji:

podél obvodového dratu. To vytvofi Cisty rovny stfih okolo
obvodového dratu. Se€eni okraje minimalizuje potfebu
dodate¢ného seceni podél zdi a dalSich pfekazek. Robomow vzdy
seka okraj proti sméru hodinovych ruci¢ek, automaticky najde okraj
(obvodovy drat), poseka ho a poté zacne sekat uvnitf travniku, aby
dokon¢il sec€eni.

O Ovéfte, Zze zona, ktera ma byt posekana je jiz definovana
robotem. Pokud neni zéna dosud nastavena, provedte to nyni
(podivejte se do kapitoly 7.2, pracovni ¢as).

=
Vychozi bod!
Celo robota sméfuje k 1m
obvodovému dratu (39

O Vlozte ruéni ovladac zpét do drzaku.

Upravte ru¢ni ovladag a kabel, ktery k nému vede, tak, aby byl

ovlada¢ zarovnan s horni stranou robota. -

O Pouzijte Sipku dolli pro posun v menu, abyste zvolili zénu,
ktera ma byt posekana a poté stisknéte tlacitko GO pro seceni
okraje.

S
Vychozi bod!

A

4.8

4.8

Snimani (seceni)

Robomow sece travnik a pfitom provadi systematicky pohyb
zalozeny na snimani, dokud neposece cely travnik. Robot seka po
vychozi maximalni dobu nebo po dobu, ktera byla nastavena
(podivejte se do kapitoly 7, uzivatelské nastaveni a pokrocilé
funkce). Maximalni doba (MAX) je typicky 2-3 hodiny seceni podle
typu travy a podminek.

Vynechani sec¢eni okraje

Pokud vyzaduje vas travnik vice nez dvé &innosti tydné, doporucuje
se vynechat se¢eni okraje pomoci nasledujicich kroku:

O Presurite Robomow na jakékoli misto uvnitf travniku minimalné
1 m (3 stopy) od obvodového dratu.

Zona B: 1:40 H
Zmackni GO

v

Znovu zmackni GO H
pro vynech okr, '

\V

GO,

Pfipraven zobrazovat v '
automatickém rezimu. Stlaéenim |
tlacitka GO se dostanete na dalSi 1

obrazovku. '
1

| Seceni okraje bude vynechano,

1
1
1 kdyz znovu stisknete tlaéitko GO, |
1
1

jinak bude robot sekat okraj
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4.10 Dokon¢€eni sec¢eni (zéna bez zakladni stanice)

Kdyz Robomow dokongéi fazi seéeni, zistane na travniku. Poté s
nim musite odjet k jeho skladovaci/nabijeci stanici.

Po dokon&eni se na displeji zobrazi.

Dobij baterii D Cas ukoncen H
Zmackni GO Zmackni GO
G
Pfi se€eni v maximalnim rezimu (MAX) PFi se€eni v rezimu prednastaveného ¢asu.

O Pokud ubéhne 20 minut po dokon&eni seeni a pokud se robot
od té doby nepohne:

4+ Displej robota se vypne.

4+ Robomow se pfepne do klidového rezimu.

To je funkce, ktera umoznuje Setfit energii. Robomow se vzdy
automaticky prepne do klidového rezimu po 20 minutach, kdy je
neaktivni.

O Robota vzbudite, kdyz stisknete tlacitko GO nebo vyjmete ruéni
ovlada€ z drzaku.
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4.11 Ruéni seceni

Je mozné také aktivovat noze ru¢né, aby mohl Robomow posekat
malé oblasti.

Pro zvy$eni bezpecnosti ma sekacka pfidavny bezpecnostni prvek:

Pro aktivaci ruéniho sec€eni je nutné stisknout dvé tlacitka
soucCasneé.

Stroj je vybaven dvoufazovym systémem OPC (Operator Presence
Control — kontrola pfitomnosti operatora) pro vasi bezpeénost.

O Pouzijte pravy palec a stisknéte tlagitko ,C* @ (krok 1).

QO Drzte tlagitko ,C* stlacené a zaroven stisknéte tlacitko pro
seceni @ levym palcem (krok 2).

O Noze sekacky za¢nou pracovat.
O Uvolnéte tlacitko ,C*.

Ale drzte stlacené tlaCitko pro se€eni (krok 3).
O Pouzijte navigacni tlagitko pro fizeni robota.

O Kdyz budete chtit zastavit jizdu robota, uvolnéte navigacni
tlagitko.

O Pokud bude pfi jizdé aktivovan snimac v narazniku, seceni se
automaticky zastavi.

O Seceni ukonciie, kdyz uvolnite tla€itko pro seceni.

O Pro opétovné aktivovani zaciho noze opakujte kroky 1-3.

Krok 1

Krok 3
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Nastaveni tydenniho programu (pouze pro RL2000)

Kapitola 5

RL2000

Only

Nastaveni tydenniho programu

(pouze pro RL2000)

5.1 Nastaveni tydenniho programu seceni

Nikdy nenechte robota pracovat bez
dozoru.

Muze dojit k vaznému zranéni.

Pokud neni nastaveno aktualni datum a
€as nebo doslo k chybé pfi jejich
nastaveni, terminy naplanované pro
automaticky vyjezd nebudou spravné.
Nespravné terminy vyjezdu mohou byt
nebezpeéné, pokud jsou v prostoru, kde
je provadéno seceni, pritomny déti,
zvirata nebo dalsSi osoby.

Rucni
uzivat volby

1 Pomoci Sipek nahoru |
1

% ! nebo doli zobrazte |
=) ~volbu ,,Moznosti dokov*“!
=< | apoté stisknéte tlagitko |

1 ”GO“ 1

Nastaveni

Zmackni GO g

&)

Moznosti dokov
Zmackni GO[ @

7

Pro nejlepsi vysledky se€eni nastavte tydenni

pr

ogram tak, aby Robomow a zavlazovaci

systém nebézely zaroven.

Vyndejte ruéni ovlada¢ z drzaku.

o

o

Postupujte podle nasledujicich krokd pro
nastaveni tydenniho programu robota.

Stisknéte tlacitko ,C*, kdykoli se budete chtit
vratit o krok zpét.

Poznamka: Tato volba se zobrazuje pouze
poté, co je provedeno Nastaveni vstupnich
boda“ ( viz kapitola 7.4.1). Mizete nastavit
specifické vstupni body nebo ,,cyklické
vstupy“, coz znamena, ze sekacka pouziva
vSechny vstupni body nastavené v cyklickém
rezimu.

4+ Stisknéte tlacitko ,GO" béhem 10
sekundového ¢asového limitu pro
zobrazeni zkratky nastaveni tydenniho
programu.

Nespravné terminy vyjezdu mohou byt nebez-
pecné, pokud jsou v prostoru, kde je provadéno
sefeni, pfitomny déti, zvifata a dalSi osoby.

Tydenni program
Zmackni GO g

Nastav program

el I
1 Pomoci Sipek zvolte den, pro 1

-1 ktery chcete nastavit program a,
i stisknéte tlagitko ,,GO*
1

1 Pomoci Sipek zvolte vstupni
-1 bod pro programovany den a

' stisknéte tlacitko ,,GO“.

1

1 Pomoci Sipek zvolte pracovni
_ 1 Cas pro dany den a stisknéte

| tlagitko ,,GO*.

1

Odjet: 00:00
Potvrdit

f o ool
% ! Pomoci $ipek zvolte &as |
. @; "1 vyjezdu a stisknéte ,,GO“ po '
!
! 1

1

nastaveni vSech ¢Eislic.

Odjet: 12:30
Nasl cis.

Pomoci Sipek zvolte danou
volbu a stisknéte ,,GO“. V
tomto menu jsou 3 volby ,,okr
+ sek”, ,,seceni“ .a ,,nic“.
Pokud zvolite moznost ,,nic*,
vymazete aktivni den.

Pomoci Sipek zvolte danou |
volbu a stisknéte ,,GO“. :
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5.2 Nastaveni aktualniho ¢asu
RL2000

Only Po nastaveni tydenniho programu, vds Robomow automaticky
pozada, abyste nastavili aktualni ¢as.

! Dulezité! Hodiny robota pracuji ve 24 hodinovém rezimu. Napfiklad
2 hodiny odpoledne je 14:00, 7 hodin dopoledne je 7:00.

Nebezpeci vazného zranéni!

Cas automatického vyjezdu bude piesny pouze, pokud je
nastaveno piesné datum a ¢as. Pokud neni aktualni ¢as
nastaven presné nebo neni nastaven vibec, nebude presny

ani ¢as pro automaticky vyjezd.
Nastavit cas
Zmackni GO G
PUSCPSN
Zmackni GO
G
Q R

Pomoci Sipek nastavte €as a

1

! 1

Utery 00:00 % i stisknéte tladitko,GO“ pro |
p— . oo e oy '

Nasl cis. @:’... ! prechod na dalsi €islici. (Tlacitko :

! 1

C se pouziva pro navrat zpét).

Utery 11:30
Nasl cis.

~

([

~

G

5.3 Ruseni aktivniho dne
Jsou dva zpUlsoby, jak zrusit aktivni den:
O Bézte do menu tydenniho programu.

O Pomoci Sipek zvolte den, ktery chce zruSit a stisknéte tlacitko
GO.

1. zpUsob
4+ Bézte do menu ,Rezim".
4+ Zvolte ,nic* pro zruseni.
2. zpusob
4+ Bézte do menu ,Vyjezd“.
4+ Zménte ¢as na 00:00.
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Nastaveni tydenniho programu (pouze pro RL2000)

Zobrazeni tydenniho programu

RL2000
Only MUZete si pFat zobrazit tydenni program, i ol
ktery je nastaven pro robota. Jsou dvé .
mozZnosti, jak to provést. Vyndejte ruéni uzivat volby (@RS

ovlada¢ z drzaku a provedte kroky @
zobrazené v diagramu:

N . 1 Pomoci Sipek zobrazte volbu,

astaveni SN _! ,Moznosti dokov* a poté |

Zmackni GO(* g @ | stisknéte tlagitko ,,GO* !
1

K

Moznosti dokov
Zmackni GO g

REm

Tydenni program
Zmackni GO G

~

Wi

=

1. zplsob — pomoci ruéniho ovladace

4+ Vyndejte ruéni ovladag z Tydenni program

~

A

drzaku. Zmackni GO(* &

4+ Pomoci nasledujicich kroku J g
mUzete zobrazit tydenni ENNINE WENENEN § SIS S——
program. Nastav program Pomoci Sipek zobraztedalsSi

obrazovku ,,Zobrazit progr*,
nez se zobrazi ¢as.

T L i

Zobrazit progr
Zmackni GO

Zmackni GO

~
_

~

A

Tato obrazovka se bude
zobrazovat 10 sekund a poté
zmizi (+ znamena aktivni den).

m
 C
+ O
., O
U
)

L:j

1

1

1

1

1

1

|

1

|

1

1

1

1

1

1

1

|

1

1

1

1

1

Tato obrazovka se bude "
zobrazovat 10 sekund a poté :
4+ Drzte Sipku nahoru nebo doll zmizi (+ znamena aktivni den). !
stlacenou 10 sekund a zobrazi L _____ :
se tydenni program.

2. zpusob — pokud je robot v zakladni

L PUSCPSN
stanici

+ - o+ - -

~
)

“ . . . N I N [ R 1
eyt akle il ek e e I Stisknéte tlacitko GO znovu
RADA: Kdyz znovu stisknete S L & ~ bghem 10 sekundového
tlagitko ,GO* b&hem 10 intervalu a zobrazi se zkratka
sekundového zobrazeni se zobrazi nastaveni tydenniho programu |

zkratka nastaveni tydennio & TETTTmTEToTAToo oo T o
programu:

=

¥

PUSCPS N
Zmackni GO

Kapitola 5 - 3



Robomow RL555, RL855, RL2000

AWl 5.4.1 Zvlastni zpravy pri zobrazeni tydenniho programu

Only

Zobrazeni tydenniho programu poskytuje dllezité informace o
poslednich 7 dnech prace robota. Zvlastni pismena, pod specifickymi
dny poskytuji tyto informace.

Pouzijte nasledujici tabulku, ktera vam poskytne vyznam jednotlivych
pismen zobrazenych v okné.

Znak

Vyznam

+

Aktivni den

Vynechano kvuli nizkému napéti baterie
Robomow nevyjel z dokovaci stanice v naplanovaném ¢ase kvuli nizkému napéti
baterie.

Relevantni pouze, kdyZ je nastaven pracovni ¢as.

Vratil se do stanice dfive kvlli nizkému napéti baterie
Robomow nedokongil provoz a vratil se zpét do dokovaci stanice kvili nizkému
napéti baterie.

Vynechano, protoze nebyl kontakt se zakladni stanici nebo nebylo zadné nabijeci napéti.
PreruSeni napajeni, nebo kdyz je sekatka umisténa mimo dokovaci stanici
v Case planovaného vyjezdu)

Vynechano kvuli volbé uzivatele
Napfriklad, pokud uzivatel zvolil volbu vynechani pfistiho vyjezdu nebo
nastavil automaticky vyjezd na ,vyp“ (vypnuto).

Vynechano, protoZze zde nebylo zadné nabijeni v planovaném &ase vyjezdu, pfestoze zde
bylo napéti.
Obvykle, kdyz je Robomow v zakladni stanici, ale ruéni ovlada¢ neni v drzaku

Vynechano kvuli desti
Robomow nevyjel z dokovaci stanice v naplanovaném case, protoze detekoval
dést.

Vratil se do stanice dfive kvuli desti
Robomow nedokongil provoz a vratil se zpét do zakladni stanice kvili desti,
ktery detekoval b&éhem &innosti.
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Nabijeni

Kapitola 6

RL2000
Only

6.1

Nabijeni

Radné nabijeni pohonné jednotky je nanejvys dllezité!

Pochybeni pfi dodrzovani pokyn( pro nabijeni ma za nasledek $patny
vykon a kratkou zivotnost pohonné jednotky

Nebezpedi Urazu, zranéni elektrickym proudem! Sit'ovy adaptér
je uréen pouze k pouziti uvniti budov.

Nikdy nepouzivejte sit'ovy adaptér ani nenabijejte robota v
prostorech s extrémni vihkosti nebo kde je pravdépodobny
kontakt Cisticim proudem.

Nikdy nepouzivejte sit'ovy adaptér, kdyz je vedeni poskozené.

Pouzivejte pouze sitovy adaptér doporuceny pro vaseho robota.

IDulezité! Sitovy adaptér je vhodny pouze pro pouziti uvnitf budov.
Je nutné umistit sitovy adaptér na zakrytém, suchém misté, které by
mélo byt dobfe odvétravano a adaptér by NEMEL byt vystaven
pfimému slune¢nimu svétlu ani desti. NEBALTE sitovy adaptér do
plastikového obalu, jelikoz by doSlo k jeho prehfati.

‘ Robomow se bude automaticky dobijet v zakladni stanic na
konci kazdého seceni. Pro pohonnou jednotku je nejlepsi, aby zUstala
zapojena do sité, kdykoli neni pouzivana, béhem celé sekaci sezony.
Absolutné NENI zapotfebi se znepokojovat: nedojde k Zadnému
prebiti, pfehfati ani poSkozeni pohonné jednotky.

(‘ﬁ% Po dokon&eni denniho seceni je velmi dllezité prevézt robota
na misto skladovani a zapoijit ho do nabijec¢ky. To by mélo byt
provadéno, jakmile to bude mozné, nejlépe do 6 hodin od konce
seceni.

Nabijeni trva pfiblizné 20 hodin, v zavislosti na podminkach.

Nabijeni v zakladni stanici

Zakladni stanice je primarni nabijeci misto, kdyz Robomow

zaparkuje (dokuje) v zakladni stanici.

O KdyzZ se nabiji pohonna jednotka v zakladni stanici, zobrazi se na
displeji jedna z nasledujicich obrazovek.

4+ Pokud je Robomow zaparkovan (dokuje) ve stanici a je
nastaven tydenni program:

4+ Pokud je Robomow zaparkovan (dokuje) ve stanici a
tydenni program NENI nastaven nebo kdyz je vypnut
automaticky vyjezd:

<l

Pouze pro pouziti
uvnitf budov

Pracovni rezim
(»,E“ znamena okraj + seceni
vnitfniho prostoru, ,,M“ znamena
pouze seceni vnitfniho prostoru

DalsSi planovany vyjezd
(den a ¢as)

Aktualni ¢as

\

T
11:28 PO 10:30 E
Zmackni GO

/
lkona baterie

o)

Manualni start
Zmackni GO

C

Kapitola 6 - 1



Robomow RL555, RL855, RL2000

RLB55/555 only
MNon-base zone

Nabijeni pohonné jednotky pomoci domovni
sitové zasuvky
Pohonna jednotka maze byt nabijena pomoci sitového adaptéru

umisténého uvnitf budovy, ktery je pfipojen pfimo do nabijeci zasuvky
robota.

O Nez vezmete robota na misto, kde bude provadét praci, odpojte
nabijeci konektor z drzaku ruéniho ovladace.

4+ Nasledujici zprava se zobrazi, kdyZ je konektor vytazen z
nabijeci zasuvky robota.

4+ Stisknéte néjaké tlacitko ru¢niho ovladace, aby se zobrazilo
menu ru€nich uzivatelskych voleb.

O Zapojte sitovy adaptér do bézné domaci zasuvky s 120/230 V
stfidavého napéti.

QO Zapojte vystupni konektor od sitového adaptéru do nabijeci
zasuvky na zadni strané ruéniho ovladace.

O Zlehka polozte ruéni ovlada¢ dold, aby zustal volné na nabijecim
kabelu.

Stale nabijet

kdyz ne pouz H

IDulezité! NEPOKOUSEJTE se zatladit ruéni ovladaé do drzaku. Mél
by byt volné polozen na tomto misté.

4+ Na displeji se zobrazi zprava, ze zac¢alo nabijeni.

Na ikoné baterie se postupné zaplfiuje bilé misto s tim, jak se baterie
nabiji

4+ Jakmile je baterie nabita, zméni se zprava: ktera vas
upozornuje, abyste ponechali sitovy adaptér pfipojeny do
pristiho pouziti.

1 (Pokracujte v nabijeni, ;
i kdyz neni pouzivan)

"

Ikona baterie

|

Nabijeni

Pripraven
Stale nabijet
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Nabijeni

6.3 Jak a kdy nabijet a vystrahy pfi nabijeni

6.3.1 Pohonna jednotky by méla byt pred zacatkem
jakékoli prace vzdy zcela nabita

O Ovérte, Ze je pfed provozem pohonna jednotka zcela nabita.

O Zkontrolujte, Ze nic nezplsobuje nadbytecnou spotfebu energie
jako: tupé nozZe nebo trava akumulovana v okoli noz(.

To dokonce zvysi energickou Uc€innost.

6.3.1 Robomow pracuje ve dvou provoznich rezimech
Systém pro Fizeni vykonu robota pomaha chranit jeho baterie.
O Robomow by mél byt vzdy bud nabijen nebo by mél pracovat.

4+ Pokud Robomow nepracuje ani neni nabijen, upozorni
uzivatele, aby nechal robota nabijet.

4+ Pokud nezagne nabijeni robota béhem specifického
Casového obdobi, vstoupi do rezimu ,hlubokého spanku®,
aby se Setfila baterie.

4+ Aby se Robomow probudil z hlubokého spanku, vyndejte
pohonnou jednotku, nechte ji 10 sekund vyndanou a poté ji
znovu vlozte do robota.

6.4 Mimosezénni uskladnéni stroje

Priprava robota na mimosezonni uskladnéni.
O Kompletné nabijte pohonnou jednotku.

O Vyndejte pohonnou jednotku z robota a uskladnéte ji na suchém
misté pfi pokojové teploté.

Pohonna jednotka smi byt ponechana v garazi nebo v kliné, pokud
neklesne teplota pod -20°C (-4°F).

O Béhem skladovani nabijejte pohonnou jednotku kazdé 3 mésice.

IDtlezité! Pro dal$i informace ohledné uskladnéni pfes zimu se
prosim odkazte na bod 10.9.
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Nastaveni robota a pouzivani pokrocilych funkci

V4 ”

Kapitola 7 Nastaveni robota a pouzivani
pokrogéilych funkci

_________________ .
Stisknéte tlacitko GO !
pro zobrazeni volby
»,Nastaveni“. '

7.1 Rucéni uzivatelskeé
volby

O Vyndejte ruéni ovlada¢ z drzaku.

Rucni
uzivat volby

7

Na displeji se objevi ,Rucni uzivat

G}L

volby". 1 Pomoci Sipky nahoru '
Nastaveni 1 nebo dold se mizete |
A % i pohybovat vtomto 1
O Stisknéte jednou tlagitko ,GO* Zmackni GO @ 'menu manuélnich voleb |
pro zvoleni ru€nich uzivatelskych e e b !
voleb a dostanete se na dalsi {_}
obrazovku ,Nastaveni).
O Pomoci Sipky nahoru/doll se Informace
pohybuje v menu ruénich Zmackni GO

uzivatelskych voleb.

7

Moznosti dokov

Zmackni GO
O Obecna pravidla pro pohyb v j :";l“'_d“t"“' _____ .
menu . eni dostupné pro !
Servis iuiivatele. Pristup pouze:
+ Pro zvoleni polozky menu Zmackni GO 1 SpouZitimhesla |
1

REREREIAEA
UGV U

nebo potvrzeni volby
stisknéte tlacitko ,GO".

Pro navrat do hlavniho menu pouzijte tlagitko ,C*.

+

4+ Pro pohyb mezi jednotlivymi moznostmi v daném menu a pro
pfepinani mezi aktivaci nebo deaktivaci volby (Ize-li aplikovat)
pouzijte Sipku nahoru nebo dolu.

Kdyz se chcete dostat do volby, ktera ma byt zvolena, stisknéte
tlacitko ,GO* pro jeji zvoleni nebo potvrzeni.

7.2 ﬁastaveni 3

Robomow nabizi nékolik moznosti v menu nastaveni. Menu nastaveni je
branou pro vSechny nasledujici moznosti.

O Zobrazte na displeji volbu ,Nastaveni®.

O Stisknéte tlacitko ,GO" pro vstup do menu nastaveni, kde mlzete
listovat ve volbach, které jsou v tomto menu.

.Nastaveni zén"“ je prvni volbou, ktera se zobrazi.

O Pouzijte Sipku nahoru nebo dolt pro prochazeni v seznamu, dokud se
vam nezobrazi volba, kterou si pfejete nastavit.

4+ Stisknéte tlacitko ,GO" pro zvoleni dané volby. Poté mlzete
zacit nastavovat tuto volbu.
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S

Qo

Nastaveni

Nastaveni zon
Zmackni GO G Zmackni GO

volba ,,Nastaveni zon“.

Pomoci Sipky nahoru nebo dolli se

miuizete pohybovat mezi témito
polozkami menu nastaveni.

Kdyz stisknete tlacitko ,,GO* budete

moci zménit nastaveni pravé
zobrazené volby.

tisknéte tlacitko ,,GO* pro vstoupeni
o menu nastaveni Nejprve se zobrazi

REARR

Detska poj vy,
Zmackni GO

P

U

-

Zvuk zap
Zmackni GO

<A

Umisteni dratu
Zmackni GO

[
D
N
<
=

Zmackni GO

&

Typ pohybu
Zmackni GO

&

Sire jizdy
Zmackni GO

R

U U U U

&

Zmackni GO

~

Rychly okraj vyp

w

&

Aktiv nabij
Zmackni GO

~

zap

L

K

Rezim ECO
Zmackni GO

7

Typ signalu
Zmackni GO

hth

7

~

Zmackni GO

Noze vymeneny

U U

7

Dest snimac
Zmackni GO

7

Poj kradez
Zmackni GO

)
L i
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7.21 ( Nastaveni zon 5

Nastaveni zon se pouzivéa pro nastaveni voleb pro specifické €innosti

Pracovni cas

u specifickych zén na vasem travniku. Zmackni GO
O Kdyz bude na displeji zobrazeno ,Nastaveni zon“ stisknéte
tlacitko ,GO".
O Pomoci Sipky nahoru nebo doll zvolte specifickou zénu, kterou
chcete nastavit. Ucit okraj
Q Stisknéte tlagitko ,GO". Zmackni GO
Nast. st. okr.
Zmackni GO

( Pracovni cas 5

Pouzijte volbu pracovni ¢as pro nastaveni provozni doby, ktera ma
byt jina nez vychozi maximalni (MAX) ¢as prace.

Muzete pouzit volbu pracovni ¢as pro 3 rizné zény. Kazda ze
zvolenych z6n muze mit rlizny pracovni ¢as. To je velmi uzite¢né,
kdyz maji zény rozdilnou velikost a tim padem vyzaduji rdzné doby
pro seceni.

4+ Pro zénu se zakladni stanici (pouze pro RL2000) se
nastavenim pracovniho ¢asu nastavuje provozni ¢as
pouzivany pfi manualnim vyjezdu ze zakladni stanice.
Muzete také nastavit specificky pracovni ¢as pro urcitou ¢innost, To

se nastavuje jako soucast nastaveni automatického tydenniho
programu (viz kapitola 5).

| Stisknéte tlacitko ,GO“ a pomoci |
1 Sipek vyberte provozni ¢as. '
‘| Casovy rozsah je od 20 minut po !
1
1
1
1

Zoéna zakl.: MAX
Zmackni GO

7

Zoéna zakl.: 2:00
Zmackni GO

v

maximalné 2 hodiny.
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( ucitokraj

Pouze pro zény bez zdkladni stanice:

Pouzijte volbu pro uceni se okraje, abyste nastavil (naudili) robota
sekat okraj, ktery je rozdilny od vychoziho nastaveni robota (1,5 az 2
okruhy okolo obvodového dratu). Napfiklad si mizete prat, aby se
naucil provadét se€eni okraje ve vzdalenosti jednoho celého okruhu.

Nové naucena vzdalenost zlstane, dokud se robot nebude ucit znovu
sekat okraj nebo dokud nezménite nastaveni na vychozi nastaveni.

4+ Umistéte robota, aby mohl zacit sekat okraj.

4+ Vlozte ru¢ni ovlada¢ zpét do drzaku.

Upravte rucni ovladac¢ a kabel, ktery k nému vede, tak, aby byl
ovlada¢ zarovnan s horni stranou robota.

4+ Provadéjte kroky, které jsou popsany nize, aby se robot
zacal ucit okraj.

4+ Robot pojede okolo obvodového dratu. BéZte za nim a
stisknéte tlacitko ,STOP*, kdyZ dojede do pozadované
vzdalenosti.

Rucni

uzivat volby

7

Nastaveni
Zmackni GO

~

~

K;BJ

Nastaveni zon
Zmackni GO G

Zona zakl.
Zmackni GO

~

=

~
(=
g
7

Zona B
Zmackni G

7

Pracovni cas
Zmackni GO

Ucit okraj
Zmac GO pro uce G

N7

Uceni okraje
STOP pro nast

" 1 menu, dokud se nezobrazi volba

1 menu, dokud se nezobrazi zéna,

e
1 Pomoci Sipky dold se pohybujte vi

! ,,Rucni uzivatelské volby“ a poté
' stisknéte tlaéitko ,,GO*

s
1 Pomoci Sipky dold se pohybujte vi

' jejiz vzdalenost okraje chcete
' robota nauéit.

! Stisknéte jednou $ipku doli, aby |
1
1

1 se zobrazila volba ,,U¢it okraj*.

! Robot pojede nad obvodovym

1
1 dratem. Jdéte za nim a stisknéte

1
i
1
 tlacitko ,,STOP*, kdyz dosahne !
! pozadované vzdalenosti. 1

1
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( Nast. st. okraj 3

Pouziti funkce nastaveni vychoziho okraje zméni nastaveni seceni
okraje ve specifické zoné na tovarni nastaveni.

i
7.2.2 ( Detska poj 5

Détska pojistka je bezpecnostni funkce, ktera brani détem a dalSim
neautorizovanym osobam aktivovat robota.

Pokud je nastavena détska pojistka, Robomow zacne pracovat
POUZE po jeho odemknuti.

IDULEZITE! Dlirazné se doporuduje aktivovat tuto funkci. Tato
funkce brani détem a osobam, které nejsou dobfe obeznameny s
pouzivani robota, sekacku aktivovat .

O Pojistku mlzete odemknout nasledujicim zpisobem:

4+ Stisknéte tlacitko Sipka nahoru @ 3 nasledné tlagitko @

7.2.3 ( Zvuk 5

Pokud nastavite zvuk na ,vyp“, vypnete vSechny zvuky, které
nesouvisi s bezpeénosti. Zvuky souvisejici s bezpe¢nosti zlstanou
zapnuty.

7.2.4( Umisteni dratu }

Volba umisténi dratu slouzi k otestovani polohy obvodového dratu v
rezimu ,okraj“. Tuto ¢innost provadéjte s vypnutymi Zacimi motory.

Tato volba brani poskozeni obvodového dratu poté, co bylo
dokonc&eno jeji pocateni nastaveni.

7.2.5 ( Jazyk )

Pouzijte tuto volbu, pokud si pfejete zobrazeni v jinych jazycich.

7.2.2 ( Typ pohybu 5

Pouzijte volbu typu pohybu pouze, pokud si prejete, aby
se robot pohyboval podle nahodilého, nepravidelného
vzorce. Tento typ pohybu pfi seé¢eni nahradi vychozi
pohyb robota fizeny kompasem.

Pfi ,nahodném*“ pohybu je pohyb robota nepravidelny, takze se
otevira v riznych Ghlech, kdykoli dorazi k obvodovému dratu &i narazi
do prekazky.

IDULEZITE! Doporuguje se zménit tuto funkci na ,nahodnou” pouze v
pFipadé, Ze cizi mistni interference zpusobuiji, Ze robot podle
kompasu jezdi stéle ve stejném sméru bez postupu.
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7.2.7 ( Sire jizdy )

Pouzijte volbu Sife jizdy, kdyZ budete chtit zménit pohyb pfi se€eni
robota. To mGze byt vyhodné u nékterych travniku.

O Pokud sekacka neustale jezdi dopfedu a dozadu podél jedné
drahy, doporucuje se zvétsit hodnotu Sife jizdy.

7.2.8 ( Rychly okraj 5

PouZijte volbu rychly okraj, kdyz budete chtit zménit rychlost, kterou
robot pouziva pfi jizdé po okraji. (Tato volba je dostupna pouze pro
verzi RL2000, pro zénu se zakladni stanici).

Tato volba je vhodna, pokud je obvodovy drat dlouhy a rovny. Pokud
je kfivolaky nebo zvnény, NEDOPORUCUJE se pouzivat tuto volbu.

7.2.9 ( Aktiv nabij )

Pouzijte volbu aktivace nabijeni pro zapnuti menu moznosti dokovani
zakladni stanice.

Pokud tuto volbu deaktivujete, moznosti dokovani zlistanou skryté.

\ J

=D

7.210 ( Rezim ECOj

Rezim ECO

Pouzijte volbu ekonomického rezimu, kdyz budete chtit .
provozovat robota s minimalni energii potfebnou pro Zmackni GO G
seceni travy a udrzbu travniku.
Jako vychozi nastaveni je ekonomicky rezim deaktivovan, @
nastaven na ,vyp“ (vypnuto). Provoz v ekonomickém
rezimu snizuje hlu¢nost robota béhem provozu a
umozriuje del$i pracovni Useky. vyp
Doporuéuje se pouzivat ekonomicky rezim pouze v Zmackni GO G
zénach se zakladni stanici, kde je seCeni ¢astéjSi a seCe
se nizsi trava. Pokud Robomow detekuje vysokou travu,
automaticky zvysi vykon zacich motord, aby bylo
umoznéno seceni vysoke travy.

zap

Potvrdit

G
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7.211 ( Typ signalu )

Pouzijte volbu typ signalu pro zménu frekvence obvodového dratu z
typu A, ktery je vychozim typem signalu, na typ B.

Typ signalu
Zmackni GO @G

L

C
( Typ A

Potvrdit
G

O Aby bylo mozné pfepnout signal na typ B, odmontujte ,signalni*
mustek z desky zakladni stanice/obvodovych vypinacl (viz
obrazek).

IDULEZITE! Uschovejte signalni miistek na bezpeéném misté pro
pripad, ze ho budete chtit pozdéji znovu zapojit.

O Kdyz budete chtit vratit nastaveni na vychozi typ A, zapojte
mUstek do desky zakladni stanice/obvodového vypinace.

Typ signalu je obvykle nutné zménit kvdli interferenci signalu
obvodového dratu. Mze byt zpdsobena signalem z jiného dratu na
sousednim pozemku (kdyz soused pouziva robotickou sekacku) nebo
jakymekoli jinym elektrickym pfistrojem, ktery pouziva stejnou
frekvenci.

O Mozné priznaky interference:
4+ Pokud sekacka uhyba, kdyz jede po dratu.
4+ Pokud sekacka méni smér, aniz by dojela k dratu.

4+ Pokud sekacka prejede obvodovy drat a dostane se mimo
vyty€enou oblast.

4+ Jestlize se na displeji robota zobrazi zprava ,Zacni uvnitr®,
prestoze je Robomow uvniti vytyéené oblasti a obvodovy
drét je pfipojen se spravnou polaritou.
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7.212 Noze vymenenD

Pouzijte volbu noze vyménény po vyméné nozl. To restartuje
pocitadlo pro upominky, takze dal$i upominku na vyménu nozu
obdrzite po dal$ich 200 provoznich hodinach. (Dalsi informace
ohledné vymény nozl naleznete v bodu 10.3).

7.213 ( Dest snimac 3

Funkce destového senzoru umozriuje sekacce detekovat dést a
vynechat nebo ukongit €innost, kdyZ je detekovan deést.

V menu destového senzoru jsou tfi moznosti:

O Dest snimac zap/vyp (destovy senzor zapnut/vypnut) — Pokud
vypnete destovy senzor umoznite praci robota i v desti nebo za
vihkych podminek.

Q Cteni — Zobrazeni aktualniho odectu senzoru.
QO Nastaveni citl — nastaveni citlivosti deStového senzoru.

Vychozi nastaveni citlivosti je 9. To znamena, Ze odecet pod 9 zpusobi,
Ze Robomow detekuje dést a ukonéi praci.

7.213 ( Poj kradez ) Poj kradez

Volba pojistka proti kradeZi vam umozni nastavit kod, ktery musi Zmackni GO G
byt zadan, aby mohl byt Robomow aktivovan.

Budete vyzvani, abyste zadali &tyfmistny kéd podle vasi {}

volby, ktery bude slouzit jako osobni bezpecnostni kod.

Poj kradez vyp

Zmackni GO
G
O V pfipadé zmény stavajiciho hesla budete nejprve
upozornéni, abyste zadali staré heslo. Zmen heslo
Zmackni GO G

IDULEZITE! Poznamenejte si kod pro budouci pouziti.
V kapitole 9 v této pfirucce je poskytnuto vhodné misto, kde si
miuzete poznamenat bezpeénostniho kéd pojistky proti kradezi.
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Informace
Zmackni GO

7.3 ( Informacej

Stisknéte tlacitko ,GO%, kdyZ je zobrazena volba
informace pro vstup do tohoto menu, kde si
pomoci Sipek muzete vybrat néktera z nasledujici

podmenu. . I Indikuje celkovy poget |
Celkovy cas —— provoznich hodin, kdy byl |
Zmackni GO ' robot v provozu. !

1

I . . - P
; Indikuje posledni provozni
1 dobu baterie a aktualni |
= napéti baterie. :
1

Baterie
Zmackni GO

i Zobrazuje teplotu motort
Teplota r—— | uvnitf robota
Zmackni GO(" go.] = = = @ t------mmmmmmm—o----

Stisknutim tlacitka ,,GO“, kdyz je zobrazen text
»Informace“, se dostanete do tohoto menu a
muiZzete se pohybovat mezi nasledujicimi volbami.

Konfigurace __ !'Zobrazuje &islo hlavni desky
Zmackni GO ' a verzi softwaru

1
Nabijeci napeti 3 . | Zobrazuje nabijeci napéti
1

(Davod
posledniho zastaveni)
:Zobrazuje pri€iny poslednich
! 10 zastaveni.

Duv posl zastav

R162f|100 7.4 (_ Moznosti dokov > Moznosti dokov
nly ;

Pouze zakladni stanice

Stisknéte tlacitko ,GO*, kdyz je zobrazena volba
moznosti dokovani pro vstup do tohoto menu,
kde si pomoci Sipek muzete vybrat néktera z
nasledujici podmenu.

Tydenni program
Zmackni GO G

Cas: Po 10:35
Zmackni GO

Vstupni body

Y

Stisknutim tlacitka ,,GO“, kdyz je zobrazen text
, »Moznosti dokov*, se dostanete do tohoto menu a

! muzete se pohybovat mezi nasledujicimi podmenu.

Program
Zmackni G

1
i (Pfeskogit nasledujici ;

Presk nasl star i start) i
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RL2000 i
) 7.4.1 CVstupnl body

Vstupni body jsou specifické body na obvodu, kde Robomow opousti
okraj a vjizdi dovnitf travniku, aby posekal vnitini prostor.

Robomow je dodavan s nastavenymi vstupnimi body. Pro bézné tvary
travniku neni nutné specifikovat vstupni body.

O Pokud ma vas tvarnik ,zvlastni tvar, mizete zapnout volbu
Lvstupni body*.

O To zlepsi pokryti travniku pfi seceni.

Funkce vstupnich bodl pouziva 3 vychozi vstupni body: u zakladni
stanice, ve 30% a 60% délky dratu. Robomow pouziva tyto vstupni body
v cyklickém pofadi. Neni mozné nastavit vstupni bod pro specificky den.

O Pokud nejsou vstupni body nastavené z tovarny vhodné pro vas
travnik, zvolte volbu pro nastaveni vstupniho bodu. Timto
zplsobem mUzZete nastavit alternativni vstupni body a urcit
naplanovany den vaseho tydenniho programu pro kazdy z téchto
bodu.

Vyberte volbu ,Vstupni body* a stisknéte tlaitko ,GO". Poté se
muzete Sipkami pohybovat v menu a volit z nasledujicich podmenu.

Vstupni body

Zmackni GO G

Stisknutim tlacitka ,,GO“, kdyz je zobrazen
text ,,Vstupni body“, se dostanete do tohoto
menu a mlzete se pohybovat mezi

nasledujicimi podmenu.
S
C astav vstup bodu

Zmackni GO G

......................

Vstupni body vyp
Zmackni GO

Zpet k tov nast Frmrmmm e, .
Zmackni GO(™ = e ™

G
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Nastav vstup bodu )

Je mozné mit az 4 vstupni body. Zakladni stanice je vzdy zahrnuta a
je vzdy definovana jako vstupni bod ¢islo jedna:

4+ Umistéte robota do zakladni stanice, pfi¢emz zajistéte, aby
byl ruéni ovladag v drzaku.

4+ Provedte kroky uvedené nize pro nastaveni vstupnich bodu.

Kdyz je sekacka v dokovaci stanici , zobrazuje
jedna z nasledujicich moznosti.

1 Pomoci Sipky doll se pohybujte v
“1 menu, dokud se nezobrazi

: ,»Moznosti dokov*
1

11:28 Po 10:30 E Manualni start

Zmackni GO : Zmackni GO

LY.

| e 1
Tydenni program _% i Pomoci Sipek se pohybujte v menu, '
@. ! dokud se nezobrazi ,,Vstupni body* !

Zmackni GO

Vstupni body
Zmackni GO

Nastav vstup bodu
Zmac GO pro ucen

Vstup1: Dok T T T T T T 1
P . ! Stisknéte tlagitko ,,GO“ a sekacka zaéne |

Zmac GO pro dals | jet po obvodovém dratu. !

Jdéte za sekackou a stisknéte ,,GO* v

1
Vstup2z4 - | . 8 o
1 misté, kde chcete mit nastaven vstupni
Zmack GO k nast ! bod i
1 - 1
L ]
1
Vstup 3z 4 | Stisknéte ,,GO“ pro nastaveni dalSich

Zmack GO k nast

4+ Pokud chcete mit 2 nebo 3 body -> stisknéte tlacitko ,STOP*

kdykoli b&éhem procesu.

4+ Pokud nechcete ¢ekat, nez dojede Robomow k zakladni
stanici -> stisknéte tlacitko ,STOP* kdykoli béhem procesu.

4+ Pokud zacnete proces, kdyZ je na displeji zobrazeno
-Manualni start“ a pokud jste jiz dfive zvolili vstupni body ->
Robomow vas pozada, abyste zvolili vstupni bod.
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( Zpet k tov nast 5

PouZijte volbu zpét na tovarni nastaveni pro navrat na pfednastavené
tovarni vstupni body.

Robomow se vrati k tovarnimu nastaveni vstupnich bodud: zakladni
stanice, ve 30% a 60% délky dratu.

@upni body zaplvyp)

PouZzijte tuto volbu, aby sekacka vstoupila do vnitfniho prostoru
travniku pfimo ze zakladni stanice: ZADNE vstupni body.

Doporuduje se nastavit tuto volbu na ,vyp“ (vypnuto), jestlize je tvar
travnikd ¢tvercovy nebo obdélnikovy a nejsou na ném Uzké prijezdy.

7.4.2 Program zap/vyp )

Pouzijte tuto funkci pro vypnuti tydenniho programu.

7.4.3 Presk nasl start )

Pouzijte tuto volbu pro pfeskoceni pfisti naplanované ¢innosti.
Jsou dvé moznosti jak pfesko it nasledujici start

+ Zkracend - kdyz je Robomow v zékladni stanici, stisknéte Preskoc nasl zap
tlacitko ,,C* pro zobrazeni nasledujici obrazovky: .
Potvrdit G

4+ Stisknéte tlacitko ,GO" pro potvrzeni.
NEBO

O Bézte do menu moznosti dokovani a pomoci Sipek se
posurite na volbu pfeskocit nasledujici vyjezd.

4+ Stisknéte tlacitko ,GO" pro potvrzeni, ze ma byt
nasledujici vyjezd vynechan.

O Po aktivaci pfesko€eni nasledujiciho vyjezdu robot zobrazi
dal$i aktivni termin (po terminu, ktery byl vynechan).
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Kapitola 8

Reseni problému

8.1 Textova chybova hlaseni

Robomow neustéle monitoruje svoji ¢innost a vytvafi textové zpravy, které vam pomohou k hladkému provozovani
robota: textové zpravy v pfipadé provozni poruchy a textové zpravy, které vyzyvaji uzivatele, aby provedl urcitou

ginnost.

O Pokud sekacka zastavi, obvykle zobrazi na displeji zpravu. Tato zprava zlistane zobrazena 15 minut.

O Pokud pfijdete po téchto 15 minutach, bude jiz displej prazdny.

O Abyste robota probudili a zobrazili textovou zpravu, ktera byla na displeji pfed zastavenim, bud’ stisknéte
tla€itko ,GO" nebo vytahnéte ruéni ovladac z drzaku.

@)

Kod poruchy se také zobrazi v menu ,Informace” v podmenu ,Duv posl zastav” (dlvod posledniho zastaveni).

Tato informaci muze byt dllezita pro servisni pracovisté, kdyz je budete kontaktovat, aby vdm pomohli s
feSenim problému.

4+ Zkraceny zpUsob jak vzbudit robota a zobrazit dlivod posledniho zastaveni: Stisknéte jednou Sipku

nahoru, kdyZ se na displeji zobrazuje textova zprava oznamujici zastaveni.

O Pokud se problém znovu objevi, doporu€ujeme zapsat si kod chyby predtim, nez kontaktujete servis.

Nasledujici tabulka popisuje vSechna poruchova hlaseni a jejich nejcastgjsi priciny. DalSi tabulka poskytuje
podrobné informace a moznych pfi¢inach dalSich zavad, které nejsou oznameny pomoci poruchovych hlaseni.

Pokud nemUzete zavadu napravit pomoci téchto tabulek, prosim kontaktujte poskytovatele servisnich sluzeb.

8.2 Textové zpravy

Zobrazena zprava

Blokovana cesta

Pozadovana kalib

Pravdépodobna pric¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

- Naraznik stlacen béhem zahfivani.
- Naraznik stlacen 2 sekundy b&hem ru¢niho seceni.
- Naraznik stlacen pfi vyjezdu ze zakladni stanice.

- Pohnéte sekackou mimo prekazku, ktera tlaci na
naraznik.
- Ruéné odjedte se sekackou od prekazky.

- Zobrazuje se pouze pfi prvnim pouZiti, jako Zadost o
kalibraci sekacky.

- Ridte se vyzvami zobrazenymi na LCD
pro kalibraci sekacky

Chyba nabijeni

- Proces nabijeni neni aktivni.

- Kontaktujte poskytovatele servisnich sluzeb.

Kontr vysky sec
(kontrola vysky seceni)

- Zaci motory &elily nadproudu pfili§ dlouho nebo néjaka
prekazky zablokovala noze nebo je namotana okolo
nozd.

- Néco brani nozdm ve volném otaceni. V okoli nozd
muZze byt pfili§ mnoho travy nebo se mohl okolo Zacich
nozd namotat provaz nebo drat.

- Néjaky objekt se mohl zablokovat pod sekackou a brani
Zacim nozim v otaceni.

VYSTRAHA — Vyjméte pohonnou jednotku

z robota, dfive, nez se ho pokusite zdvihnout.

- Zkontrolujte noZe, jestli se na nich nenachazi cizi
material nebo necistoty, které by branily jejich
otaceni.

- Vycistéte travu, kterna se nahromadila v prostoru
okolo nozli pomoci dfevéné tycky.

Kontr obv vypin
(kontrola obvodového
vypinace)

- Sekacka se pokousi vyjet ze zakladni stanice a
obvodovy vypina¢ nereaguje.

-V €ase vyjezdu bylo detekovano rozpojeni obvodového
dratu.

- Zapnéte obvodovy vypina¢ a zkontrolujte, jestli
nebyla vystraha ohledné preruSeného dratu.
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Zobrazena zprava

Pravdépodobna pri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

Kontr. nabijeni

- Sitovy adaptér/nabijecka nejsou fadné zastréeny
do sitové zasuvky.

- Nabijeci konektor neni uplné vioZen do nabijeci
zasuvky sekacky.

- Proces nabijeni se zastavil kvili do¢asnému
vypadku proudu.

Odpojte nabijeci konektor ze sekacky a ujistéte se,
Ze je sitovy adaptér zastréen do elektrické zasuvky a
znovu zapojte nabijeci konektor do sekacky, aby se
obnovilo nabijeni.

- Z&dny proud nejde do zasuvky nebo je vypnut
zdroj elektrického proudu.

- Zapnéte zdroj elektrického proudu do elektrické
Zz4asuvky.

- Kontakty sekacky se nedotykaji kontaktt zakladni
stanice.

- Ujistéte se, jsou obé hnaci kola sekacky vyrovnana
se zakladnou zakladni stanici (v pfipadé potfeby vyplrite
prostor pod hnacimi koly zeminou).

- Kontakty sekacky nebo zakladni stanice jsou
znecisténé.

- Vycistéte kontakty pomoci kartaée nebo hadru.

- Nabijeni neni detekovano, ackoli je fyzicky kontakt
mezi kontakty sekacky a zakladni stanice
(sekacka se naléza na vstupu do zakladni
stanice).

- Potvrdte, ze je dobré spojeni mezi kabely vedoucimi
ke kontaktim zakladni stanice.

- Zkontrolujte pojistku nabijeni 5A (sundejte plastovy kryt
pod ruénim ovlada¢em).

- Sekacka nedojela do zakladni stanice béhem
¢asoveého a distan¢niho limitu.

- Potvrdte, ze sekacka pracuje v nabijeci zéné.
- Potvrdte, Ze sekacka neprokluzuje ani ji nic nebrani
v cesté do zakladni stanice.

Zkontroluj signal
Zmackni GO

Problem s dok

- Neni zadné spojeni mezi typem signalu
nastavenym v menu a signalnim mustkem
instalovanym v obvodovém vypinaci;

- Automaticky provoz je iniciovan, zatimco je
Robomow umistén mimo okruh obvodového dratu.

- Obvodovy drét je pfipojen k zénovému
konektoru se Spatnou polaritou.

- Robomow detekuje interference signalu
ze sousedniho aktivovaného travniku nebo jiny
pristroj, ktery je aktivovan v blizkosti zény.

- Nastavte "typ signalu" na "A" a potvrdte, Ze je signalni
mustek instalovan na desce obvodového dratu; nebo
alternativné nastavte typ signalu na "B" a vyjméte
mustek z této desky.

- Umistéte sekacku dovnit travniku a stisknéte tlacitko
"GO".

- Vyménte konce dratu, které jsou pfipojeny do zéno-
vého konektoru (zeleny konektor pfipojeny k zakladni
stanici).

- V pfipadé interfer. signalu pozadejte o pomoc servis.

- Kontakty sekacky se nedotykaji kontakt(i dokovaci
stanice.

- Ujistéte se, jsou obé hnaci kola sekacky vyrovnana
s dokovaci stanici (v pfipadé potfeby vypliite
prostor pod hnacimi koly zeminou).

- Kontakty sekacky nebo dokovaci stanice jsou
znecisténé.

- Vycistéte kontakty pomoci kartaée nebo hadru.

- Nabijeni neni detekovano, ackoli je fyzicky kontakt
mezi kontakty sekacky a dokovaci i stanice
(sekacka se naléza na vstupu do dokovaci
stanice).

- Zapnéte obvodovy vypinac.

- Potvrdte, Ze je dobré spojeni mezi kabely vedoucimi
ke kontaktim dokovaci stanice.

- Zkontrolujte pojistku nabijeni 5A (sundejte plastovy kryt
pod ruénim ovladaéem).

- Sekacka nedojela do dokovaci stanice béhem
&asového a distan¢niho limitu.

- Potvrdte, Ze sekacka pracuje v dokovaci zoné.
- Potvrdte, ze sekacka neprokluzuje ani ji nic nebrani
v cesté do dokovaci stanice.

Prehr pohonu
chlazeni, cekej

- Hnaci motory pracovaly pod velkym zatizenim
po velmi dlouhou dobu.

- Neni zapotfebi nic délat — Robomow obnovi
automaticky ¢innost, jakmile se motory ochladi.

Problem pojezdu

Vloz heslo

- Vnitfni porucha.

- Kontaktujte poskytovatele servisnich sluZzeb.

- Je aktivovana pojistka proti kradezi.

- Zadejte ¢tyfmistny kdéd. Volba s nazvem "Poj kradez"
(pojistka proti kradezi) mGze byt aktivovana v menu
"Nastaveni". Kontaktujte poskytovatele servisnich
sluzeb, pokud jste ztratili/zapomnéli kod.
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Reseni problémd

Zobrazena zprava

Pravdépodobna pri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

Pred/zad nar odpoj

- Vnitfni zavada narazniku.

- Kontaktujte poskytovatele servisnich sluZeb.

Pred/zad nar
zmacknut

- PFedni nebo zadni naraznik je neustale stlaceny.

- Presurite sekaCku od objektu, ktery tlaci na naraznik.

Problem pr. kola

- Pfedni kolo nema kontakt se zemi po vice nez
8 — 10 sekund.

VYSTRAHA — Ne? se pokusite zdvihnout robota,
vyjméte z robota pohonnou jednotku.

- Robomow vijel na prekazku, ktera zdvihla pfedni kolo.
Odstrante prekazku nebo vyjméte objekt z oblasti,
kde je provadéno seceni.

- Robomow je pouzivan na svahu s pfili§ velkym sklonem
pro bezpecné seceni. Vyjméte misto ze sekaci oblasti.

- Vysoka trava brani pfednim kolm v jizdé po zemi.
Zvyste vysku seceni.

- Na povrchu jsou velké diry nebo dulky, do nichz pfi
pfejezdu zapadne pfedni kolo robota. Vyplrite takovato
mista zeminou a zarovnejte je.

Vysoka teplota
Odpojit nabij

- Robomow je nabijen pomoci nabijeciho konektoru
a okolni teplota je mimo rozsah (nad 70°C /
158°F).

- Nabijeni robota neni dovoleno, pokud je okolni teplota
nad 70°C / 158°F; odpojte nabijeci konektor
a pockejte, nez teplota klesne dolt nebo presunte
robota na chladnéjSi misto a tam ho nabijte.

Vysoka teplota
Cekej

- Robomow je nabijen pomoci zakladni stanice a
okolni teplota je mimo rozsah (nad 70°C / 158°F).

- Nedélejte nic, nabijeni je zastaveno a robot ¢eka, nez
se teplota zméni do pfipustného rozsahu. Pokud teplota
zUstane mimo rozsah po vice nez 12 hodin, zprava se
zméni na "Vysoka teplota Zmackni GO".

Stale nabijet
kdyz ne pouz

- Zprava se zobrazuje pokazdé, kdyz je nabijeci
konektor vytazen ze sekacky.

- Zobrazuje se také, kdyz neni sekacka v provozu
a neni dlouhou dobu pfipojena k nabijecce/
nabijeci stanici.

- Stisknéte jakékoli tlacitko pro zménu zobrazeného textu.
- Poslete sekacku zpét do zakladni stanice pro nabiti
nebo zapojte nabijeci konektor nebo pokracujte
Vv provozu.

Klavesy zamknuty

- Byla aktivovana détska pojistka.

- Stisknéte tlacitko Sipka nahoru a poté stisknéte tlacitko
"C". Détskou pojistku je mozno deaktivovat v menu
"Nastaveni".

L

Nizke nabiti bat

- Sekacka hleda zakladni stanici, ale napéti baterie
je pfilis nizké, aby mohla pokracovat v hledani.

- Dojedte se sekackou ru¢né do zakladni stanice, aby
zde mohla byt sekacka nabita.

Nizka teplota
Odpojit nabij

- Robomow je nabijen pomoci nabijeciho konektoru
a okolni teplota je mimo rozsah (pod 0°C / 32°F);
odpojte nabijeci konektor z robota.

- Nabijeni robota neni dovoleno, pokud okolni teplota
klesne pod 0°C / 32°F; odpojte nabijeci konektor
a pockejte, nez teplota stoupne nahoru nebo presurite
robota na teplej$i misto a tam ho nabijte.

Nizka teplota
Cekej

- Robomow je nabijen pomoci zakladni stanice a
okolni teplota je mimo rozsah (pod 0°C / 32°F).

- Nedélejte nic, nabijeni je zastaveno a robot ¢eka, nez
se teplota zméni do pfipustného rozsahu. Pokud teplota
zUstane mimo rozsah po vice nez 12 hodin, zprava se
zméni na "nizka teplota Zmackni GO*.

Problem lev/prav/stred
sec (problém levého/
pravého/stfedniho seceni)

- Zaci motor je vadny nebo odpojeny.

- Kontaktujte poskytovatele servisnich sluzeb.
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Robomow RL555, RL855, RL2000

Zobrazena zprava

Pravdépodobna pri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

Pretizeni seceni
Chlazeni Cekej

- Zaci motory pracovaly piili§ dlouho pod velkym
zatiZzenim.

- Neni zapotfebi nic délat — Robot obnovi automaticky
¢innost, jak se ochladi Zaci motory.

Neni signal

- Obvodovy vypina€ je vypnut nebo neni
pfipojen k z6né, ktera ma byt posecena

- Ujistéte se, Ze je obvodovy vypina¢ pfipojen k spravné
z6né a Ze je zapnut.

Detekovan dest
GO pro ignor

- Robomow detekoval dést po stisknuti tlaCitka
"GO,

(detekovan dést, stisknéte "GQO" pro ignorovani -
pouze pro novou verzi ruéniho ovladace)

- Neprovozujte robota v destivém pocasi a kdyz je trava
mokra; pokud se rozhodnete obejit upozornéni,
stisknéte tlacitko "GQO"; ignorovani zpravy bude
platit pouze pro aktualni ¢innost.

Pripraven
Stale nabijet

- Baterie je zcela nabita.

- Nechte nabijecku (sitovy adaptér) pfipojeny
do sekacky a nechte sekacku dale nabijet.

Dobij baterii

- Bylo dosaZzeno maximalniho provozniho €asu.

- Zapojte nabijecku do sekacky.

Vymen noze
kazdych 200 h

- Po kazdych 200 hodinach se zobrazi automaticky
upominka, abyste vyménili noze.

- Vymérite noZe a restartujte pocitadlo pro upominky
ohledné vymény nozl tak, ze zvolite volbu
"Noze vyménény" v menu "Nastaveni".

Zkus znovu kdek

- Proces kalibrace neprobéhl uspésné
na aktualnim misté.

- Posurite robota 3-4 metry (10-12 stop) z takovéhoto
mista a pokuste se znovu o kalibraci.

Nastav zemi

- Zobrazuje se pouze pfi prvnim pouziti.

- Sledujte vyzvy na LCD obrazovce a nastavte stat.

Nastavit cas

- Zobrazuje se pokazdé, kdyz je pohonna jednotka
vyjmuta z robota (resetuje se ¢innost)

- Nastavte aktualni ¢as (den a hodinu)

Preskoc: napeti

- Robomow vynechal minuly vyjezd kvuli nizkému
napéti baterie.

- Potvrdte, Ze probéhlo dostatek asu mezi dvéma sou-
sednimi vyjezdy tak, Ze mohla byt baterie dobita pfed
naplanovanou ¢€innosti (min. ¢as mezi ¢innostmi je
16 hodin).

Preskoc: dest
(pouze pro novou verzi
ruéniho oviadace)

- Robomow vynechal minuly vyjezd, protoze
detekoval dést.

- Nedoporucuje se sekat mokrou nebo vihkou travu, ale
pokud budete chtit obejit deStovy senzor, zménte
nastaveni volby "Dest snimac" v menu "Nastaveni"
na "vyp" (vypnuto).

- Objevila se neznama chyba a je vyzadovana
pomoc uzivatele.

- Ruéné fidte sekacku pry¢ z tohoto specifického mista
a obnovte pfedchozi ¢innost.

Zacnete kdekoli

- Motory, které pohanéji kola, pracovaly pfilis
dlouho pod velkym zatizenim.

- Zkontrolujte, Ze sekaCka neuvizla na misté, coz mohlo
zpUsobit, Ze kola prokluzuji.

Zacni uvnitr

- Automaticky provoz je iniciovan, kdyz je robot
umistén mimo okruh ohrani¢eny obv. dratem.

- Umistéte sekacku dovnitf travniku a stisknéte
tlacitko "GO".

Chyba snimace tepla

- Vadny/odpojeny termistor (ochrana proti
prehfrati).

- Kontaktujte poskytovatele servisnich sluzeb.

Cas ukoncen

- Provozni €as nastaveny pro takovouto zénu
byl dosazen

- Pripojte sekacku k nabije¢ce, pokud bylo dokon&eno
veskeré seceni pro takovyto den.

Cekam na signal

- Robomow dokongil ¢innost v dokovaci zong,
protoZe nedostaval Zadny signal ze zakladni
stanice.

- Zkontrolujte napajeni zakladni stanice.

- Doslo k vypadku elektrického proudu. Neni nutné nic,
délat — Robomow obnovi automaticky ¢innost, pokud
se obnovi pfivod proudu béhem hodiny od vypadku.
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8.3 Jiné problémy

Problém

Pravdépodobna pri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

Robomow neopousti zakladni
stanici v Cas, ktery je nastaven
v tydennim programu.

- Obecné feceno, sekacka nevyjizdi v naplanovany ¢as a pficina je zaznamenana v tydennim
programu (viz bod 5.4, "zobrazeni tydenniho programu™).

- Potvrdte, Ze je na sekacce spravné
nastaven ¢as (den a hodina).

- Nastavte ¢as (viz bod 5.1)

- Nizké napéti baterie.

- Potvrdte, ze byla baterie nabijena alespor 16 hodin
v zékladni stanici, pfed dalSim planovanym vyjezdem.

- Automaticky vyjezd je nastaven
na "vyp" (vypnut) Na displeji sekacky se
zobrazuje text "Manualni start", kdyz je
sekacka v zakladni stanici.

- Zménte nastaveni volby "Automaticky start" na "zap
(zapnut) (Viz bod 7.3.).

Robomow nedetekuje kontakty
zakladni stanice a/nebo

se zobrazuje text "Probl pr.
kola" (problém pfedniho kola),
kdyZ je Robomow v zakladni
stanici.

- Sitovy adaptér nebo nabijecka nejsou
zastréeny do elektrické zasuvky.

- Potvrdte, Ze je sitovy adaptér zastrCen do elektrické
zasuvky.

Robomow dojel do zakladni
stanice, kdyz jsou jeho kontak-
ty nad kontakty zakl. stanice.

- Je vyskovy rozdil mezi zakladni stanici
a povrchem travniku na vjezdu do zakladni
stanice.

- Potvrdte Ze je zemé pfed zakladni stanici vyrovnana
se zakladnou zakladni stanice — pokud je zapotfebi,
vypliite prostor zeminou a zarovnejte ho.

Robomow nedetekuje kontakty
zakladni stanice a/nebo

se zobrazuje text "Probl pr.
kola" (problém pfedniho kola),
kdyZ je Robomow v zakladni
stanici.

- Do zasuvky nejde zadny proud nebo je
proud vypnut.

- Zkontrolujte, jestli jde do elektrické zasuvky proud tak,
ze do ni zapojite jiny pFistroj.

- Zapnéte pfivod proudu do elektrické zasuvky.

- Odmontujte kryt zakladni stanice tak, ze odSroubujete
Srouby a zkontrolujte zapojeni silového kabelu
(Cerny) a zénového konektoru (zeleny).

- Potvrdte, ze na zakladni stanici blika kontrolka
napajeni.

- Zakladni stanice a/nebo Robomow maji
znamky spalenych a/nebo zkorodovanych
kontaktd.

- Periodicky Cistéte kontakty zakladni stanice a robota s
s pouzitim vlhkého hadfiku.

- Kontaktujte vaseho poskytovatele servisnich sluzeb,
pokud by mély byt kontakty vyménény.

- Spatné pfipojené nebo odpojené draty
zakladni stanice (Cerveny a zeleny) ke
kontaktam.

- Potvrdte, Ze jsou kontakty v uchytkach (konec
Cerveného a zeleného dratu) do kontaktt zakladni
stanice.

Robomow pracuje v zéné se
zakladni stanici, ale zastavil
se zpravou "Dobij baterii" nebo
"Cas dokoncen".

- Robomow je provozovan z travniku (ne
ze zakladni stanice), kdyz hlavni displej
zobrazuje "Zona B".

- Kdyz provozujete robota z vnitfku travniku, potvrdte, Ze
hlavni displej zobrazuje text "Z6na zakl".

Robomow hleda zakladni
stanici v zéné bez zakladni
stanice.

- Robomow je provozovan z travniku, kdyz
je aktivni volba "Seceni" (bez okraje), kdyz
hlavni displej zobrazuje "Z6na zakl.".

- Kdyz provozujete robota v z6né& mimo zakladni
stanici, potvrdte, Ze hlavni displej zobrazuje "Zona B"
nebo zacnéte ¢innost v rezimu "Okraj".
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Robomow RL555, RL855, RL2000

Problém Pravdépodobna pri¢ina/udalost Napravné/uzivatelské opatreni

- Potvrdte, Ze je drat zastréen do vypinace a Ze jsou

- Drat je odpojen z vypinace. jeho koncovky pevné pfipevnéné.

- Jdéte podél obvodového dratu véetné ostravk
a pfekazek vyjmutych z obvodu a hledejte zjevné
preru$eni nebo poskozeni dratu. Opravte spojeni
pomoci spojky dratt pro sekacku Robomow.

Na obvodovém vypinacdi nebo
na zakladni stanici blika - Obvodovy drat je preruseny.
kontrolka "preruseny drat"

- Zkontrolujte a opravte vSechna volna, Spatna nebo

- Spatné spojeni. zkorodovana spojeni.

- Sto¢ené kabely nebo Sroubova svorka

izolované pomoci izolaéni pasky nezajistuji - Pouzivejte spojky, které vam byly dodany spolu

Na ObVOdO\.’ém vypina(j:i bl,iké do§tatec_ne spojent. Pud_n : Y.Ihk°§t . se strojem. Jsou vodotésné a poskytuji spolehlivé
kontrolka "Spatné spojeni” zpUsobuje, Ze vodi¢e oxiduji, coZ ma po o o

A c - o . . . . elektrické spojeni.
nebo zakladni stanice vydava néjakém Case za nasledek Spatné

prerudovany zvuk, coZ indikuje | spojeni.
Spatné spojeni dratu nebo
pfili§ dlouhy drat.

- Doporu¢ena maximailni délka obvodového dratu je
500 metrd. Oblasti, které vyzaduji vétsi délku by mély
byt rozdéleny do samostatnych zén.

- Obvodovy dréat je pfili§ dlouhy pro jednu
zonu.

- Potvrdte, Ze je sitovy adaptér zastréen do elektrické
zasuvky, znovu zastrcte sitovy adaptér do zasuvky
a potvrdte, Ze na obvodovém vypinadi blika kontrolka
napajeni.

- Neni pfipojen sitovy adaptér.

Obvodovy drat se neaktivoval,

kdy? byl zapnut. - Baterie jsou zcela vybity. - Instalujte nové alkalické baterie typu C.

- Ochrana proti vodé/vlhkosti, kterou je vybaven

- Obvodovy vypina¢ neni instalovan ve svislé obvodovy vypina¢, mize byt zajisténa pouze v pfipadé,
poloze a je vystaven vodé/desti. Ze je obvodovy vypina¢ umistén ve svislé poloze.

Instalujte obvodovy vypina¢ do spravné polohy.
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Problém

Pravdépodobna pri¢ina/udalost Napravné/uzivatelské opatreni

Robomow nepracuje a nic
se nezobrazuje ne displeji.

- Pokud neni Robomow pfipojen k nabijecce vzdy, kdyz
neni pouzivan, bude 3etfit elektrickou energii tak,

- Sekacka je v rezimu ,hluboky spanek®. Ze vstoupi do rezimu hlubokého spanku. Vyjméte

pohonnou jednotku ze sekacky a znovu ji po 10

10 sekundach instalujte.

- Je pozadovano, aby nabijecka zlstala pfipojena
do robota, kdyz neni pouzivan. Pochybeni pfi
nabijeni robota mize zpusobit trvalé poskozeni
pohonné jednotky. Kontaktujte poskytovatele sluzeb.

- Pohonna jednotka byla Spatné nabijena.

Robomow jezdi, ale noze
nesekaji.

- Rezim "Seceni" byl vypnut. - Zmérite volbu zpét v menu "Nastaveni"

Kratka doba chodu, sekacka
pracuje kratSi ¢as, nez je
obvyklé.

- Zapojte nabijecku do sekacky a ponechte ji zapojenou,
- Pohonna jednotka neni zcela nabita. dokud se na obrazovce nezobrazi zprava "Pripraven
Stale nabijet")

- "Pracovni ¢as" pro danou zénu
je nastaven, aby sekacka zastavila - Pracovni ¢as mize byt zménén v menu "Nastaveni”
v pfednastaveném Case.

- Zvyste vysku sec€eni. Travu sekejte dostatecné
- Trava je extrémné vzrostla nebo mokra. Casto, aby se zabranilo jejimu pfiliSnému vzristu
Nesekejte mokrou travu.

- Pohonna jednotka se blizi normalnimu - Vyméfite pohonnou jednotku. Radné udrzujte
konci své Zivotnosti. pohonnou jednotku podle pokynt.

- Ruéni ovlada¢ neni pevné pfipevnén ve - Potvrdte, ze je svinuty kabel dobfe umistén v drzaku
svém drzaku, coz umozriuje, aby opustil pod ruénim ovlada¢em a Ze ru¢ni ovlada¢ po zarovnani
své misto a zastavil sekacku. nepfecniva pfes horni ¢ast sekacky.

Robomow pfejel béhem
¢innosti pfes drat.
VYSTRAHA Robomow je
navrzen, aby zGstal uvnitf
aktivniho obvodu vaseho
travniku, kdyz je Fadné insta-
lovan. Pokud se stane nepfilis
pravdépodobna situace, ze
robot prejede drat. NEPOUZi-
VEJTE sekacku, dokud neni
problém vyfeSen. Pokud tento
problém nevyfeSi zména
umisténi obvodového dratu,
kontaktujte poskytovatele
servisnich sluzeb.

- Odkazte se na pokyny ohledné umisténi obvodového
dratu obzvlasté pro rohy. Neprovozujte sousedni
pozemky soucasné, pokud jsou blize nez 4 m
(13 stop).

- Nespravné nastaveni obvodového dratu
NEBO sousedni zéna (blize nez4 m/
13 stop), ktera je sou€asné pouzivana.

Robomow nedokongil okraj
v z6né bez dokovaci stanice.

Provedte kroky uvedené v bodu 7.2.1 na strané 4

Zviastni tvar pozemku. kapitoly 7 ohledné, ve volbé "Ugit okraj".

Robotu se ¢asto stava, ze
uvizne, kdyz pfejizdi pfes
mista, ktera jsou pod
optimalnim terénem.

Nizko nastavena vzdalenost od povrchu Upravte vySku od povrchu zemé do nejvyssi
zemsé. polohy.
Vyska seceni je nastavena pfili§ nizko. Zvyste vy8ku seceni.

Vyplnte diry, pfikryjte je nebo je vyjméte z mist, kde ma
Terén vyzaduje Upravu. robot provadét praci atd., aby byl terén, kde robot
provadi praci, dostate¢né rovny.
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Problém

Pravdépodobna pri¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

LCD displej je v cizim jazyce.

Jazykové nastaveni bylo zménéno nebo
neni spravné nastaveno.

Vyjméte ruéni ovladac a provedte nasledujici sekvenci

kroku.

1. Stisknéte nékolikrat tlacitko "C".

2. Stisknéte dvakrat tlacitko "GO".

3. Stisknéte ¢tyfikrat tlacitko "Sipka nahoru" nebo
"Sipka doll".

4. Stisknéte tlacitko "GO" jednou.

5. Pomoci Sipek najdéte spravny jazyk.

6. Stisknéte tlacitko "GO" pro potvrzeni volby.

Problém

Pravdépodobna pfic¢ina/udalost

Napravné/uzivatelské opatreni

Na travniku zGstavaji velké
neposecené plochy poté,
co Robomow dokonéil se€eni.

- Pohonna jednotka neni zcela nabita pro
danou ¢innost.

- Pripojte nabijec¢ku do sekacky a udrzujte ji pfipojenou,
dokud se na displeji nezobrazi zprava "Pripraven
Stale nabijet")

- Pracovni ¢as neni dostate¢ny pro tuto zénu.

- Prodluzte "Pracovni ¢as" v menu "Nastaveni"
NEBO ho nastavte na "MAX" (maximum).

- Pohonna jednotka se blizi konci své
Zivotnosti

- Vyméiite pohonnou jednotku. Radné udrzujte
pohonnou jednotku podle pokynu v této pFirucce.

- Trava je extrémné vzrostla nebo mokra.

- Zvyste vysku sekani. Travu sekejte dostatecné
Casto, aby se zabranilo jejimu pFiliSnému vzristu
Nesekejte mokrou travu.

- Kapacita pohonné jednotky je poSkozena
kvuli $patné udrzbé.

- Vyméiite pohonnou jednotku. Radné udrzujte
pohonnou jednotku podle pokynu v této pFirucce.

Spatna kvalita sekani (odfezky
travy zlstavaji na travniku).

- Trava je pfili§ vysoka.

- Doporucuje se nesekat vice nez 1/3 zelené ¢asti travy.

- Nastavte vySku sekani do vyssi polohy.

- Pouzivejte robota vice ¢asto pro udrzbu vaseho
travniku.

- Trava je mokra.

- Pro nejlepsi stfih, provozujte robota, kdyz je trava
sucha. Doporuduje se sekat travu v €asnych
odpolednich hodinach.

- Noze jsou opotfebované.

- Vymérite noze.

Naraznik se neaktivuje, kdyz
narazi do pfekazky.

- Pfekazka je niz8i nez 15 cm (6 palct), neni
dostate¢né pevna nebo je umisténa pod
Uhlem vzhledem k zemi, ktery brani
Stvercovému kontaktu s ¢asti narazniku,
ktera je nejvice na kraji.

- Odstrarite prekazku.

- Instalujte drat okolo takovéto prekazky. (Odkazte se
na bod 2.2.1 na strané 3 kapitoly 2).

- Vyjméte takovouto prekazku z zaciho prostoru
vymezeného obvodovym dratem.
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Kapitola 9 Specifikace

Rozméry

89 cm délka (1) x 66,5 cm &itka (w) x 31,5 cm vygka (h) (35” 1 x 26" w x 12,5” h)

Hmotnost
23,7 kg (52 Ib.), jednotka
+ 14,1 kg (28 Ib.), pohonna jednotka

Hladina hluku
Méfeno — 76,6 db (Garantovano — 80 db)

Sitka seéeni
3 noze a celkova Sitka seCeni 53 cm (21”)
Stfih 1,5 cm (0,59 “) vné kol

Vyska seceni

6 nastaveni v pfedni ¢asti a 2 v zadni ¢asti
Vysoky Zaci ndz: 38-89 mm (1.5”-3,5”)
Nizky Zaci nGz: 26-63 mm (17-2,5”)

Otacky motoru pohanéjiciho noze

5800 otacek za minutu

Ekvivalentni vykon seceni*

benzinova mulCovaci sekacka s vykonem 5 HP.

PREDNi

SPODNI

1.5 cm (0.59”)

|
LY

53 cm (217)

* Porovnani boku

Kéd pro zabezpeceni proti kradezi

Sem si zapiste ¢tyfmistny kod zabezpeceni proti
kradeZzi. Kdykoli bude potfebovat, odkazte se na
tuto stranku.

Sériové Cislo sekacky Robomow
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Udrzba a skladovani

Kapitola 10 Udrzba a skladovani

10.1 Doporuéeny harmonogram udrzby

InterYaI f’ewlsm Procedura udrzby
udrzby
®  Zkontrolujte a pokud je zapotiebi, odstrafite zbytky travy a hliny z prostoru okolo nozd
PFi kazdém pouziti a pod sekackou, obzvlasté kdyz sekate mokrou a vlhkou travu.
®  Nabijte pohonnou jednotku po kazdém pouZiti.
50 hodin ®  vyndejte pohonnou jednotky a zkontroluite, jestli nejsou poskozeny noze.
®  Vymérite noze.
) ® \Ménte noZe vice dasto, pokud jsou tupé, pfi drsnych podminkach pouZziti nebo pokud
150 — 200 hodin je pfitomen pisek.
! DULEZITE! Pamatuite si, Ze musite po kazdé vyméné nozu restartovat poéitadlo,
které generuje upominky pro vyménu noz(.

10.2 Udrzba zaci jednotky

Robomow je mul¢ovaci sekacka. V okoli nozl a v prostoru pod
sekackou se mohou kumulovat zbytky travy, zejména kdyz secete
mokrou nebo vihkou travu.

Varovani

Nebezpeci vazného zranéni!

Vzdy vyjméte pohonnou jednotku predtim, nez budete zdvihat
sekacku. Noze jsou velmi ostré. Mohou zplsobit vazné fezné a
trzné rany. Vzdy si navléknéte pracovni rukavici predtim, nez
budete pracovat v okoli nozt.

NIKDY nepouzivejte poskozené nebo rozbité noze. Pouzivejte
pouze ostré noze.

O Kontrolujte prostor pod sekackou mezi jednotlivymi ¢innostmi a
vycistéte ho, pokud bude nezbytné.
O Peclivé oskrabejte zbytky travy, které se kumuluji pod sekackou.

Vétsinu akumulované travy mlzZete odstranit pomoci dievéné tycky nebo
podobného predmétu.

Je mozné odmontovat noze, abyste ziskali lep$i pfistup do prostoru
kolem nozd.
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IDULEZITE! Nikdy neobraceijte sekadku tak, aby leZela ruénim
ovladacem na zemi. Mohlo by dojit k jeho poSkozeni.

Namisto toho opfete sekacku proti néjakému povrchu, abyste ziskali |
pfistup do prostoru pod sekackou.

! DULEZITE ! NIKDY nepouzivejte vodni hadici ani zadny typ kapaliny |
pro Cisténi prostoru pod sekackou. Kapalné latky mohou poskodit '
soucasti sekacky. PouZijte pouze vihky nebo mokry hadfik, kterym i
otfete povrch po seskrabani nedistot.

10.3 Udrzba nozu |
QO Pred provozem kontrolujte Zaci noZe, jestli nejsou posSkozeny. |
O Pouzivejte pouze ostré noze. Vymeérite jakykoli poSkozeny nliz.

O Mérite noze minimalné jednou za sezénu a vice ¢asto, pokud se |
rychle tupi.

O Pro vyménu nozi:

4+ Zmacknéte zajistovaci Uchytky na kazdé strané drzaku noze |

(1).
4+ Vytahnéte sestavu noze ze sekacky (2 a 3).

4+ P¥i opétovné instalaci nozZe, zarovnejte drazky na sestavé |
nozZe a drzaku a zatlacte, dokud neuslySite cvaknuti, které
indikuje, Ze sestava noze dobfe sedi v hfideli (4). |

VYSTRAHA! PREDTIiM, NEZ BUDETE PROVADET UDRZBU
NOZU, VZDY VYJMETE POHONNOU JEDNOTKU ZE SEKACKY!

a pomoci Sipek vyberte '
volbu ,,Noze !
vyménény*.

! DULEZITE ! Doporuduje se ménit véechny tfi noze Nastaveni
pro nejlepsi vykon. Nedoporucuje se ostfit noze, Potvrdit

jelikoz to mize zpUsobit problémy s vyvazenim. @
Robomow automaticky zobrazuje upominku pro Noze vymeneny
vyménu nozu po kazdych 200 hodinach provozu. Zmackni GO (T &

N e

Stisknéte tlacitko ,,GO*
pro vynulovani
pocitadla pro upominky

! DULEZITE ! Po kazdé vyméné nozli
nezapomernte restartovat pocitadlo tak, ze zvolite -
volbu ,Vymaz upominky* a stisknete ,GO". Zmackni GO

v

Vymaz upominky

__________________
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10.4 Udrzba vnéjsiho plasté stroje

Pouzivejte pouze vlhky hadr a suchy karta¢ pro ¢isténi vnéjSiho
povrchu robota. Hadr miZzete namocit do roztoku slabého ¢isticiho
prostfedku a vody a vyzdimat a poté pouzit na sekacku.

! DULEZITE ! Nikdy nepouzivejte hruby nebo brusny &istici
prostiedek. Nikdy nestfikejte na robota vodu pomoci zahradni hadice
nebo jiného kapalného rozstfikovace.

10.5 Udrzba pohonné jednotky

Vzdy dodrzujte pokyny k udrzbé a nabijeni pohonné jednotky (viz
kapitola 6).

10.6 Likvidace staré baterie

! DULEZITE ! Nevyhazujte pouZité baterie do domovniho odpadu.
Baterie musi byt odebrana, recyklovana nebo zlikvidovana
zpusobem, ktery je Setrny k zivotnimu prostfedi. Vratte starou
pohonnou jednotku autorizovanému obchodnikovi, ktery se zabyva
recyklaci hermeticky uzavienych olovénych baterii (s obsahem
kyseliny).

10.7 Spojovani obvodovych dratu

Pokud je nutné spoijit obvodovy drat, pouzijte spojky, které jste
obdrzeli v krabici s robotem. Jsou vodotésné a poskytuji spolehlivé
elektrické spojeni.

O Odizolujte 1 cm (0,5 palce) na koncich obou obvodovych dratu.
Stocte odizolované konce do sebe s pouzitim klesti.

Vlozte sto¢ené konce do spojky drata.

© 0O

Nasroubujte spojku drat na sto¢ené draty. Ujistéte, Ze je spojeni
pevné. | et

! DULEZITE ! Ani stodené draty ani $roubova svorka, které jsou
izolované pomoci izolaéni pasky, nezajistuji dostate¢né spojeni.
Padni vihkost by zpusobila, Ze by takovéto vodi¢e zkorodovaly, coz
muZze pozdéji vést k pferuSeni obvodu.
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WY 10.8 Udrzba prostoru kolem zakladni stanice

Only
)

Udrzujte vjezd do zakladni stanice a prostor pfed nim bez listi
klacikl, vétvi a vSech nedistot, které se obvykle hromadi v
takovychto mistech.

NIKDY nestfikejte hadici pfimo na z&kladni stanici.
K €isténi zakladni stanice a prostoru pod krytem dobijeni (kde
jsou kontakty) vzdy pouzivejte vihky hadr nebo kartac.

Davejte pozor pfi vyzinani v okoli zakladni stanice pomoci
vyzinace, jelikoz hrozi, ze poSkodite povrch stanice nebo sitovy
kabel.

Pokud se bude ve stanici vyskytovat hmyz, zlikvidujte ho pomoci
mistné doporu¢ovaného insekticidu.

V pfipadé poskozeni jakékoli ¢asti sitového kabelu, prestarite
pouzivat z&kladni stanici, odpojte sitovy adaptér ze zasuvky a
vyménte sitovy kabel.

=D

10.9 Zimni Gdrsba

10.9.1 Uskladnéni pohonné jednotky

o)

o
o

Pripraven

Zcela nabijte pohonnou jednotku, nez se zobrazi zprava .
e P ) P Stale nabijet

,Pripraven Stale nabijet".

Vyjméte pohonnou jednotku z robota pro jeji uskladnéni.

Pohonna jednotka by neméla byt skladovana pfimo na zemi.
Skaldujte pohonnou jednotku na chladném a suchém misté,
Teplota by neméla byt nizsi nez -20°C (-4°F).
Zcela nabita pohonna jednotka smi byt uskladnéna 3 mésice pred
opétovnym nabitim, pokud je skladovana na chladném a suchém
misté.
Nabijte pohonnou jednotku pfed pouzitim robota v dalSi
sezoné.

10.9.2 Uskladnéni robota

®)
O

o

Vyjméte pohonnou jednotku a vycistéte sekacku.

Uskladnéte robota na suchém a ¢istém misté.
PFikryjte robota, aby zUstal €isty a chranén.

Skladujte sekacku tak, aby stala na svych kole¢kach a aby
zustalo volné misto kolem jejich naraznika.

! DULEZITE ! Neskladuijte seka&ku tak, Ze ji postavite na narazniky.
Ujistéte se, Ze nic netladi proti naraznikdm.

©)

Zkontrolujte stav noza.

Pokud je zapotiebi, vymérite noze.
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2{222 10.9.3 Uskladnéni obvodového vypinace

O Odpojte obvodovy vypinag, vyjméte z né&j baterie a uskladnéte ho
na suchém misté.

RL2000

, Only 10.9.4 Uskladnéni zakladni stanice

DoporuCuje se pfes zimu uskladnit zakladni stanici.
O Vyndejte sitovy adaptér z elektrické zasuvky.

O Odpojte patnactimetrovou prodluzovaci $fidru z desky zakladni
stanice.

O Odeberte prodluzovaci $rilru a umistéte ji na suché misto.

Pokud neni praktické odebrat prodluzovaci $nidru (15 m): odpojte ji z
desky a zajistéte ji tak, aby byla po celou zimu chranéna proti oxidaci.

O Odsroubujte dva Srouby, které drzi kryt zakladni stanice.

O Odpojte zeleny zénovy konektor (mezi obvodovym dratem a
nabijeci deskou).

QO Odpojte draty ze zeleného konektoru a umistéte vodotésnou
spojku dratli na oba konce obvodového dratu.

To brani korozi dratu, kdyZ neni pfipojen do stanice.
QO Uskladnéte ostatni dily na suchém misté.

O Priprava na novou sezénu:

4+ Pred zaCatkem nové sezény, mirné zbruste nabijeci
kontakty u sekacky i u zakladni stanice pomoci malého
kousku brusného papiru o jemnosti 200 nebo vyssi nebo
pomoci draténky tfidy ,,00“ nebo vyssi.

To odstrani oxidovanou vrstvu a zajisti optimalni kontakt.

4+ Pfed prvni Cinnosti v nové sezéné znovu instalujte (zapojte)
z&kladni stanici. (viz kapitola 2).
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PrisluSenstvi

Kapitola 11

Prislusenstvi

Sada nozu

Méjte sadu nahradnich
nozu pfi ruce. Ostré
noze jsou dulezité pro
bezpecny provoz a
dobrou uéinnost
seceni.

Sada koliku
Pro vétsi travniky a
dalSi zony.

Spojka drati
Pouziva se pro opravu
nebo spojeni drati (jak
je zapotiebi)

Obvodovy drat
Pro vétsi travniky a
dalSi zony.

Zénovy konektor
Pouziva se pro spojeni
ukonéeného
obvodového dratu k
obvodovému vypinaci.

Pohonna jednotka
Pro pohodInéjsi
provoz robota a vyssi
kapacitu je k dispozici
druha baterie.

Obvodovy vypinaé
Pro pohodInéjsi
provoz je dobré mit
vypina¢ pro kazdou
z6nu namisto
prenaseni vypinace z
jedné zony do druhé.

Externi nabijecka
Nabiji primarni nebo
sekundarni pohonnou
jednotku mimo
sekacku.

Bateriova jednotka pro
obvodovy vypina¢
Nejlépe pro mista, kde
neni dostupny pfivod
elektrické energie
nebo kde neni pfivod
energie dostatec¢né
blizko obvodového
vypinace.
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Tipy pro udrzbu vaseho travniku

Kapitola 12 Tipy pro udrzbu travnika

Robomowe - Pé¢e o travniky nebyla nikdy tak jednoducha

Kdy je nejlepsi ¢as pro seceni?
Sekejte vas travnik, kdyz je trava sucha. To brani kumulovani odfezk( travy a vytvafeni hromadek na travniku.

Travu sekejte pozdéji odpoledne, kdyZ je dostateéné teplo.

Frekvence secéeni

Seceni provadéjte Casto, coz bude vytvaret malé odfezky travy. B€hem aktivni sezény, kdy trava nejrychleji roste, by méla byt zvySena
frekvence seceni na jednou za 3-5 dni, nez bude trava pfili§ vysoka. Kratké odfezky travy se rychle rozlozi a nebudou pokryvat povrch
travy. Pokud bude trava pfilis vysokd, zvyste vySku se€eni, posekejte travnik a postupné sniZujte vysku se€eni a se€eni opakuijte.

Vyska secéeni
Dodrzujte ,pravidlo jedné tfetiny“, coz znamena, Ze by se pfi seCeni nemélo odstfihnout

vice nez 1/3 délky travy. Spravné seceni bude vytvaret, kratké odfezky, které nebudou
pokryvat povrch travy.

Travnik mizete sekat vice ¢asto nebo dvakrat, kdyz travnik roste rychle, jako
napfiklad na jafe.

Voda

Recyklace travy (mul€ovani pomoci zbytkl travy) redukuje mnozstvi vody, které je zapotfebi pro udrzbu travniku, jelikoZz odfezky travy
obsahuiji 80 - 85 % vody. Mul€ovani zpomaluje ztraty vody z povrchu pddy a udrZuje vodu v ptdé. Vétsina travnikd potfebuje méné
vody, pokud se pouziva mul€ovani.

Zavlazovani

Zavlazujte travnik mezi 4 a 8 hodinou ranni, tak aby méla voda dostatek ¢asu vsaknout se do pudy pfedtim, nez slunecni teplo zpUsobi
vyparovani.

Vas travnik potfebuje tydné 3 az 4cm (1az 1 1/2 palce) vody. Pokud voda pronika hloubéji do pudy, umoznuje to, aby trava vytvarela
hlubsi kofenovy systém a travnik je pak odolné&jsi viaci chorobam a suchu.

Nezavlazujte travnik pfilis

PFili§ mnoho vody neni pouze plytvanim, ale mohou se diky nému vytvait drny, které vyzaduji astéjsi seceni. Nechte pudu mezi
zavlazovanim ¢astecné vyschnout. Zavlazujte travnik, pokud vyschne vrchnich 5 cm (2 palce) pady. Pouzivejte néjaky predmét jako
napfiklad Sroubovak, zasurite ho do pudy a zméfte vysku vihké pady.

Hnojeni
Mul¢ovani pomoci zbytk( travy snizuje mnozstvi travniho hnojiva, protoZe zbytky travy zajistuji asi 1/4 potfeb travniku.

Noze

Udrzujte noze ostré. Ostré noZe zaijistuji Cisty, bezpeény a efektivni stfih. Tupé noZe nebudou travu sekat Cisté, coz mize znamenat
vstupni pfedpoklad pro oslabeni travniho porostu a napadeni travy chorobami. Doporucuje se vyménit vSechny 3 noze jednou ro¢né.

Slama

Odrezky travy a slama nemaiji nic spoleéného. Jak jsme zminili v pfedchozi €asti pfirucky, odfezky travy obsahu;ji pfiblizné 80-85
procent vody s malym mnozstvim ligninu a rychle se rozkladaji.

Kdyz se zastavite a zamyslite, travniky na golfovych hfistich, sportovistich a v parcich byly sekany po mnoho let timto zplisobem bez
pouziti kosl na travu.

Malé mnozstvi slamy (pfiblizné 1,2 cm) je soucasné prinosné pro travnik. Odfezky travy chrani kofenovy systém vaseho
travniku pred teplem a ztratami vody.
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Robomow:

Omezena zaruka pro sérii RL

Friendly Robotics poskytuje plvodnimu kupujicimu zaruku, Ze je ,vyrobek® série RL bez zavad na materidlech a femesiném
zpracovani, pokud je pouzivan pro normalni domaci* ucely, na dobu 24 mésicli, 12 mésicl pro baterie, od data nakupu. PFislusenstvi
vyrobku véetné nahradni baterie, maji zaruéni dobu devadesat dni od data nakupu. Tato zaruka je poskytnuta na cenu dilG a prace pro
zavady kryté opravou, kdyz jsou provedeny autorizovanym servisnim a zaru€nim pracovistém spolecnosti Friendly Robotics. Pro
zaruéni opravy je pozadovan platny doklad o koupi.

Omezena zaruka nepokryva prepravni naklady jakéhokoli druhu. Vlastnik nese vesSkerou odpovédnost za prepravni naklady do
autorizovaného servisniho a zaruéniho pracovisté spolecnosti Friendly Robotics.

*Termin ,Normalni domaci ucely“ je definovan jako pouziti na stejném pozemku, jako je primarné domov. Pouziti na vice mistech je povazovano za
komer¢ni vyuziti a tato zaruka pro néj neplati.

Polozky a podminky, které nejsou pokryty zarukou

Tato vyslovna zaruka nepokryva nasledujici:
. Naklady na nahradni dily nebo procedury v ramci pravidelné udrzby, jako jsou noze nebo ostfeni nozu.

e  Jakykoli produkt nebo dil, ktery byl pozménén, nespravné pouzivan, se kterym bylo $patné zachazeno nebo ktery vyZzaduje vyménu kvdli
nehodé nebo nedostatku fadné udrzby.

. Normalni opotfebeni véetné blednuti barvy nebo plastovych dilu.

. Naklady na instalaci nebo opétovnou instalaci, odstranéni instalace nebo naklady nebo Skody spojené s nespravnou instalaci nebo
pouzitim vyrobku.

. Opravy nezbytné kvali nespravné péci o baterii a/nebo nespravné postupy pfi nabijeni, jako je nabijeni v mokrych podminkach,
nepravidelnosti pfivodu elektrického proudu nebo pochybeni pfi fadné pripravé sekacky nebo baterie pfed obdobim, kdy neni sekacka
pouzivana.

. Opravy nezbytné kvuli poskozeni vodou, jiné nez nahodilé vystaveni desti, opravy kvuli blesku nebo vy$si moci.

Pokyny pro ziskani zaruéni opravy

Pokud mate pocit, Ze vyrobky Friendly Robotics obsahuji zavadu na materialech nebo femesiném zpracovani, kontaktujte obchodnika, ktery
vam prodal vyrobek.

Odpovédnosti viastnika

Musite udrzovat a starat se o vas$ vyrobek od spolec¢nosti Friendly Robotics podle pokynt ohledné udrzby a péce uvedenych v provozni a
bezpecnostni pfiru¢ce. Rutinni udrzba, at uz je provadéna poskytovatelem servisnich sluzeb nebo vami, je na vase vlastni naklady.

Vseobecné podminky

Opravy provedené autorizovanym servisnim a zaruénim pracovistém spole¢nosti Friendly Robotics jsou va$im jedninym népravnym
prostfedkem. Neni zadna jina vyslovna nebo micky predpokladana zaruka. VSechny micky pfedpokladané zaruky obchodovatelnosti a
vhodnosti pro pouziti jsou omezeny trvanim vyslovné zaruky. Spole¢nost Friendly Robotics neni odpovédna za nepfimé nebo nasledné Skody
a vedlej$i odSkodnéni ve spojeni s pouzitim vyrobku od spolec¢nosti Friendly Robotics pokrytého touto zarukou véetné jakychkoli vydaja nebo
nakladu souvisejicich s poskytnutim nahradniho zafizeni nebo sluzeb béhem pfiméfenych obdobi, kdy je zavada na vyrobku nebo za
nepouzivani vyrobku pfi ¢ekani na dokonceni oprav pod touto zarukou. Né&které staty neumoZriuji vyjimku z vedlejSiho od8kodnéni a
naslednych Skod nebo omezeni, jak dlouho mi€ky prfedpokladana zaruka trva, je tudiz mozné, Ze pro vas vySe uvedené vyjimky a omezeni
neplati. Tato zaruka vam dava specificka zakonna prava a mizete mit také jina prava, ktera se mohou lisit stat od statu.

Vzdy dodrzujte bezpeénostni pokyny uvedené v této prirucce
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Robomow:

Vas vyrobek si mlzete online registrovat na
www.robomow.com/register/

www.robomow.com / www.robomow.eu





